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Instrukcje obstugi oraz pozostate materiaty dotyczace funkcji i specyfikacji produktéw stanowig
materialy o charakterze poufnym DJI. Uzytkownicy sg upowaznieni do korzystania z tych
materiatéw wytgcznie w celu obstugi produktéw DJI. JeZzeli niniejsze warunki uzytkowania nie
stanowig inaczej, uzytkownik nie jest uprawniony do udostepniania dokumentéw poprzez ich
powielanie, przekazywanie lub sprzedaz. Uzytkownicy powinni odnosi¢ sie do niniejszego
dokumentu i jego tresci wytacznie jako do instrukcji obstugi DJI UAV. Dokument ten nie
powinien by¢ wykorzystywany do innych celéw.

p
Q Wyszukiwanie terminéw

Mozesz wyszuka¢ w dokumencie takich terminéw jak “akumulator” czy “instalacja”, aby
znalez¢ potrzebny temat. Jesli korzystasz z Adobe Acrobat Reader do czytania tego
dokumentu, naci$nij Ctrl + F w Windows lub Command+F na Mac, aby wyszukac.

{b Nawigowanie do rozdziatu

Naciénij na rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sig tam przenies¢.
- .

Drukowanie

Dokument ten mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukcji

Legenda

/N Wazne £: Wskazowki Odnosnik

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Zapoznaj sie z ponizszymi dokumentami przed rozpoczeciem uzytkowania produktu DJI.

1. Zawartos¢ zestawu

2. Instrukcja bezpieczenstwa i wytgczenie odpowiedzialnosci
3. Instrukcja bezpieczenstwa Inteligentnego akumulatora

4. Instrukcja uruchomienia

5. Instrukcja obstugi Stacji tadowania BS30

6. Instrukcja obstugi

Zalecamy obejrzenie samouczkéw w formie wideo na oficjalnej stronie DJI i przeczytanie
ostrzezen oraz wytycznych na temat bezpieczenstwa przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do
swojego pierwszego lotu, czytajgc ponownie instrukcje uruchomienia oraz te instrukcje, aby
dowiedzie¢ sie wiecej.

Pobieranie programu DJI Assistant 2 (Enterprise Series)
Pobierz i zainstaluj program DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series) korzystajac z ponizszego tgcza:

https://www.dji.com/matrice-30/downloads

Samouczki

Wejdz na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby zobaczy¢ samouczki DJI
Matrice 30, ktére uczg bezpiecznego korzystania z urzadzenia.

https://www.dji.com/matrice-30/video

A Zakres temperatury roboczej tego produktu wynosi od -20° do 50°C. Zakres nie spetia
standardowej temperatury roboczej dla zastosowan wojskowych (-55° do 125°C), ktéra
jest wymagana, aby urzadzenie byto odporne na wiekszg zmiennos¢ Srodowiskowa.
Uzywaj produktu w odpowiedni sposéb i wytgcznie do zastosowan, w ktérych urzadzenie
spetnia wymagania dotyczace zakresu temperatury roboczej dla tego typu urzadzen.
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Opis produktu

W tym rozdziale przedstawiono
najwazniejsze funkcje drona Matrice 30.




Opis produktu

Wprowadzenie

DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) zostat wyposazony w zaawansowany system redundangji, 6
kierunkowy system wykrywania i pozycjonowania*, precyzyjny trzyosiowy gimbal oraz nowg
kamere FPV z funkcja rozjasniania obrazu w nocy. Aplikacja DJI Pilot 2 moze by¢ uzywana do
obserwacji widoku w czasie rzeczywistym z kamer oraz do robienia zdje¢ i filméw. Dzigki
zaawansowanemu systemowi zarzadzania energia, wraz z dwoma akumulatorami, mozliwe jest
osiggniecie do 41 minut czasu lotu**.

Specjalna konstrukcja zapewnia stopief ochrony IP55, zgodnie z globalng norma IEC 60529, co
umozliwia przeprowadzenie lotu w kazdych warunkach pogodowych. Ergonomiczna konstrukcja
ze sktadanymi ramionami utatwia transport i przechowywanie. Ramiona mozna zablokowac
bezposrednio po roztozeniu, co pozwala skréci¢ czas potrzebny na przygotowanie do lotu. Dron
jest takze wyposazony w port PSDK, dzieki czemu uzytkownicy mogg poszerzy¢ jego
zastosowania.

Wbudowany system DJI AirSense wykrywa pobliskie drony w otaczajacej przestrzeni
powietrznej, dostarczajgc alerty w aplikacji DJI Pilot 2, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.
Bezpieczenstwo podczas startu, lotu i Igdowania jest zapewnione dzigki sygnalizatorom, ktére
pomagaja zidentyfikowa¢ drona podczas lotu, a pomocnicze osdwietlenie pozwala systemowi
pozycjonowania wizyjnego osiagnac¢ jeszcze wiekszg wydajnos¢ w nocy lub przy stabym
oswietleniu. Wbudowana funkcja RTK gwarantuje doktadniejsze dane nawigacyjne do
pozycjonowania, co pozwala spetni¢ wymagania dotyczace precyzyjnego dziatania i zapewnic
bezpieczenstwo.

Aparatura DJI RC Plus wyposazona jest w system OcuSync 3 Enterprise, najnowsza wersje
technologii transmisji obrazu OCUSYNC TM firmy DJI, dzieki czemu moze przesyta¢ obraz HD z
kamery drona na ekran aparatury. DJI RC Plus wyposazony jest w szeroka game przyciskow
funkcyjnych oraz przyciskéw konfigurowalnych, ktére pozwalajg na tatwe sterowanie dronem i
obstuge kamery.

Stopien ochrony aparatury wynosi IP54 (IEC 60529). Wbudowany ekran o przekatnej 7,02 cala
posiada wysoki poziom jasnosci (1200 cd/m2) oraz rozdzielczo$¢ 1920x1200 pikseli. System
operacyjny Android jest wyposazony w wiele funkcji, takich jak GNSS, Wi-Fi i Bluetooth.
Aparatura obstuguje szybkie tadowanie (65 W), a jej maksymalny czas pracy wynosi ok. 3
godziny i 18 minut*** z akumulatorem wewnetrznym oraz do 6 godzin w przypadku
korzystania z zewnetrznego inteligentnego akumulatora WB37. ****

* Na dziatanie systemow wizyjnych i czujnikéw podczerwieni majg wptyw warunki otoczenia. Przeczytaj
Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci i wytyczne dotyczace bezpieczenstwa, aby uzyskac¢ wiecej informacji.
** Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych i ma charakter wytgcznie
referencyjny.

*** Maksymalny czas pracy zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych i posiada wytacznie
charakter pogladowy. Rzeczywisty czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznosci od Srodowiska.

***% |nteligentny akumulator WB37 nie zostat dotgczony do zestawu. Wiecej informacji mozna znalez¢
w Instrukcji bezpieczenstwa Inteligentnego akumulatora WB37.

« Wersja zgodna z przepisami: aparatura sterujaca jest zgodna z lokalnymi przepisami.
« Drazek sterujgcy: w aplikacji DJI Pilot 2 dostepne sa trzy tryby (Tryb 1, Tryb 2i Tryb 3)
do wyboru, przy czym domyslnie ustawiony jest Tryb 2. Dla poczatkujgcych
uzytkownikoéw zaleca sie korzystanie z Trybu 2.

/N Aby unikna¢ zaktécen, nie nalezy korzystac z wiecej niz trzech urzadzen jednoczesnie na
tym samym obszarze (np. o wielkosci boiska do pitki noznej).




Cechy charakterystyczne

Funkcja PinPoint: wybierz funkcje PinPoint, aby wybrac konkretny punkt na podgladzie z kamery
gimbala. Oprécz generowania dtugosci i szerokosdci geograficznej punkty te moga by¢
wykorzystywane do wyszukiwania i oznaczania wybranych punktéw, np. podczas akgji
ratunkowych, dziatar zwigzanych z bezpieczeristwem czy nadzoru.

Biezgce adnotacje: uzytkownicy mogg dodawac punkty PinPoint, linie i obszary w podgladzie
mapy aparatury sterujgcej i DJI FlightHub 2. Istnieje mozliwo$¢ udostepniania adnotacji
kompatybilnemu kontrolerowi w trybie Dual Control oraz pozostatym urzgdzeniom
zalogowanym do DJI FlightHub 2. Dane bedg udostepniane w czasie rzeczywistym, aby utatwic¢
operacje w powietrzu i na ziemi.

Wyswietlanie AR: aplikacja DJI Pilot 2 obstuguje mozliwos¢ wyswietlania lokalizacji punktéw
Home Point, PinPoint i Waypoint w podgladzie z kamery FPV lub z kamery gimbala, zapewniajac
uzytkownikom wyraZzne cele lotu oraz lepszg orientacje w terenie.

Mapowanie w chmurze: jezeli aparatura sterujgca obstuguje oprogramowanie DJI FlightHub 2,
dron moze wykona¢ funkcje mapowania w chmurze, co umozliwia jednoczesne przegladanie i
generowanie mapy na DJI FlightHub 2.*.

* Wiecej informacji znajduje sie w instrukgji obstugi DJI FlightHub 2, ktéry mozna pobrac z oficjalnej
strony internetowej DI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.



Bezpieczenistwo podczas lotu

Ten rozdziat zawiera informacje o
wymaganiach dotyczacych Srodowiska
lotu, potaczenia bezprzewodowego oraz
Srodkéw ostroznosci podczas lotu drona.




Bezpieczenstwo podczas lotu

Upewnij sie, ze odbyte$ szkolenie i praktyke przed rozpoczeciem pierwszego lotu. Wyprébuj
symulator w programie DJI Assistant 2 lub lataj dronem pod nadzorem doswiadczonych
profesjonalistéw. Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z ponizszymi wymaganiami i
ograniczeniami. Lataj na wysokosci ponizej 120 m. Kazda wysoko$¢ lotu powyzej tej wartosci
moze naruszac¢ lokalne prawa i przepisy. Przed lotem upewnij sig, ze rozumiesz i przestrzegasz
lokalnych przepiséw i standardéw. Przed przystgpieniem do lotu upewnij sie, ze przeczytate$
uwaznie Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci i wytyczne dotyczace bezpieczerstwa oraz
zapoznates sie ze wszystkimi Srodkami ostroznosci.

Wymagania dotyczace sSrodowiska lotu

1. Nie nalezy uzywac¢ drona w trudnych warunkach pogodowych, takich jak wiatr o predkosci
przekraczajgcej 15 m/s, $nieg, deszcz, mgta, grad, wytadowania atmosferyczne, tornada,
huragany oraz inne warunki pogodowe, ktére powodujg ograniczong widocznosc.

2. Do startu nalezy ustawi¢ drona na otwartej i wolnej od przeszkdd ptaskiej powierzchni.
Upewnij sie, ze dron znajduje sie w bezpiecznej odlegtosci od wszelkich przeszkéd, budynkéw,
thumoéw ludzi lub drzew. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, nalezy utrzymywac drona w
zasiegu wzroku.

3. Jedli odwietlenie wokét drona jest stabe, informacje nawigacyjne w aplikacji DJI Pilot 2 beda
wskazywac, ze system wizyjny lub system czujnikéw podczerwieni nie jest aktywny. Oznacza to,
Zze system wizyjny i system czujnikéw podczerwieni mogg nie dziata¢ prawidtowo i dron nie jest
w stanie wykry¢ przeszkdd. Stale obserwuj otoczenie wykorzystujac podglad z kamery FPV i
utrzymuj kontrole nad dronem, aby zapewni¢ bezpieczerstwo podczas lotu.

4. Dla bezpieczenstwa lotu nalezy upewni¢ sie, ze wskazniki ostrzegawcze i oswietlenie
pomocnicze sg wtgczone w nocy.

5. Nie nalezy rozpoczynac lotu z jadacego pojazdu.

6. Aby unikng¢ niekorzystnego wptywu na eksploatacje silnika, nie nalezy rozpoczynac lotu ani
lagdowa¢ dronem na terenach piaszczystych lub pokrytych pytem oraz kurzem.

Wymagania dotyczace potaczenia bezprzewodowego

1. Upewnij sie, ze anteny na przednich ramionach i na spodzie drona nie sa uszkodzone ani
poluzowane.

2. Lataj wylgcznie na rozleglych, otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki, metalowe
konstrukcje, a takze gory, skaty lub wysokie drzewa moga negatywnie wptywac na doktadnos¢
systemu GNSS i blokowac sygnat transmisji.

3. Aby unikna¢ zaktdcen dziatania aparatury sterujgcej spowodowanych przez inne urzadzenia
bezprzewodowe, podczas zdalnego sterowania dronem nalezy pamieta¢ o wytaczeniu pobliskich
urzadzen z funkcjg Wi-Fi i Bluetooth.

4. Zachowaj szczegblng ostroznos$¢ podczas lotdw w poblizu obszaréw, w ktérych wystepujg
zaktécenia magnetyczne lub radiowe. Zwré¢ szczegélng uwage na jakos¢ transmisji i site sygnatu
w aplikacji DJI Pilot 2. Zrédta zaktécen elektromagnetycznych to miedzy innymi: linie wysokiego
napiecia, duze stacje bazowe lub stacje telefonii komérkowej oraz wieze nadawcze. Dron moze
zachowywac sie nieprawidtowo lub straci¢ kontrole podczas lotu w obszarach o zbyt duzych
zaktéceniach. Wré¢ do punktu Home Point i zakoncz lot dronem, jedli zostaniesz o tym
poinformowany w aplikacji DJI Pilot 2.



Wprowadzenie

Widok z tytu Widok od dotu

Gtéwne elementy systemu wizyjnego (kamery z czujnikami stereo wizyjnymi) s umieszczone z
przodu, z tytu, z lewej i prawej czesci, na goérze i dole drona. System wykrywania podczerwieni
posiada dwa czujniki podczerwieni z kazdej strony drona (z przodu, z tytu, z lewej, z prawej, na
goérze ina dole).

System wizyjny na biezgco wykrywa przeszkody i wykorzystuje dane z obrazu do uzyskiwania
informacji o potozeniu drona, a system wykrywania podczerwieni wykorzystuje czujniki
podczerwieni do rozpoznawania przeszkéd i okreélania wysokosci lotu. Oba systemy
wspotpracuja ze sobg w celu okreslenia potozenia drona i wykrywania przeszkéd podczas lotu.

/\ Aby zapewni¢ bezpieczny i stabilny lot, nie nalezy blokowa¢ czujnikéw systemu
wizyjnego oraz czujnikéw podczerwieni.




Zasieg wykrywania
Zasieg wykrywania systemu wizyjnego

Zasieg wykrywania systemu wizyjnego przedstawiono ponizej. Nalezy pamieta¢, ze dron nie
rozpoznaje przeszkéd znajdujacych sie poza zasiegiem wykrywania. Zachowaj ostroznosc¢
podczas latania dronem.

05-33m

/\ Szary obszar to martwe pole systemu wizyjnego, w ktérym dron nie moze wykrywac
obiektéw. Zachowaj ostroznosc.

UZzytkownicy mogg ustawi¢ odlegtos¢ hamowania podczas ostrzezenia w aplikacji D)I
Pilot 2. Dron hamuje automatycznie, gdy zbliza sig do odlegto$ci hamowania. Jezeli dron
znajdzie sie w odlegtosci, w ktérej pojawi sie ostrzezenie, aplikacja DI Pilot 2 wyswietli
pomaranczowy alert w informacjach o przeszkodach. Jezeli dron znajdzie sie blisko
odlegtosci hamowania, w informacjach o przeszkodach pojawi sie czerwony alert.

Zasieg wykrywania systemu czujnikéw podczerwieni

Zasieg wykrywania czujnikéw podczerwieni wynosi od 0,1 do 10 m. Nalezy pamieta¢ o martwym
polu (zaznaczonym na szaro) systemu czujnikéw podczerwieni. Dron nie moze wykry¢ i omingc
przeszkdd znajdujgcych sie poza zasiegiem wykrywania.

0.1-j0m

01-10m




Kalibracja systemu wizyjnego

Systemy wizyjne, ktére znajdujg sie na dronie sg skalibrowane fabrycznie. Jesli dron ulegnie
kolizji lub nastgpi znaczaca zmiana temperatury pracy, moze by¢ wymagana kalibracja. Jezeli
kalibracja bedzie wymagana, w aplikacji DJI Pilot 2 wyswietli sie komunikat. Wykonaj ponizsze
kroki, aby skalibrowa¢ system wizyjny, gdy pojawi sie komunikat:

1. Uruchom drona.

2. Podfgcz drona do komputera wykorzystujac port asystenta USB.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 i zaloguj sie przy uzyciu konta DJI.

4. Wybierz serie M30, a nastepnie kliknij przycisk kalibracji.

5. Ustaw drona w taki sposdb, aby system wizyjny byt skierowany w strone wzoru w formie
kropek wys$wietlanego na ekranie komputera, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ czujniki wizyjne po kazdej stronie.

/\ Po kalibracji nie wyfaczaj zasilania drona ani nie odtaczaj przewodu. Poczekaj na
zakonczenie obliczania danych.

System pozycjonowania wizyjnego

System wizyjny umozliwia dronowi latanie w pomieszczeniach zamknigtych lub w Srodowiskach,
w ktérych sygnat GNSS nie jest dostepny. Gdy sygnat GNSS jest dostepny, system wizyjny
dostarcza informacji, ktére zwiekszajg doktadno$¢ pozycjonowania drona. System wizyjny dziata
prawidtowo podczas lotu na wysokosci do 30 m nad ziemig i 20 m w poziomie od dowolnego
obiektu znajdujacego sie z boku, pod warunkiem, ze powierzchnia obiektu ma wyrazne wzory
lub teksture, a oswietlenie jest odpowiednie. Jezeli system wizyjny nie dziata prawidtowo, tryb
lotu zostanie przetaczony na tryb Attitude.
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A Jezeli system wizyjny sie wytgczy lub zostanie zablokowany przez inne obiekty, dron nie
bedzie moégt zawisng¢ wewnatrz pomieszczeri na matej wysokosci, a funkcja ochrony
podczas lgdowania zostanie wytgczona. Kontroluj predko$¢ podczas Igdowania,
poniewaz dron moze ulec uszkodzeniu przez zbyt szybkie Ilgdowanie.




Wykrywanie przeszkéd

Wykrywanie przeszkéd dziata prawidtowo, gdy odwietlenie jest odpowiednie, a przeszkoda
posiada wyrazng teksture. Funkcja nie dziata prawidtowo w przypadku mniej wyraznych
przeszkdd, takich jak gatazki na drzewie. Aby zapewni¢ wystarczajgcy proces hamowania, dron
musi lecie¢ z predkoscig ponizej 17 m/s z maksymalnym katem przechylenia 25°. Dron nie
wykryje przeszkéd znajdujacych sig poza zasiegiem wykrywania.

System czujnikéw podczerwieni

System wykrywania podczerwieni moze by¢ wykorzystywany wytacznie do wykrywania duzych
lub silnie odbijajgcych $wiatto przeszkéd oraz nieréwnych powierzchni. Dron nie wykrywa
przeszkdéd, ktére znajdujg sie poza zasiegiem wykrywania. Dolny system czujnikéw
podczerwieni stuzy do okreslania potozenia i wspomagania ustawiania wysokosci podczas
startu i ladowania, natomiast system czujnikéw podczerwieni z pozostatych pieciu stron stuzy
do wykrywania przeszkod.

Ostrzezenia

Na doktadno$¢ pomiaru systemu wizyjnego ma wptyw natezenie Swiatta i struktura powierzchni
obiektu. System czujnikéw podczerwieni moze by¢ uzywany wytacznie do wykrywania duzych
lub silnie odbijajgcych $wiatto przeszkéd oraz nieréwnych powierzchni. System wizyjny moze
przestac dziata¢ prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a. Podczas lotu nad monochromatycznymi powierzchniami (np. catkowita czern, biel, czerwien,
zielen) lub obiektami bez wyraznie widocznej tekstury.

b. Podczas lotu nad powierzchnia, ktéra silnie odbija $wiatto.

c. Podczas lotu nad wodg, lodem lub przezroczystg powierzchnia.

d. Podczas lotu nad poruszajgcymi sie powierzchniami lub obiektami (np. poruszajacym sie
thumem, drzewami lub trawg).

e. Podczas lotu w miejscach, w ktérych oswietlenie zmienia sig czesto lub gwattownie, lub w
miejscach bezposrednio narazonych na dziatanie intensywnego $wiatta.

f. Podczas lotu nad bardzo ciemnymi (< 15 lukséw) lub jasnymi (> 10 000 lukséw)
powierzchniami.

g. Podczas lotu z duzg predkoscig na wysokosci ponizej 2 m nad ziemig (np. z predkoscig
wiekszg niz 14 m/s na wysokosci 2 m lub 5 m/s na wysokosci 1 m).

h. Podczas lotu nad niewielkimi przeszkodami (np. zelazne druty, kable, gatezie drzew lub liscie).
i. Jezeli obiektyw jest zabrudzony (np. przez krople deszczu lub odciski palcéw).

j. Wwarunkach ograniczajacych widocznos¢ (np. przy silnej mgle lub $niegu).



System czujnikéw podczerwieni moze nie wykrywa¢ doktadnej odlegtosci w nastepujacych
sytuacjach:

a. Podczas lotu nad powierzchniami pochtaniajacymi fale dzwiekowe (np. catkowicie czarne,
matowe obiekty).

b. Podczas lotu przy obszarach o obiektach silnie odbijajacych $wiatto powyzej 15 m (np. gdy
wiele znakéw drogowych jest umieszczonych bardzo blisko siebie).

c. Podczas lotu nad niewielkimi przeszkodami (np. zelazne druty, kable, gatezie drzew lub liscie).
d. Podczas lotu nad lustrami lub przedmiotami przezroczystymi (np. woda lub szkto).

e. W warunkach ograniczajgcych widoczno$¢ (np. przy silnej mgle lub $niegu).

« Utrzymuj czujniki w czystosci. Zanieczyszczenia moga negatywnie wptynaé na ich
skutecznos¢.

. System wizyjny wykorzystuje wzory lub strukture powierzchni do przetwarzania danych z
kamer i uzyskiwania informacji o potozeniu. Upewnij sie, ze otoczenie jest odpowiednio
odwietlone, a powierzchnia posiada wyrazng strukture.

« System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo w ciemnym otoczeniu i na powierzchniach
bez wyraznych wzoréw lub struktury, takich jak woda i 16d.




Powrét do punktu Home (RTH)

Jezeli sygnat pomiedzy aparaturg sterujgcg a dronem zostanie utracony, natomiast sygnat GNSS
jest silny, funkcja powrotu do punktu Home (RTH) umozliwia powrét do ostatniego
zarejestrowanego punktu Home i lgdowanie. Dostepne sg trzy funkcje RTH: Smart RTH, Low
Battery RTH oraz Failsafe RTH.

GNSS Opis

. Punkt Home jest rejestrowany, gdy ikona GNSS & wyswietla sie w kolorze
Home Point | & |biatym podczas startu. Aplikacja DJI Pilot 2 bedzie wydawa¢ komunikaty
gtosowe, gdy punkt Home zostanie zapisany.

/N + Podczas funkcji RTH dron potrafi wykrywac i omija¢ przeszkody, jezeli przedni system
widocznosci jest wigczony, a oswietlenie jest odpowiednie. Po ominieciu przeszkody
dron powrdci do punktu Home na aktualnej wysokosci i automatycznie wyladuje.

« Podczas funkcji RTH obrét drona i lot w lewo lub w prawo zostanie zablokowany.

Funkcja Smart RTH

Przytrzymaj przycisk RTH na aparaturze sterujgcej, aby uruchomi¢ funkcje Smart RTH. Za
pomocg aparatury uzytkownik moze sterowac predkoscia lotu i wysokoscig drona, aby unikngé
kolizji podczas tej procedury. Nacisnij przycisk RTH, aby wytgczy¢ funkcje Smart RTH i odzyskac
petna kontrole nad dronem.

Funkcja Low Battery RTH

Aby unikna¢ zagrozenia spowodowanego niewystarczajgcg iloscig zasilania, dron automatycznie
ustali, czy akumulator posiada wystarczajacy poziom natadowania, aby dolecie¢ do punktu
Home z biezacej lokalizacji. W aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie ostrzezenie, gdy poziom
natadowania akumulatora bedzie niski i dron bedzie mégt uruchomic funkcje Low Battery RTH.
Dron automatycznie wréci do punktu Home, jezeli nie zostanie podjeta zadna czynno$¢ po 10
sekundach oczekiwania. Uzytkownik moze anulowac¢ funkcje RTH naciskajgc przycisk RTH lub
przycisk Pause na pilocie.

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora wyswietli sie jedynie raz podczas lotu.
Jezeli po ostrzezeniu funkcja RTH zostanie anulowana, inteligentny akumulator drona moze nie
miec¢ wystarczajgcego poziomu do bezpiecznego lgdowania, co moze doprowadzi¢ do kolizji lub
zagubienia drona.

Dron wyladuje automatycznie, jezeli przy aktualnym poziomie natadowania akumulatora bedzie
w stanie obnizy¢ lot. Procesu automatycznego lgdowania nie mozna anulowac¢. Podczas procesu
awaryjnego lgdowania uzytkownik moze sterowac drgzkami sterujagcymi, aby skierowa¢ drona
do bezpiecznego miejsca lgdowania.

Wystarczajacy poziom natadowania

akumulatora (zielon
Krytyczne ostrzezenie o niskim { V)

poziomie natadowania akumulatora
Ostrzezenie o niskim poziomie

natadowania akumulatorja Pozoﬁafy czas lotu

Procedura automatycznego T
12:29

ladowania (czerwony) Poziom wymagany do

powrotu do punktu Home (26tty)

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora



Ostrzezenie o poziomie

natadowania akumulatora

Funkcja
Low Battery RTH

Procedura
automatycznego
ladowania

Przewidywany
pozostaty czas lotu

Ostrzezenie o niskim
poziomie natadowania
akumulatora

Krytyczne ostrzezenie
o niskim poziomie
natadowania
akumulatora

Opis

Pozostaty poziom
natadowania
akumulatora jest
wystarczajacy, aby dron
mogt bezpiecznie wréci¢
do punktu
poczatkowego.

Pozostaty poziom
natadowania akumulatora
jest wystarczajgcy do
obnizenia lotu drona z
biezacej wysokosci.

Pozostaty czas lotu drona
jest oparty na aktualnym
poziomie natadowania
akumulatora.

Naci$nije « «, a nastepnie (A
w podgladzie kamery, aby
ustawic limit niskiego
poziomu akumulatora.*

Nacisnij« « o, a Nastepnie [
w podgladzie kamery, aby
ustawic limit krytycznego
niskiego poziomu
natadowania akumulatora. *

Instrukcje dotyczace lotu

Jezeli wybrano funkcje RTH, dron automatycznie

wroéci do punktu poczatkowego, a funkcja
ochrony podczas lagdowania zostanie wtaczona.
Podczas funkcji RTH mozna odzyskac¢ kontrole
nad dronem i samodzielnie wylgdowac.
AOstrzeienie nie pojawi sie ponownie po
zrezygnowaniu z funkgji RTH. Podejmij
przemyslang decyzje, aby zapewnic
bezpieczenstwo podczas lotu.

Dron wylgduje automatycznie, a funkcja
ochrony podczas lagdowania zostanie
wiaczona.

Brak odniesier

Aparatura sterujgca zacznie wydawac dtugie
sygnaty dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal
sterowac dronem.

Aparatura sterujaca zacznie wydawac krotkie
sygnaty dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal
sterowa¢ dronem, natomiast kontynuowanie
lotu jest niebezpieczne. Nalezy natychmiast
wylgdowac dronem.

* Limit jest inny niz w przypadku funkcji Low Battery RTH lub procedury automatycznego lagdowania.

A\« Podczas automatycznego ladowania uzytkownik moze nacisna¢ drazek sterujacy, aby
dron zawist na aktualnej wysokosci lub wzniést sie, kierujac sie w odpowiednie miejsce

do ladowania.

* Kolorowe strefy i

przewidywany pozostaty czas lotu na wskazniku poziomu

natadowania akumulatora sg automatycznie dostosowywane do aktualnej lokalizacji i

statusu drona.




Funkcja Failsafe RTH

Funkcja Failsafe RTH jest uruchamiana automatycznie w przypadku roztaczenia drona z aparaturg
sterujaca. Sktada sie ona z dwoch etapéw: zapisanej drogi pokonanej przez drona oraz funkgji
Smart RTH. Kiedy funkcja Failsafe RTH jest wtgczona, dron wréci do punktu Home korzystajac z
zapisanej trasy, ktoéra pokonat przed utratg tacznosci. Dron poleci przez maks. 50 m prébujac
odzyska¢ potgczenie z aparatura. Jedli dron nie nawigze potaczenia lub wykryje przeszkody,
urzadzenie wyjdzie z trybu RTH na podstawie pierwotnej trasy i przetaczy sie w tryb Smart RTH.
Jesli w trakcie RTH odzyskane zostanie potgczenie z dronem, uzytkownik bedzie mégt kontrolowac
predkosc i wysoko$¢ urzadzenia oraz anulowac procedure RTH.

Procedura RTH

1. Punkt Home zostanie zapisany automatycznie.

2. Aktywacja procedury RTH (Smart RTH, Low Battery RTH lub Failsafe RTH).

3. Punkt Home zostanie potwierdzony, a dron dostosuje swoje potozenie.

4. Powr6t do punktu Home (RTH)

a. Dron wyladuje natychmiast, jezeli znajdzie sie w odlegtosci mniejszej niz 5 m od punktu Home.
b. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 5 m od punktu Home i powyzej ustawionej wysokosci RTH,
dron wréci do punktu Home na aktualnej wysokosci. Jezeli dron znajduje sie ponizej ustawionej
wysokosci RTH, dron wzniesie sie do ustawionej wysokosci RTH przed lotem do punktu Home.

5. Dron automatycznie wréci do punktu Home. Funkcja ochrony podczas Igdowania zostanie
wigczona, aby umozliwi¢ natychmiastowe lagdowanie lub zawis drona. Szczegétowe informacje
znajduja sie w rozdziale "Ochrona podczas lgdowania".

* Upewnij sie, ze dolny system wizyjny jest wigczony w aplikacji DJI Pilot 2.

Eo Uzytkownik moze réwniez zakorczy¢ funkcje RTH, przesuwajgc drazek sterujgcy w kierunku
przeciwnym do kierunku lotu (np. przesuwajgc drazek w dét, gdy dron sie wznosi).

Ponizej przedstawiono procedure na przyktadzie funkcji Smart RTH.

1. Zapisywanie punktu poczgtkowego 2. Uzyj przycisku RTH, aby wiaczy¢ funkcje| | 3. Przygotowanie do funkcji RTH.
Smart RTH.

s A o, A

4. RTH (regulacja wysokosci)

®

1 pnktem Home<-gezpi




Srodki ostroznosci

Dron nie moze omija¢ przeszkéd podczas RTH, gdy przedni system
wizyjny jest wylgczony. Uzytkownik moze nadal sterowac
predkoscig i wysokoscig drona za pomocg aparatury, jezeli sygnat
jest dostepny. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2, wejdZz w podglad listy
kontrolnej przed wykonaniem lotu lub naciénijeee oraz 3 w
podgladzie kamery, aby ustawi¢ wysokos¢ RTH.

Funkcja RTH zostanie wytaczona, gdy wskaznik sygnatu GNSS
bedzie czerwony lub zéity, lub gdy sygnat GNSS bedzie
niedostepny.

Wykrywanie przeszkéd podczas RTH
Dron moze wykrywac¢ i omija¢ przeszkody podczas funkcji RTH, jezeli oswietlenie jest
odpowiednie. Proces wykrywania przeszkdd jest nastepujacy:

1. Dron zmniejsza predkosc¢ po wykryciu przed nim przeszkody w odlegtosci okoto 20 m.

2. Dron zatrzyma sie i zawisnie, a nastepnie wzniesie si¢, aby omina¢ przeszkode. Dron
przestanie sie¢ wznosi¢, gdy bedzie znajdowat sie co najmniej 5 m nad wykrytg przeszkoda.

3. Dron kontynuuje lot do punktu Home na swojej aktualnej wysokosci.

A
Ok. 5 metrow |

[}

|

[}

'

1) P

Ok. 20 metrow

/N + Aby zapewni¢, ze dron bedzie kierowac si¢ do punktu Home, mozliwo$¢ obrotu drona
jest zablokowana podczas funkgji RTH.

« Podczas funkgji RTH dron nie moze wykrywa¢ ani omija¢ przeszkéd znajdujgcych sie po

jego obu stronach.
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Ochrona podczas lgdowania

1. Funkcja ochrony podczas lagdowania jest aktywowana podczas automatycznego lgdowania i
przebiega w nastepujgcy sposob:

2. Dron wyladuje automatycznie, jezeli ochrona podczas lgdowania wykryje teren odpowiedni do
ladowania.

3. Jedli teren nie bedzie odpowiedni do lgdowania, dron zawisnie. W aplikacji DJI Pilot 2 pojawi
sie komunikat, aby podja¢ kolejng czynno$¢ przez uzytkownika. Dron zacznie lagdowac dopiero,
gdy poziom natadowania akumulatora osiagnie 0%. Podczas tego procesu, uzytkownik moze
nadal kontrolowac potozenie drona.

4. Jesli ochrona podczas lagdowania nie bedzie dziata¢ prawidtowo, aplikacja DJI Pilot 2 wysSwietli
komunikat o lgdowaniu, gdy dron obnizy sie do wysokosci 0,7 m powyzej ziemi. Po upewnieniu
sie, ze otoczenie jest odpowiednie do lgdowania, nacisnij, aby potwierdzi¢ lub wci$nij drazek
sterujacy do konca i przytrzymaj przez jedng sekunde, az dron wyladuje.

/\ Funkcja ochrony podczas ladowania nie bedzie dostepna w nastepujacych okolicznosciach:

a. Gdy dolny system wizyjny jest wytgczony.

b. Gdy uzytkownik obstuguje drazek sterujacy pitch/roll/throttle (funkcja ochrony
podczas lgdowania zostanie ponownie aktywowana, gdy drazek sterujgcy nie bedzie
uzywany).

c. Gdy system pozycjonowania nie dziata prawidtowo (np. btad potozenia drona).

d. Gdy system wizyjny wymaga kalibracji. Jezeli oswietlenie jest nieodpowiednie, przez co
system wizyjny nie dziata prawidtowo.

e. Jezeli w odlegtosci 1 m od drona znajduje sie przeszkoda, nie uzyskano danych z
kamery i nie mozna wykry¢ warunkéw terenu, dron obnizy sie do 0,7 m nad ziemia i
zawiénie w oczekiwaniu na potwierdzenie lgdowania przez uzytkownika.
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Ograniczenia lotéw i mozliwos¢ odblokowania

System GEO

System GEO (Geospatial Environment Online) DJI jest globalnym systemem informacyjnym, ktéry
w czasie rzeczywistym dostarcza informacji na temat bezpieczeAstwa lotéw i aktualizagji
ograniczen oraz zapobiega lotom UAV w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjgtkowych
okolicznosciach obszary zastrzezone mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ loty. Wczesniej
uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie na podstawie aktualnego poziomu ograniczer w
obszarze planowanego lotu. System GEO moze nie spetnia¢ w petni wymogoéw lokalnego prawa i
przepiséw. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wiasne bezpieczeristwo lotu. Przed
ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczeniami uzytkownicy muszg
skonsultowa¢ sie z lokalnymi organami w sprawie odpowiednich wymogéw prawnych i
regulacyjnych.

Strefy ograniczonego lotu (Strefy GEO)

System GEO DJI wyznacza bezpieczne miejsca do wykonywania lotéw, okresla poziomy ryzyka i
ostrzezenia dotyczgce bezpieczenstwa dla poszczegéinych lotéw oraz udostepnia informacje o
ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary ograniczonych lotéw s okreslane jako
Strefy GEO, ktére sg dalej podzielone na Restricted Zones, Authorization Zones, Warning Zones,
Enhanced Warning Zones oraz Altitude Zones. Uzytkownicy mogg wys$wietla¢ takie informacje w
czasie rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot 2. Strefy GEO to okreslone obszary lotéw, w tym miedzy
innymi lotniska, miejsca duzych imprez, miejsca, w ktérych doszto do sytuacji kryzysowych (np.
pozary laséw), elektrownie jadrowe, wiezienia, obiekty rzadowe i wojskowe. System GEO
domyslnie ogranicza starty i loty w strefach, ktére moga stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa
lub ochrony. Mapa stref GEO, ktéra zawiera wyczerpujgce informacje na temat stref GEO na catym
Swiecie jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Ograniczenia lotéw w strefach GEO
Ponizszy rozdziat zawiera szczegdtowy opis ograniczen lotéw w wyzej wymienionych strefach GEO.

Strefy GEO Ograniczenia lotow Opis

Start: w strefach ograniczonych nie mozna

. . uruchamiac silnikéw drona.
Zabrania sie lotéw UAV w

strefach ograniczonych. Jesli W trakcie lotu: gdy dron przelatuje wewnatrz
otrzymate$ pozwolenie nalotw | Strefy ograniczonej, w aplikadji D)l Pilot 2

Strefy . . X oo rozpocznie sie 100-sekundowe odliczanie. Po
ograniczone strefie ograniczone], c‘J‘dwmdz zakgr'\czeniu odliczania, dron natychmiast
(czerwone) strong https://www.dji.com/ wyladuje w trybie potautomatycznego
flysafe lub skontaktuj sig z ladowania i wytaczy silniki po wyladowaniu.
flysafe@dji.com, aby
odblokowat strefe. W trakcie lotu: gdy dron zblizy sie do granicy
strefy ograniczonej, automatycznie zwolni i
zawisnie.
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Start: w strefach autoryzacji nie mozna uruchamiac
silnikéw drona. Aby méc lata¢ w Strefie Autoryzadji,
uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o zezwolenie na
odblokowanie pod zweryfikowanym przez D)l

Dron nie bedzie mogt numerem telefonu.
Strefy wystartowac w §tr.ef|e W trakcie lotu: gdy dron przelatuje wewnatrz
autoryzacji autoryzadji, jesli nie uzyska strefy autoryzadji, w aplikacji DJI Pilot 2
(Niebieskie) pgzwolenla nalotw tym rozpocznie si¢ 100-sekundowe odliczanie. Po
Obszarze. zakonczeniu odliczania, dron natychmiast
wyladuje w trybie pétautomatycznego
opuszczania i wytgczy silniki po wylgdowaniu.
Strefy Ostrzezenie zostanie wy$wietlone, . . . N . .
ostrzegawcze gdy dron bedzie leciat wewnatrz DrOj moze Iat’ac.w tej strefle, ?|e uzytkownik
(26te) strefy ostrzegawczej. musi zapoznac sie z ostrzezeniem.
Rozszerzone Gdy dron przelatuje w X . L .
strefy rozszerzonej strefie ostrzegawczej, | PO potwierdzeniu ostrzezenia dron moze

ostrzegawcze zostanie wyéwietlone ostrzezenie z | kontynuowac lot.
(Pomararczowe) | prosbg o potwierdzenie trasy lotu.

Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze lecie¢
powyzej limitu wysokosci. W trakcie lotu: gdy
sygnat GNSS zmieni si¢ ze stabego na silny, w
aplikacji DI Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekundowe
odliczanie, jesli dron przekroczy limit wysokosci.
Gdy odliczanie dobiegnie korica, dron zejdzie
ponizej limitu wysokosci i zawisnie.

Wysokos¢ drona jest
ograniczona podczas lotu w
strefie wysokosci.

Strefy wysokosci
(Szare)

Gdy dron zblizy sie do granicy strefy wysokosci, a
sygnat GNSS bedzie silny, dron automatycznie
zwolni i zawisnie, jezeli znajduje sie powyzej limitu
wysokosci.

Pétautomatyczne lgdowanie: podczas znizania i ladowania uzytkownik moze sterowac
wszystkimi drazkami, z wyjatkiem drazka przepustnicy i przycisku RTH. Silniki drona wytaczg sie
automatycznie po wylgdowaniu. Zaleca sig, aby przed rozpoczeciem Igdowania
pétautomatycznego skierowac drona w bezpieczne miejsce.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla Stref ograniczonych/Stref autoryzacji: aby zapobiec przypadkowemu
wlotowi drona do Strefy ograniczonej lub Strefy autoryzacji, system GEO tworzy strefe buforowg
o szerokosci ok. 20 m poza kazda Strefa ograniczong i Strefg autoryzacji. Jak pokazano na
ponizszej ilustracji, dron moze startowac i lgdowac w miejscu lub lecie¢ w kierunku przeciwnym
do Strefy ograniczonej, lub autoryzacji tylko wtedy, gdy znajduje sie w strefie buforowej oraz
jezeli lot do tych stref jest niedozwolony. Po opuszczeniu strefy buforowej dron nie moze
wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej.
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Strefy buforowe dla Stref wysokosci: z zewnetrznej strony kazdej strefy wysokosci ustanowiona
jest strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metréw. Jak pokazano na ponizszej ilustracji, podczas
zblizania sie do strefy buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym dron stopniowo
zmniejsza predkos¢ lotu, a nastepnie unosi sie poza strefg buforowa. Podczas zblizania sie do
strefy buforowej od spodu w kierunku pionowym dron moze wznosic sie i obniza¢ wysokos$¢ lub
lecie¢ w kierunku przeciwnym do strefy wysokosci, ale nie moze lecie¢ w kierunku strefy
wysokosci. Po opuszczeniu strefy buforowej dron nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy
buforowej w kierunku poziomym.
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Odblokowywanie stref GEO

Ze wzgledu na preferencje uzytkownikéw, D)l oferuje dwa tryby odblokowywania stref GEO:
samodzielne oraz niestandardowe. Uzytkownicy mogg wnioskowac¢ o ich odblokowanie na stronie
DJI Fly Safe lub za pomoca urzgdzenia mobilnego.

Samodzielne odblokowywanie jest stosowane w strefach autoryzacji, gdzie uzytkownik jest
zobowigzany do ztozenia wniosku o odblokowanie poprzez uwierzytelnienie swojego numeru
telefonu na zarejestrowanym koncie DI za posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe pod
adresem https://www.dji.com/flysafe. Po zatwierdzeniu wniosku o odblokowanie, uzytkownik
moze zsynchronizowa¢ licencje na odblokowanie za pomocg aplikacji DJI Pilot 2, aby
odblokowat strefe. Uzytkownik moze polecie¢ dronem bezposrednio do zatwierdzonej strefy
autoryzacji i postepowac zgodnie z instrukcjami w aplikacji DJI Pilot 2, aby odblokowac¢ strefe. W
przypadku odblokowania samodzielnego uzytkownik moze wyznaczy¢ okres odblokowania,
podczas ktérego mozna wykonywac wiele lotéw. Zaplanowane samodzielne odblokowanie jest
wazne wytacznie dla jednego lotu. Jedli dron zostanie ponownie uruchomiony, uzytkownik
bedzie musiat ponownie odblokowac strefe.

Niestandardowe odblokowanie jest przeznaczone dla uzytkownikéw o szczegélnych
wymaganiach. Umozliwia wyznaczenie zdefiniowanych przez uzytkownika niestandardowych
obszaréw lotu i wystawienie dokumenty zezwalajgcych na lot zgodnie z wymogami
uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania jest dostepna we wszystkich krajach i regionach i mozna
sie o0 nig ubiegac¢ za posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe pod adresem https://
www.dji.com/flysafe.

Odblokowywanie na urzadzeniach mobilnych: Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i kliknij GEO
Zone Map na ekranie gtdwnym. Wyswiet! liste licencji odblokowujacych i kliknij @, aby wyswietli¢
szczegoty licencji odblokowujacej. Pojawi sie link do licencji odblokowujgcej oraz kod QR. Uzyj
urzadzenia mobilnego, aby zeskanowa¢ kod QR i ztozy¢ wniosek o odblokowanie bezposrednio
z urzadzenia mobilnego.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat odblokowywania, odwiedz strone https://www.dji.com/
flysafe lub skontaktuj sie z flysafe@dji.com.
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Ograniczenia dotyczace maksymalnej wysokosci i odlegtosci

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysokos$¢ lotu drona, natomiast maksymalna odlegtos¢
lotu ogranicza promien lotu drona wokét punktu Home. Te limity moga by¢ ustawione za
pomocg aplikacji DJI Pilot 2 w celu zwiekszenia bezpieczenstwa lotu.

Maksymalna wysokos¢

Punkt Home

Maksymalna odlegtos¢

Wysokos¢ drona po whaczeniu zasilania

Punkt startu nie jest recznie aktualizowany podczas lotu.

Silny sygnat GNSS

Ograniczenia Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2

Wysokos$¢ lotu drona nie moze przekroczy¢ | Dron zbliza sig do maksymalnej

Maks. wysokosc wartosci ustawionej w aplikacji DJI Pilot 2. wysokosci lotu. Lataj ostroznie.

Odlegtoé¢ w linii prostej pomiedzy dronem a . K
punktem startu nie moze przekroczy¢ Dron zbliza si¢ do maksymalnej
maksymalnej odlegtosci lotu ustawionejw | odlegtosci lotu. Lataj ostroznie.
aplikacji DJI Pilot 2.

Maks. odlegtos¢

Staby sygnat GNSS

Ograniczenia Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2

Gdy sygnat GNSS jest staby, to znaczy kiedy
ikona GNSS jest z6tta lub czerwona, a
oswietlenie otoczenia jest zbyt ciemne,
maksymalna wysokos$¢ wynosi 3 m.

Maks. wysokosc¢ Maksymalna wysokos$¢ to wysoko$¢ wzgledna - o
mierzona za pomoca czujnika na podczerwien. | Lataj ostroznie.
Kiedy sygnat GNSS jest staby, ale o$wietlenie
otoczenia jest wystarczajgco dobre,
maksymalna wysoko$¢ wynosi 30 m.

Maks. odlegtos¢ Brak ograniczen Brak odniesien

Dron zbliza sie do
maksymalnej wysokosci lotu.

A - Jezeli dron przekroczy okreslone ograniczenie, operator nadal moze nim sterowac, ale
nie ma mozliwosci, zeby bardziej zblizy¢ si¢ do obszaru o ograniczonym dostepie.
« Ze wzgledéw bezpieczenstwa NIE nalezy lata¢ dronem w poblizu lotnisk, autostrad,
stacji kolejowych, stacji metra, centréw miast ani innych newralgicznych obszaréw.
Lataj dronem tylko w miejscach, ktére sg w Twoim zasiegu wzroku.
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Kalibracja kompasu

Nalezy kalibrowa¢ kompas tylko wtedy, gdy zasygnalizuje to aplikacja DJI Pilot 2 lub tylne
wskazniki drona. Podczas kalibracji nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad:

Nie kalibruj kompasu w miejscach, w ktérych wystepuijg silne zaktécenia magnetyczne, na
przyktad w poblizu magneséw, na parkingach lub na placach budowy z podziemnymi
wzmocnieniami z betonu.

« Podczas kalibracji nie nalezy mie¢ przy sobie ferromagnetycznych przedmiotéw takich jak
na przyktad smartfony.

« Jezeli po zakonczeniu kalibracji kompas znajdzie si¢ pod wptywem silnych zaktécen, w
aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie odpowiedni komunikat. Aby rozwigzac ten problem, wykonaj
kroki, ktére zostang wyswietlone na ekranie.

Procedury kalibracji
Przeprowad? kalibracje na otwartej przestrzeni, wykonujgc kroki opisane ponizej.

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i otwdrz podglad z kamery na stronie gtéwnej. Kliknijes., a
nastepnie & i przejdz do Sensor Status, Compass i Calibrate Compass, aby rozpoczac kalibracje.
Tylne wskazniki drona zaswiecg $wiattem statym na z6tto, sygnalizujgc, ze kalibracja zostata
rozpoczeta.

2. Trzymaj drona poziomo na wysokosci 1,5 m nad ziemig i obré¢ go o 360°. Tylne wskazniki
drona zaswiecg $wiattem statym na zielono.
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4. Jezeli tylne wskazniki drona zamigaja na czerwono, przeprowad? kalibracje ponownie.

/\ Jezeli po zakonczeniu kalibracji tylne wskaZniki drona migaja na zmiang na czerwono
i 26tto, to oznacza, ze w miejscu, w ktérym sie znajdujesz, wystepuijg silne zaktécenia.
W takiej sytuacji przenie$ drona w inne miejsce i sprébuj ponownie.

Xf:  Jezeli przed startem bedzie wymagana kalibracja kompasu, w aplikacji D! Pilot 2
pojawi sie stosowny komunikat. Po zakoriczeniu kalibracji komunikat zniknie.
« Po zakoriczeniu kalibracji kompasu umies¢ drona na ziemi. Jezeli w aplikacji D)I Pilot
2 zndéw pojawi sie komunikat, przed ponowng kalibracjg kompasu sprébuj przenie$¢
drona w inne miejsce.

Ladowanie awaryjne z trzema Smigtami

Jezeli podczas lotu jeden z silnikéw drona przestanie pracowa¢ z powodu awarii, urzadzenie
automatycznie przejdzie w tryb awaryjnego ladowania z trzema pracujgcym Smigtami
(Three-Propeller Emergency Landing). System kontrolera lotu postara sig¢ utrzymywac stabilno$¢
i kontrolowa¢ potozenie oraz predkos¢ drona. Sprawi tez, ze pracujacy w tym trybie dron bedzie
automatycznie obniza¢ lot. Dzieki temu uzytkownik zyska wystarczajgco duzo czasu, aby
skierowac¢ drona w bezpieczne miejsce, ktére bedzie odpowiednie do lgdowania. W ten sposéb
mozna tez unikng¢ upadku drona lub jego tadunku z duzej wysokosci, a takze zapobiec stratom,
obrazeniom ciata oraz uszkodzeniom sprzetu.

Gdy dron przejdzie w tryb awaryjnego ladowania z trzema pracujgcymi $migtami, aparatura
sterujgca zacznie wibrowa¢, aby powiadomi¢ o tym uzytkownika. W tym samym czasie dron
zacznie szybko sie obraca¢ i automatycznie obniza¢ lot. Drazek sterujacy ruchami drona do
przodu i do tylu zostanie ustawiony tak, aby sterowa¢ ruchami w kierunku pétnocnym i
potudniowym, a drazek sterujgcy ruchami w lewo i w prawo bedzie umozliwiat sterowanie w
kierunku wschodnim i zachodnim. Zaleca sig¢ wykorzystanie drazkéw w celu skierowania drona
w bezpieczne, odpowiednie do Igdowania miejsce tak szybko, jak to mozliwe. Gdy dron zacznie
zbliza¢ sie do ziemi, uzytkownik moze uruchomi¢ funkcje awaryjnego zatrzymania $migta, aby
wyladowaé. W ten sposéb moze zmniejszy¢ ryzyko rozbicia lub obrécenia sie drona, a takze
zminimalizowa¢ ewentualne straty.

/\ « Awaryjne ladowanie z trzema pracujacymi $Smigtami moze by¢ aktywowane tylko na
otwartej przestrzeni, kiedy masa startowa drona wynosi <3,78 kg, a wysokos¢ 210 m.

« Gdy wystapi awaria, natychmiast oddal drona od ludzi i warto$ciowego mienia, a nastepnie
wyladuj na réwnym, miekkim podtozu takim jak na przyktad trawa, aby zminimalizowa¢
ewentualne uszkodzenia sprzetu.

« Jezeli Smigto zostanie uszkodzone, a silnik bedzie pracowat prawidtowo, dron nie przejdzie
w tryb awaryjnego lgdowania z trzema pracujgcymi Smigtami.

« Awaryjne ladowanie z trzema pracujagcymi $migtami jest przeznaczone wytacznie dla
sytuacji awaryjnych, w ktérych system napedu przestaje dziata¢ prawidtowo. Nie aktywuj
tej funkdji, jezeli nie ma sytuacji awaryjnej.

« Opisywana funkcja jest stale aktualizowana w celu uwzglednienia wigkszej liczby
scenariuszy. Zawsze pamietaj o upewnieniu sig, ze cate oprogramowanie jest aktualne.

* Po lagdowaniu awaryjnym skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej DJI w celu
przeprowadzenia konserwacji lub naprawy uktadu napedowego tak szybko, jak to mozliwe.
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System D)1 AirSense

Samoloty wyposazone w nadajnik ADS-B bedg aktywnie nadawac informacje o locie dotyczace
miedzy innymi lokalizacji, trasy lotu, predkosci i wysokosci. Drony DJI wyposazone w technologie
DJI AirSense sg w stanie odbiera¢ informacje o locie nadawane przez nadajniki ADS-B, ktére sg
zgodne z normami 1090ES lub UAT w promieniu 10 kilometréw. Na podstawie odebranych
informacji o locie, DJI AirSense moze analizowac¢ i uzyskiwac informacje o potozeniu, wysokosci,
orientacji i predkosci otaczajacych go samolotéw zatogowych, a takze poréwnywac te dane z
aktualng pozycja, wysokoscia, orientacjg i predkoscig drona DJI. Dzieki temu moze w czasie
rzeczywistym oblicza¢ potencjalne ryzyko kolizji z otaczajagcymi samolotami zatogowymi.
Nastepnie DI AirSense wyswietli komunikat ostrzegawczy w aplikacji DJI Pilot 2 zgodnie z
poziomem ryzyka.

DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegawcze tylko w szczegélnych okolicznosciach, gdy w
poblizu znajdujg sie okreslone samoloty zatogowe. Jesli dron D)l znajdzie sie w poblizu samolotu
zatogowego, przejmie kontrole i go ominie. Zawsze lataj dronem w zasiegu wzroku i zachowaj
ostroznos$¢, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. Nalezy pamieta¢, ze DJI AirSense ma
nastepujace ograniczenia:

1. DJI AirSense moze odbiera¢ tylko informacje wysytane z samolotéw, na ktérych znajduje sie
urzadzenie ADS-B Out zgodne z normami 1090ES (RTCCA DO-260) lub UAT (RTCA DO-282).
Urzadzenia DJI nie mogg odbiera¢ informacji ani wyswietla¢ powiadomien, jezeli samolot nie
jest wyposazony w prawidtowo dziatajgcy sprzet ADS-B Out.

2. Jezeli pomiedzy samolotem zatogowym a dronem DJI znajdzie sie jaka$ przeszkoda, DJI
AirSense nie bedzie w stanie odbiera¢ informacji ani wysyta¢ powiadomien. Uwaznie
obserwuj swoje otoczenie i zawsze lataj ostroznie.

3. Jezeli DJI AirSense napotka jakie$ zaktocenia, komunikaty ostrzegawcze mogg by¢ wysytane
z opdznieniem. Uwaznie obserwuj swoje otoczenie i zawsze lataj ostroznie.

4. Jezeli dron DJI nie jest w stanie uzyska¢ informacji o wiasnej lokalizacji, komunikaty
ostrzegawcze moga nie by¢ wyswietlane.

5. Gdy DJI AirSense jest wytaczony lub Zle skonfigurowany, nie moze odbiera¢ komunikatéw
ADS-B z samolotéw zatogowych ani wysytac ostrzezen do uzytkownika.

Gdy DJI AirSense wykryje zagrozenie, na aktualnym widoku w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie
ekran projekcyjny AR, ktéry w intuicyjny sposéb pokaze ostrzezenie oraz odlegtos$¢ miedzy
dronem a samolotem. Po otrzymaniu ostrzezenia uzytkownik powinien wykona¢ kroki
przedstawione w aplikacji DJI Pilot 2.

a. Informacja: na mapie pojawi sie niebieska ikona samolotu.

b. Uwaga: aplikacja wyswietli powiadomienie: “Manned aircraft detected nearby. Fly with
caution.” ("W poblizu wykryto samolot zatogowy. Lataj ostroznie”). W widoku podgladu
z kamery pojawi sie mata, pomaranczowa, kwadratowa ikona z informacja o odlegtosci, a na
widoku mapy pojawi sie¢ pomararnczowa ikona samolotu.

c. Ostrzezenie: aplikacja wyswietli powiadomienie: “Collision risk. Descend or ascend

immediately.” (“Ryzyko kolizji. Natychmiast pole¢ nizej lub wyzej."). W widoku podgladu

z kamery pojawi sie mata, czerwona, kwadratowa ikona z informacjg o odlegtosci, a na

widoku mapy pojawi sie czerwona ikona samolotu. Aparatura sterujgca zacznie wibrowac.

. Ostrzezenie: aplikacja wyswietli powiadomienie: “Collision risk. Auto descend / ascend /

avoidance enabled.” (“Ryzyko kolizji. Aktywowano automatycznie obnizenie lotu /

wzniesienie / unikanie."). W widoku podgladu z kamery pojawi sie mata, czerwona,

kwadratowa ikona z informacja o odlegtosci, a na widoku mapy pojawi sie czerwona ikona

samolotu. Aparatura sterujgca zacznie wibrowac.

a
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Lista kontrolna przed lotem

Nastepujaca lista kontrolna moze by¢ wykorzystywana jako punkt odniesienia do sprawdzenia
drona przed lotem w codziennych zastosowaniach.

1. Upewnij sig, ze aparatura sterujgca i akumulatory drona s3 catkowicie natadowane.
Sprawdz, czy akumulatory TB30 zostaty prawidtowo zamontowane oraz czy przetgczniki ich
zwalniania sg zablokowane.

. Upewnij sig, ze Smigta nie sa uszkodzone ani znieksztatcone, a takze czy zostaty prawidtowo
zamontowane. Sprawdz tez, czy w silnikach i na $migtach nie znajduja sie jakies ciata obce.
Nalezy réwniez upewnic sig, ze Smigta i ramiona sg roztozone, a przyciski sktadania ramion
drona sg wysuniete w zablokowanej pozycji.

. Upewnij sie, ze obiektywy systemu wizyjnego, kamery, FPV, szkta czujnikéw na podczerwien
oraz $wiatta dodatkowe s czyste i ze nie zostaty zablokowane w jakikolwiek sposéb.

4. Upewnij sig, ze gimbal jest odblokowany, a kamera jest skierowana do przodu drona.

5. Upewnij sig, ze ostony slotu na karty microSD, portu PSDK i komory klucza sprzetowego
zostaly poprawnie zamkniete.

. Upewnij sie, ze anteny aparatury sterujgcej zostaty ustawione prawidtowo.

Uruchom drona i aparature sterujac, a nastepnie wiacz tryb lotu N. Upewnij sig, ze dioda

LED statusu oraz przycisk uprawnieri drona na aparaturze sterujgcej Swiecg $wiattem stalym

na zielono. To oznacza, ze dron i aparatura sterujgca sg potaczone. Wskazuje tez, ze

aparatura sterujgca umozliwia sterowanie dronem.

Ustaw drona na ptaskim podtozu na otwartej przestrzeni. Upewnij sig, ze w poblizu nie
znajdujg sie zadne przeszkody, budynki lub drzewa oraz ze dron znajduje sie w odlegtosci 5
m od operatora. Operator powinien by¢ zwrécony w kierunku tylnej czesci drona.

Aby zapewni¢ bezpieczeristwo uzytkowania, przejdz do widoku lotu w aplikacji DJI Pilot i
sprawdz parametry na liscie kontrolnej takie jak tryb control sticka, wysoko$¢ RTH, odlegtos¢
od przeszkéd i ustawienia awaryjne. Zaleca sie ustawienie dziatari awaryjnych jako RTH.

10. Jezeli kilka dronéw lata jednoczesnie, podziel przestrzen powietrzng do lotu, aby uniknac

kolizji w powietrzu.
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Ten rozdziat przedstawia najwazniejsze
cechy i funkcje drona.

32



Dron

Dron M30 sktada sie przede wszystkim z systemu kontroli lotu, systemu tgcznosci, systemu
wizyjnego, systemu przetwarzania obrazu, systemu napedowego, a takze systemu zasilania i
akumulatora. Ten rozdziat zawiera szczeg6towe wprowadzenie do elementéw i funkgji drona.

Uruchamianie drona

Po potaczeniu drona z aparaturg sterujacg (upewnij sie, Ze aparatura sterujaca jest potgczona z
Internetem) w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat: “There’s a DJI device not
activated” (“Urzadzenie DJI nie zostato aktywowane”). Postepuj zgodnie z instrukcjami na
ekranie, aby aktywowa¢ drona. Jezeli aktywacja sie nie powiedzie, skontaktuj sie¢ z pomocg
techniczna DJI. Wiecej szczegotéw znajdziesz w sekcji dotyczacej taczenia z aparatura sterujaca.

Opis produktu

1. Kamera FPV 13. Przyciski sktadania ramion
2. Przedni system czujnikéw podczerwieni Jg ’;im&?“a
P . SlINiKI

3. Przedm system W|zyjny. ) 16. $migta
4. Lewy i prawy system wizyjny 17. Tylne wskazniki drona
5. Lewy i prawy system czujnikéw podczerwieni 18. Anteny GNSS
6. Slot na karte microSD 19. Anteny transmisji wideo

. o 20. Przednie wskazniki drona
7. Gérny system wizyjn

. Y sy ' ),/J,y, — 21. Gimbal i kamera [1]
8. Gorny system czujnikéw podczerwieni
9. Przycisk zasilania / wskaznik
10. Port PSDK [1] Drony M30 i M30T zostaly wyposazone w
11. Gérne wskazniki nawigacyjne rézne kamery. Nalezy odnies¢ sie do faktycznie
12. PortAssistant zakupionego produktu.
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Widok od dotu

. Tylny system wizyjny

. Tylny system czujnikéw podczerwieni

. Otwoér wentylacyjny

. Inteligentny akumulator TB30

. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
. Przycisk poziomu natadowania akumulatora
. Przetgcznik zwalniania akumulatora

. Dolny system wizyjny

. Dolny system czujnikéw podczerwieni

. Dolne oswietlenie pomocnicze

. Dolne wskaZniki nawigacyjne

. Komora na klucz sprzetowy

/\ NIE nalezy demontowa¢ produktu bez pomocy autoryzowanego sprzedawcy DJl (z
wyjatkiem elementéw, ktérych demontaz jest dozwolony w niniejszej instrukcji). W
przeciwnym wypadku nie bedzie on objety gwarancja.
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Dron M30 zostat wyposazony w wykorzystujaca technologie Starlight kamere FPV, ktéra moze
optymalizowa¢ obrazy w stabych warunkach oswietleniowych w nocy. To zapewnia pilotom
lepsza widoczno$¢ i pomaga latac bezpiecznie.

Obstuga

Drony DJI z serii M30 sq kompatybilne zaréwno ze $migtami 1671, jak i ze $migtami 1676 High
Altituded (brak w zestawie). Zapoznaj si¢ z ponizszym diagramem, aby dobra¢ odpowiednie
$migta w zaleznosci od masy startowej drona i spodziewanej maksymalnej wysokosci lotu.

Putap serwisowy to teoretyczna wysoko$¢ maksymalna, na ktdrej dron moze normalnie lata¢
pod warunkiem, ze predko$¢ wiatru nie przekracza 15 m/s podczas lotu, a 12 m/s podczas
startu lub Ilgdowania. Podczas lotu w poblizu putapu serwisowego zdolno$¢ hamowania i
przyspieszania drona bedzie ograniczona. Jedli latasz na wysokosciach wiekszych niz 3 000 m
nad poziomem morza, uzywaj $migiet 1676 High Altitude.

) = Putap serwisowy $migiet
Putap serwisowy M30 1676 High Altitude

s Putap serwisowy $migiet 1671

8000 Masa startowa Maksymalna masa startowa
1

|

7000 jooe |
| |
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/\* Uzytkowanie $migiet przeznaczonych do lotéw na duzych wysokosciach przez dtuzszy czas moze
skutkowac skréceniem zywotnosci silnika.

Uzywaj wytgcznie oficjalnych $migiet DJI. Nie mieszaj ze sobg réznych rodzajéw $migiet.

Smigta sa elementami, ktére sie zuzywaja. Jesli zajdzie taka potrzeba, kup dodatkowe $migta.
Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta i silniki s3 zamontowane prawidtowo.

Przed kazdym lotem upewnij sig, ze wszystkie Smigta s3 w dobrym stanie. Nie uzywaj starych,
wyszczerbionych lub ztamanych $migiet.

Aby unikna¢ obrazen ciata, trzymaj sie z dala od obracajgcych sie $migiet i silnikéw.

Przechowywanie
Postepuj zgodnie z diagramem, aby ztozy¢ i przechowywac $migta.

Wymiana

Aby wymieni¢ $migta, uzyj klucza imbusowego H2.0.

Wymiana $migiet jest zalecana tylko w sytuacjach awaryjnych podczas pracy. Po zakonczeniu
lotu skontaktuj sie¢ z pomocg techniczng DJI lub z autoryzowanym sprzedawcg w celu
sprawdzenia i konserwacji $migiet tak szybko, jak to mozliwe.

/\  topaty $migiet s3 ostre. Nalezy obchodzic¢ sie z nimi ostroznie.
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Wskazniki LED drona, przednie i tylne

Dron zostat wyposazony w przednie i tylne wskazniki. Mozna je wytgczy¢ za pomoca aplikacji DJI
Pilot 2, aby nie rzucaty sie w oczy podczas operacji w terenie.

1. Przednie wskazniki: migajg na zmiane na zielono i czerwono, wskazujgc dziéb drona.
2. Tylne wskaZniki: podczas lotu migajg na zielono, wskazujgc tyt drona. Kiedy dron jest
wigczony, ale nie leci, tylne wskazniki pokazujg jego statusy. Poszczegélne statusy drona

przedstawiono w ponizszej tabeli:

Statusy normalne

Migaja sekwencyjnie na
czerwono, zielono i zétto

Migaja na zielono*

Migaja na zielono dwa razy*
Migaja na zmiane na zielono
i niebiesko

Powoli migajg na z6tto

Statusy ostrzegawcze

Szybko migajg na z6tto
Szybko migajg na czerwono
Szybko migajg na czerwono

Migaja na czerwono przez 5 s
(podczas wykonywania CSC)

Swieca stale na czerwono

Migaja na zmiane na
czerwono i z6tto

Migaja na zmiane na
czerwono i zielono

Wiaczanie zasilania i wykonywanie testow
autodiagnostycznych

Do pozycjonowania wykorzystywany jest tylko
GPS (RTK nie jest uzywany)

Do pozycjonowanie uzywane sg systemy
wizyjne

RTK jest wigczone i wykorzystywane sg dane
RTK

Tryb Attitude (GNSS nie jest dostepny)

Utrata sygnaty z aparatury sterujgcej
Niski poziom natadowania akumulatora

Krytycznie niski poziom natadowania
akumulatora

Bad IMU

Btad krytyczny
Wymagana kalibracja kompasu

RTK jest wtgczone, ale dane RTK nie sg
dostepne

* Wskazniki nawigacyjne LED drona, gérne i dolne



Gorne i dolne wskazniki nawigacyjne umozliwiajg znalezienie drona podczas nocnych lotéw.
Wskazniki nawigacyjne mozna recznie wigczy¢ lub wytgczy¢ za pomocg aplikacji DJI Pilot 2.

A Gdy wskazniki nawigacyjne sa uzywane, nie nalezy bezposrednio na nie patrze¢, aby
unikng¢ uszkodzenia oczu.

Umieszczone w dolnej czesci drona o$wietlenie pomocnicze wiacza sie automatycznie w
stabych warunkach oswietleniowych, aby wzmocni¢ dolny system wizyjny. Mozna tez wtaczyé
lub wytgczy¢ o$wietlenie pomocnicze recznie za pomoca aplikacji DJI Pilot 2.

A Oswietlenie pomocnicze wiacza sie automatycznie w stabych  warunkach
osdwietleniowych, kiedy wysoko$¢ lotu nie przekracza 5 m. Pamietaj, ze moze to mie¢

wplyw na wydajnos$¢ pozycjonowania systemoéw wizyjnych. Jezeli sygnat GNSS jest staby,
zawsze lataj ostroznie.
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Gimbal i kamera

Drony DJI z serii M30 integruja kamere z zoomem i kamere szerokokatng, umozliwiajac
uzytkownikom szybkie przetaczanie sie miedzy widokiem w duzym powigkszeniu w celu
szczegbtowej obserwacji, a widokiem szerokokatnym, ktéry pozwala rozpozna¢ wybrany
obiekt. M30T jest tez wyposazony w dtugofalowa kamere termowizyjng na podczerwien, ktéra
umozliwia nagrywanie obrazéw termowizyjnych. Zaréwno M30, jak i M30T maja tez dalmierz
laserowy, ktéry dostarcza informacji o lokalizacji celu i odlegtosci od niego podczas inspekcji
lub akcji poszukiwawczo-ratowniczych. Operator moze szybko okresli¢ lokalizacje celu i
poprawi¢ wydajno$¢ operacji. Ponizej rozpisano funkcje i zastosowanie na przyktadzie M30T.

1. Dalmierz laserowy

2. Kamera z zoomem

3. Kamera termowizyjna (tylko M30T)
4. Kamera szerokokatna

Obstuga

Obstuga kamery za pomoca aparatury sterujacej

Nastepujgce przyciski oraz kétko przewijania aparatury sterujgcej umozliwiaja zdalng obstuge
kamery.

. Przycisk Ostrosci / Migawki
Weciénij do potowy, aby skorzystac z
automatycznej regulacji ostrosci (autofocus) lub
wecisnij do korica, aby zrobi¢ zdjecie. Tryb photo
mozna uruchomi¢ za pomoca aplikacji D)l Pilot
2.

. Przycisk Nagrywania
Naciénij jeden raz, aby rozpocza¢ lub
zakonczy¢ nagrywanie.

N

w

. Kotko przewijania
Podczas uzywania drona z serii M30 przewin w
lewo lub w prawo, aby dostosowac zoom
kamery.

>

Przyciski C1/ C2 / C3 (konfigurowalne)

Wiacz aplikacje D)l Pilot 2 i przejdz do widoku
podgladu z kamery. Dotknij « « +, a Nastepnie @
i Customize RC Buttons. Ustaw funkcje
przyciskéw C1, C2 i C3, aby zapewnic sobie
szybka i prosta obstuge kamery.

Obstuga kamery za pomoca aplikacji DI Pilot 2
Informacje dotyczace obstugi kamery za pomoca aplikacji DJI Pilot 2 znajdziesz w sekcji Widok
podgladu z kamery z gimbalem w rozdziale Aplikacja D)I Pilot 2.
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Korzystanie z karty microSD

Standardowo w dostarczonym dronie w gniezdzie na karty microSD znajduje sie karta microSD
o pojemnosci 32 GB. Dron obstuguje karty microSD o maksymalnej pojemnosci do 128 GB. Aby
mie¢ pewnos$¢, ze kamera bedzie w stanie szybko odczytywac i zapisywa¢ dane w celu
nagrywania filméw HD, uzywaj kart microSD o klasie UHS Speed Class 3 lub lepszych oraz o

predkosci wiekszej niz 30 MB/s.

£ Zalecamy korzystanie z nastepujgcych kart microSD:
Lexar 667x U3 A2 Class10 32G / 64G / 128G
Lexar 1066x U3 A2 V30 32G / 64G / 128G
SanDisk Extreme PRO U3 A2 V30 32G / 64G / 128G
SanDisk Extreme U3 A2 V30 32G / 64G / 128G

/N * Zanim wyjmiesz kartg microSD, najpierw zatrzymaj nagrywanie. W ten spos6b unikniesz
utraty nagranych filméw.
* Aby zapewni¢ stabilno$¢ systemu kamery, czas nagrywania jednego filmu zostat
ograniczony do 30 minut. Jezeli ten czas przekroczy 30 minut, nagrywanie filmu
zostanie zatrzymane i bedzie musiato zosta¢ wznowione.
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Gimbal

3-osiowy gimbal stabilizuje kamere, dzieki czemu dron moze wykonywac wyrazne zdjecia i
nagrywac ptynne filmy podczas lotu. Na ponizszym rysunku przedstawiono zakresy osi tilt, pan i
roll gimbala.

Kontrolowany zakres obrotu

O

Ooll

35° wy +35°

Podtoze T +90°

Tilt Pan Roll

]



Blokada gimbala
Przekrec o tilt w dét do 0°, aby odblokowac¢ gimbal przed uzyciem.
Po zakonczeniu pracy zalecamy przekrecenie osi tilt w gére do +90°, aby zablokowa¢ gimbala.

Obstuga gimbala
Obstuga gimbala za pomoca aparatury sterujacej

. Lewe pokretto
Lewe pokretto stuzy do kontroli osi tilt gimbala. Przekre¢ w lewo, a gimbal zostanie pochylony
w dot. Przekre¢ w prawo, a gimbal zostanie przechylony do gory.

N

. Prawe pokretto
Prawe pokretto stuzy do kontroli osi pan gimbala. Przekre¢ w lewo, a gimbal obréci sie w
lewo. Przekrec¢ w prawo, a gimbal obréci sie w prawo.
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Obstuga gimbala za pomoca aplikacji DJI Pilot 2

Przytrzymaj i przeciagnij

Uzytkownik moze kontrolowac gimbala w widoku podgladu z kamery z gimbalem w aplikacji
DJI Pilot 2 w nastepujacy sposob:

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i przejdZ do widoku podgladu z kamery z gimbalem.

2. Dotknij ekranu w dowolnym miejscu i przytrzymaj, az pojawi sie niebieski okrag.

3. Przeciagnij okrag w dowolnym kierunku, a gimbal odpowiednio sie obréci lub przechyli.

Stuknij w cel dwukrotnie, aby go wysrodkowac
W widoku podgladu z kamery z gimbalem stuknij dwukrotnie w wybrany obiekt. Kiedy to
zrobisz, Twdj cel zostanie wyswietlony na $rodku biezgcego widoku.

Tryb gimbala
Gimbal moze pracowa¢ w dwoéch trybach, ktére sprawdzg sie w réznych scenariuszach
nagrywania.

Kiedy dron obraca sie w poziomie, gimbal réwniez sie obraca, przy

¥ Tryb Foll
- b roflow czym kat pomiedzy osig pan gimbala a dronem pozostaje niezmieniony.

Kiedy dron obraca sie w poziomie, orientacja gimbala nie jest
dostosowywana do obrotéw drona.

Tryb Free

Uzytkownicy mogg uzywac ikony trybu gimbala w widoku podgladu z kamery z gimbalem w
aplikacji DJI Pilot 2, aby szybko sterowa¢ gimbalem i uzyskiwa¢ nastepujace efekty:

0O$ pan gimbala obraca si¢ do $rodka, aby dostosowac sie do
kursu drona, a o$ tilt gimbala powraca do $rodka (0°) z
aktualnego potozenia.

Wysrodkowanie
@’ gimbala
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Skierowanie
gimbala w dét

O$ pan gimbala obraca sie do $rodka, aby dostosowac¢ sie do
kursu drona, a o$ tilt gimbala zmienia swoje potozenie z
aktualnego do -90°.

Wysrodkowanie
osi pan gimbala

0O$ pan gimbala obraca sie do $rodka, aby dostosowac sie do
kursu drona, a o tilt gimbala nie zmienia swojego potozenia.

Skierowanie osi
tilt gimbala w dot

0$ pan gimbala nie zmienia swojego potozenia, a 0$ tilt
gimbala zmienia swoje potozenie z aktualnego do -90°.

Upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchéw gimbala. Po wtaczeniu drona nie nalezy stuka¢ w
gimbal ani go uderzaé. Aby chroni¢ gimbal podczas startu, nalezy uruchamia¢ drona na
ptaskim podtozu i na otwartej przestrzeni.
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Modut RTK drona

Wprowadzenie

Wbudowany modut RTK drona moze wytrzymac silne zaktécenia magnetyczne z metalowych
konstrukgji oraz linii wysokiego napiecia, zapewniajac bezpieczne i stabilne loty. Uzywany ze
stacjg mobilng GNSS D-RTK 2* (brak w zestawie) lub zatwierdzong przez D)l siecig Network RTK
pozwala uzyskac bardziej precyzyjne dane pozycjonowania.

* Dron obstuguje zaréwno stacje D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station, jak i D-RTK 2 High
Precision GNSS Mobile Station dla serii Matrice.

Wiaczanie / wytaczanie modutu RTK

Przed uzyciem upewnij sie, ze funkcja RTK jest wigczona, a rodzaj ustugi RTK zostat
ustawiony poprawnie (stacja mobilna GNSS D-RTK 2 lub sie¢ Network RTK). W
przeciwnym razie modut RTK nie moze zosta¢ uzyty do pozycjonowania. PrzejdZ do
widoku podgladu z kamery w aplikacji DJI Pilot 2, dotknij « « », @ Nastepnie wybierz [, aby
sprawdzi¢ ustawienia. Pamietaj, aby wytaczy¢ funkcje RTK, jesli jej nie uzywasz. W
przeciwnym razie dron nie bedzie w stanie wystartowa¢ bez danych réznicowych.

* Pozycjonowanie RTK moze zostat wtgczone lub wytagczone podczas lotu. Pamietaj, aby
najpierw wybrac rodzaj ustugi RTK.
* Po wylgczeniu RTK mozesz uzy¢ trybu Maintain Positioning Accuracy.

D-RTK 2 Stacja mobilna GNSS

. Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi stacji mobilnej GNSS D-RTK 2 (dostepnej na stronie https://
www.dji.com/pl/matrice-30/downloads) , aby ja skonfigurowac i potgczy¢ z dronem. Uruchom
stacje D-RTK 2 i wigcz tryb Broadcast dla dronéw z serii M30.

W ustawieniach RTK w aplikacji wybierz “D-RTK 2 Mobile Station” jako rodzaj ustugi RTK, a
nastepnie potacz sie ze stacja, postepujgc zgodnie z instrukcjami na ekranie. Poczekaj, az
system wyszuka satelite. Kiedy status pozycjonowania drona w tabeli statuséw zmieni sie na
“FIX", to oznacza, ze dron uzyskat dane réznicowe ze stacji mobilnej i zaczat ich uzywac.

3. Zasieg komunikacji stacji D-RTK 2: do 12 km (NCC / FCC), do 6 km (SRRC / CE / MIC).

N

Sie¢ RTK

Aby skorzystac¢ z sieci Network RTK, upewnij sig, ze aparatura sterujgca ma potgczenie z Wi-Fi.
Ustuga Network RTK moze by¢ uzyta zamiast stacji D-RTK 2, aby potaczy¢ sie z zatwierdzonym
serwerem Network RTK w celu odbierania i wysytania danych réznicowych. Podczas korzystania
z tej funkcji aparatura sterujaca powinna by¢ wigczona i podtaczona do Internetu.

1. Upewnij sig, ze aparatura sterujgca jest potgczona z dronem i podtgczona do Internetu.

2. Przejdz do widoku podgladu z kamery w aplikacji DJI Pilot 2, dotknij e« i wybierz [ .
Wskaz “Network RTK” jako rodzaj ustugi RTK, a nastepnie kliknij “Purchase a Network RTK
plan” i wybierz “Purchase a plan”. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby kupi¢ i
aktywowac plan. DJI ma przygotowany dla Ciebie plan Network RTK. Postepuj zgodnie z
powyzszymi krokami, aby go aktywowac¢ w okresie jego waznosci. Jezeli przewidziany plan
wygast, mozesz kupi¢ dodatkowy plan Network RTK. Mozesz tez skorzysta¢ z sieci
indywidualnej Custom Network RTK (upewnij sie, ze aparatura sterujgca ma potgczenie z
Internetem).
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3. Poczekaj na potaczenie z serwerem Network RTK. Gdy status pozycjonowania drona w tabeli
statuséw w ustawieniach RTK zmieni sie na “FIX", to oznacza, ze dron uzyskat dane réznicowe
z Network RTK i zaczat ich uzywac.

Sie¢ indywidualna RTK

Aby skorzystac z sieci indywidualnej Custom Network RTK, upewnij sig, ze aparatura sterujgca
ma potaczenie z Wi-Fi. Ustuga Custom Network RTK moze zostac uzyta w celu zastgpienia stacji
mobilnej D-RTK 2. Potacz konto Custom Network RTK z wyznaczonym serwerem NTRIP, aby
wysyta¢ i odbiera¢ dane réznicowe. Podczas korzystania z tej funkcji aparatura sterujgca
powinna by¢ wigczona i potgczona z Internetem.

1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest potagczona z dronem i ma potgczenie z Internetem.

2. Przejdz do widoku podgladu z kamery w aplikacji DJI Pilot 2, dotknij s « « i wybierz [ . Wskaz
“Custom Network RTK" jako rodzaj ustugi RTK i wprowadz wymagane informacje. Nastepnie
dotknij “Save”.

3. Poczekaj na potgczenie z serwerem NTRIP. Kiedy status pozycjonowania drona w tabeli
statuséw w ustawieniach RTK zmieni sie na “FIX”, to oznacza, ze dron uzyskat dane réznicowe z
Custom Network RTK i zaczat ich uzywac.

Stopien ochrony IP

1. W stabilnych warunkach laboratoryjnych dron M30 / M30T wyposazony w inteligentny
akumulator TB30 uzyskat certyfikat odpornosci IP55 zgodny z normami IEC 60529. Stopier
ochrony nie jest jednak staty i po dtuzszym czasie uzytkowania moze ulec obnizeniu.
a. Nie nalezy lata¢ dronem, kiedy suma opadéw przekracza 100 mm na 24 godziny.

b. Nie nalezy sktada¢ ramion drona w warunkach deszczowych.

c. Przed instalacjg akumulatoréw upewnij sie, ze porty akumulatoréw, gniazda na akumulatory,
powierzchnia akumulatoréw oraz powierzchnia gniazd na akumulatory sg suche.

d. Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sie, ze na portach i powierzchni akumulatoréw nie
znajduje sie zadna ciecz.

e. Gwarancja produktu nie obejmuje uszkodzer powstatych na skutek kontaktu z wodg.
2. Dron nie osigga stopnia ochrony IP55 w nastepujacych sytuacjach:
a. Ramiona sg ztozone.

b. Korzystasz z innych akumulatoréw niz akumulatory TB30 przeznaczone dla dronéw M30 /
M30T.

c. Ostony portéw nie sg prawidtowo zamontowane.

d. Zatyczka wodoodpornej gérnej pokrywy wodoodpornej nie jest prawidtowo przymocowana
do gérnej pokrywy.

e. Dron jest uszkodzony z réznych przyczyn, na przyktad jego obudowa jest peknieta lub
spoiwo wodoodporne jest wybrakowane.

3. Kadtub drona wykorzystuje srodki zmniejszajace palnoé¢, aby poprawi¢ bezpieczeristwo
lotu. Moze to prowadzi¢ do ewentualnych zmian koloru lub wygladu urzadzenia. Podobne
zmiany nie wplywaja na wydajno$¢ drona ani na jego stopier ochrony IP.
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Port PSDK umieszczony na goérze drona pozwala na podtaczanie pakietéw PSDK i
opracowywanie kolejnych funkcji rozszerzajgcych. Wiecej informacji na temat tworzenia
pakietéw SDK znajdziesz na stronie internetowej https://developer.dji.com/. Wiecej informacji
na temat mocowania PSDK Mounting Bracket znajdziesz na stronie internetowej
https://www.dji.com/matrice-30/downloads.
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Aparatura sterujgca

Niniejszy rozdziat przedstawia aparature
sterujgcg i zawiera instrukcje dotyczgce
sterowania dronem.
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Aparatura sterujaca

Uruchamianie aparatury sterujacej

Wiaczanie / wytaczanie zasilania

Nacisnij przycisk, a nastepnie nacisnij go ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby
wigczy¢ lub wytgczy¢ aparature sterujaca.

Aktywacja aparatury sterujacej

Przed pierwszym uzyciem aparatury sterujacej nalezy jg aktywowac. Upewnij sie, ze
podczas aktywacji aparatura jest potgczona z Internetem.

Internet

Aby aktywowac aparature sterujgca, wykonaj nastepujace kroki:

1. Uruchom aparature sterujgca. Wybierz wersje jezykowa i dotknij Next. Uwaznie przeczytaj
warunki uzytkowania i polityke prywatnosci i dotknij Agree, a nastepnie wybierz swoje panstwo /
region.

2. Potacz sie z siecig Wi-Fi, aby uzyska¢ dostep do Internetu. Nastepnie ustaw strefe czasowa,
date oraz godzine.

3. Jesli masz juz konto DJI, zaloguj sie. Jesli jeste$ nowym uzytkownikiem, najpierw utwérz konto
DJI, a nastepnie sie zaloguj.

4. Po zalogowaniu dotknij Activate w interfejsie aktywacji.

5. Na ekranie pojawi sie komunikat informujgcy, ze aparatura sterujgca zostata aktywowana.
6. Gdy aktywujesz aparature sterujaca, zdecyduj, czy chcesz uczestniczy¢ w programie D)l
Product Improvement Project. Dotacz do tego projektu, aby poméc DJI lepiej zrozumie¢ Twoje
potrzeby.

/\ Jezeli aktywacja sie nie powiedzie, sprawdz potaczenie z Internetem. Upewnij sie, ze jest
dostepne i ponownie sprobuj aktywowaé aparature sterujgca. Jesli aktywacja nie
powiedzie sie kilka razy, skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.
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Opis aparatury sterujacej

ol
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1. Zewnetrzne anteny RC

Przesytajg bezprzewodowe sygnaty
sterowania i wideo pomiedzy aparaturg
sterujaca a dronem.

2. Ekran dotykowy

Wyswietla widoki systemu i aplikacji,
obstuguje do 10 punktéw dotyku. Przed
uzyciem upewnij sie, ze ekran dotykowy jest
czysty i catkowicie suchy. W przeciwnym
wypadku moga wystgpi¢ problemy z
wyswietlaniem obrazu i dziataniem dotyku.
3. Przycisk uprawnien drona

Podczas lotu dronem z serii M30 przycisk
uprawnieri pozwala przejg¢ kontrole nad
urzgdzeniem i wskazuje jego status
kontroli. Wiecej informacji znajdziesz w
sekcji Poradnik (Guide) na stronie gtéwnej.
4. Drazki sterowania

Tryb sterowania lotem mozna ustawi¢ w
aplikacji DJI Pilot 2.

5. Wewnetrzne anteny Wi-Fi

NIE blokuj wewnetrznych anten Wi-Fi
podczas uzytkowania. W  przeciwnym
wypadku jako$¢ sygnatu moze zostac
pogorszona.

6. Przycisk Wstecz / Funkcyjny (Back /
Function)

Nacisnij raz, aby powréci¢ do poprzedniej
strony. Nacisnij dwa razy, aby powrdéci¢ do
strony gtéwnej. Mozesz tez uzy¢ przycisku
wstecz z innym przyciskiem, aby aktywowac
kombinacje przyciskéw. Wiecej informacji
znajdziesz w sekcji dotyczacej kombinacji
przyciskow.
7.PrzyciskiL1/1L2/L3/R1/R2/R3
Przejdz do widoku podgladu z kamery w
aplikacji DJI Pilot 2, aby sprawdzi¢ funkcje
przypisane do okreslonych przyciskéw.
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8. Przycisk RTH

Naci$nij i przytrzymaj, aby aktywowac
procedure RTH. Naciénij ponownie, aby jg
anulowac.

9. Mikrofon

Nie nalezy blokowa¢ mikrofonu podczas pracy.
10. Wskaznik LED statusu

Wskazuje  status ~ aparatury  sterujgcej.
Szczegbtowe opisy statuséw znajdziesz w sekgji
Wskazniki LED i alerty aparatury sterujgcej lub w
sekcji Poradnik (Guide) na stronie gtéwnej
aparatury sterujgcej.

11. Diody LED poziomu natadowania
akumulatora

Wskazuja aktualny status poziomu natadowania
akumulatora aparatury sterujacej. Szczegbtowe
opisy statuséw znajdziesz w sekcji Wskazniki
LED aparatury sterujacej w sekcji Wskazniki LED
i alerty aparatury sterujacej.

12. Wewnetrzna antena GNSS

Nie nalezy blokowa¢ wewnetrznej anteny GNSS
podczas pracy. W przeciwnym wypadku jako$¢
sygnatu i dokfadno$¢ pozycjonowania moga
zostac pogorszone.

13. Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ poziom natadowania
akumulatora. Naci$nij raz, a nastepnie nacisnij
ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy,
aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ aparature sterujaca.
Gdy aparatura sterujgca jest wigczona, nacisnij
przycisk jeden raz, aby wiaczy¢ lub wytaczyc
ekran dotykowy.



14. Przycisk 5D

Sprawdz domyslne funkcje przycisku 5D w
aplikacji DJI Pilot 2. Wiecej informacji znajdziesz
w sekgji Poradnik (Guide) na stronie gtéwnej.

15. Przycisk hamowania (Flight Pause)
Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawisnat w
miejscu (mozliwe tylko wtedy, gdy dostepne sg
systemy wizyjne lub GNSS).

16. Przycisk C3

Mozliwos$¢ dostosowania jego funkcji w aplikacji
DJI Pilot 2.

17. Lewe pokretto

Stuzy do sterowania osig tilt gimbala.

18. Przycisk nagrywania (Record)

Naciénij raz, aby rozpocza¢ nagrywanie.

19. Przetgcznik trybu lotu

Stuzy do przetaczania sie miedzy trzema trybami
lotu: tryb N (Normal), tryb S (Sport) oraz tryb F
(Function). Tryb F mozna tez ustawic jako tryb A
(Attitude) lub tryb T (Tripod) za pomocg aplikacji
DJI Pilot 2.

20. Wewnetrzne anteny RC

Przesytajg bezprzewodowe sygnaty sterowania i
wideo. Nie nalezy blokowaé wewnetrznych
anten RC podczas pracy. W przeciwnym razie
jako$¢ sygnatu moze ulec pogorszeniu.

21. Gniazdo na karte microSD

Umozliwia wiozenie karty microSD.

22. Port USB-A

Podczas lotu dronem z serii Matrice
uzytkownik moze podigczy¢  aparature
sterujgca do inteligentnej stacji akumulatoréw
BS30 w celu aktualizacji oprogramowania.
Mozna tez korzysta¢ z urzadzen innych
producentéw, na przyktad z dyskéw flash USB
lub kart pamieci.

23. Port HDMI

Stuzy do wysytania
zewnetrznego monitora.
24. Port USB-C

Stuzy do tadowania aparatury sterujgcej.

25. Przycisk Ostrosci / Migawki (Focus /
Shutter)

Wcisnij do potowy, aby skorzystat z
automatycznej regulacji ostrosci.  Wcisnij
catkowicie, aby zrobic zdjecie.

26. Prawe pokretto

Stuzy do sterowania osig pan gimbala.

27. Kétko przewijania

Stuzy do regulacji zoomu kamery.

28. Uchwyt

29. Glosnik

30. Otwér wentylacyjny

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie zastaniaj
otworu wentylacyjnego podczas pracy.

sygnatlu HDMI do
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31. Rezerwowe otwory montazowe

Stuzg do montazu dodatkowych urzadzen.
32. Przycisk C1

Dostosuj jego funkcje w aplikacji DJI Pilot 2.
33. Przycisk C2

Dostosuj jego funkcje w aplikacji DJI Pilot 2.
34. Tylna pokrywa

35. Przycisk zwalniania akumulatora

36. Komora na akumulatory

Stuzy do instalagji inteligentnego
akumulatora WB37.

37. Przycisk zwalniania tylnej pokrywy
38. Alarm

39. Wlot powietrza

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie nalezy
zastania¢ wlotu powietrza podczas pracy.
40. Komora na klucz sprzetowy

Stuzy do wktadania klucza sprzetowego do
ztgcza USB-C.

41. Otwor na Srube M4

Stuzy do montazu uchwytu i szelek.



Istnieje mozliwo$¢ zamontowania na aparaturze sterujacej akumulatora WB37 (brak w
zestawie). Aby to zrobi¢, wykonaj nastepujgce kroki.

1. Naci$nij przycisk zwalniania tylnej pokrywy do konca, aby jg otworzy¢.

2. W6z akumulator WB37 do komory i popchnij go do géry. Gdy ustyszysz dzwiek klikniecia, to
oznacza, ze akumulator zostat zamontowany poprawnie.

3. Zamknij tylng pokrywe.

Q Aby usuna¢ akumulator WB37, nacisénij i przytrzymaj przycisk zwalniania tylnej pokrywy,
a nastepnie popchnij akumulator w dét.

Za pomocg ztacza USB-C, ktére znajduje sie w komorze na klucz sprzetowy, mozesz podtgczy¢
klucz sprzetowy USB-C (brak w zestawie). Aby to zrobi¢, wykonaj nastepujgce kroki.

1. Popchnij przycisk zwalniania tylnej pokrywy do korica, aby jg otworzy¢. Aby otworzy¢ komore
na klucz sprzetowy, najpierw usun $ruby.

2. Podtacz klucz sprzetowy za pomocg ztacza USB-C. Zamknij komore na klucz sprzetowy.

3. Zamknij komore na klucz sprzetowy za pomocg $rub. Zamknij tylng pokrywe.
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Uchwyt montazowy i szelki aparatury

Istnieje mozliwo$¢ przymocowania do aparatury uchwytu montazowego oraz szelek (brak w
zestawie). Aby to zrobi¢, wykonaj nastepujace kroki.

1. Przymocuj uchwyt montazowy do aparatury, uzywajgc do tego dwéch $rub.
2. Rozt6z dwa uchwyty.

3. Zatéz szelki i przymocuj ich zaczepy do otwordéw w uchwytach.

Po uzyciu przytrzymaj aparature sterujaca jedna reka, a drugg reka odblokuj zaczepy
szelek. Odtacz aparature sterujaca, a nastepnie zdejmij szelki.
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Regulowanie anten

Podnie$ i wyreguluj anteny. Potozenie anten ma wptyw na site sygnatu aparatury sterujacej.

“'\,» <

Dostosuj kierunek zewnetrznych anten RC i upewnij sie, ze ich ptaska strona jest skierowana w
strone drona. W ten sposéb sprawisz, ze aparatura sterujaca i dron bedg w optymalnej strefie
transmisji.

/\ - Nie nalezy nadmiernie rozcigga¢ anten, aby unikna¢ ich uszkodzenia. Jezeli anteny

zostang uszkodzone, skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI w celu naprawy aparatury

sterujacej. Uszkodzona antena znacznie obnizy wydajnos$¢ aparatury sterujgcej i moze

negatywnie wptyna¢ na bezpieczeristwo lotu.

Podczas lotu nie nalezy jednoczednie uzywac innych urzadzen wykorzystujacych

facznosd¢ 2,4 GHz lub 5,8 GHz w tym samym pasmie przenoszenia, aby nie zaktécac

sygnatu z aparatury sterujgcej. Do takich dziatan nalezy na przyktad wtgczenie sieci Wi-

Fi na telefonie.

« Jezeli podczas lotu sygnat transmisji bedzie za staby, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie
odpowiedni komunikat. Dostosuj anteny, aby mie¢ pewnos$¢, ze dron znajduje sie w
optymalnym zasiegu transmisji.

Stopien ochrony IP

1. Aparatura sterujgca DJI RC Plus zostata przetestowana w warunkach laboratoryjnych i
uzyskata certyfikat odpornosci IP54 zgodny z globalnymi normami IEC 60529. Stopiert ochrony
nie jest jednak staty i po dtuzszym czasie uzytkowania moze ulec obnizeniu.

a. Nie nalezy uzywac aparatury sterujgcej, jesli suma opadéw przekracza 50 mm na 24 godziny.
b. Kiedy pada deszcz, nie nalezy otwiera¢ zadnej pokrywy, w tym zewnetrznej ostony portéw,
tylnej pokrywy aparatury sterujacej, pokrywy komory na klucz sprzetowy, ostony otworu
wentylacyjnego i ostony wlotu powietrza. Nie nalezy montowa¢ ani demontowac¢ drgzkéw
sterujgcych w czasie deszczu. Zanim otworzysz jakakolwiek pokrywe lub zdemontujesz drazki
sterowania albo anteny, przenie$ aparature sterujagca do wnetrza budynku i upewnij sig, ze jest
czysta oraz catkowicie sucha.

c. Uzywajac aparatury sterujgcej w czasie deszczu, upewnij sie, ze wszystkie pokrywy zostaty
prawidtowo zamontowane, a drazki sterowania sa poprawnie przykrecone.

d. Powstawanie plam wody wokét portu podczas otwierania jego pokrywy po uzyciu jest
naturalnym zjawiskiem. Przed uzyciem portu zewnetrznego nalezy wytrze¢ plamy wody.

e. Gwarancja produktu nie obejmuje uszkodzen powstatych na skutek kontaktu z woda.
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2. Aparatura sterujgca nie osigga stopnia ochrony IP54 w nastepujgcych sytuacjach:

a. Ostona zewnetrznego portu nie jest poprawnie zamontowana.

b. Tylna pokrywa aparatury sterujgcej nie jest poprawnie zamontowana.

c. Ostony otworu wentylacyjnego i wlotu powietrza nie s poprawnie zamontowane.

d. Pokrywa komory na klucz sprzetowy nie jest poprawnie zamontowana.

e. Anteny nie sg przykrecone prawidtowo.

g. Aparatura sterujgca zostata uszkodzona w inny sposéb, na przyktad ma peknietg obudowe
lub spoiwo wodoodporne jest wybrakowane.



Ekran gtéwny

1 S

-8 0000

DJi Pilot 2 Gallery Files Firefox Setting Guide

1. Godzina
Wyswietla aktualny czas lokalny.
2. DJIPilot2
Dotknij, aby uruchomi¢ aplikacje DJI Pilot 2.
3. Galeria
Dotknij, aby przejrze¢ zapisane obrazy i filmy.
4. Pliki

Dotknij, aby przejrze¢ zapisane pliki.

5. Przegladarka
Dotknij, aby uruchomi¢ przegladarke internetowa.

6. Ustawienia
Dotknij, aby otworzy¢ ustawienia systemowe.

7. Poradnik (Guide)

Dotknij, aby przeczyta¢ poradnik zawierajgcy informacje dotyczace przyciskéw aparatury
sterujacej oraz wskaznikéw LED.

8. Sygnal Wi-Fi
Wyswietlasite sygnatu Wi-Fi, kiedy aparaturajest potgczonaz siecig Wi-Fi. Mozesz
wigczy¢ lub wytgczy¢ Wi-Fi za pomoca ustawien skrétéw lub ustawien systemowych.

9. Poziom natadowania akumulatora
Wyswietlgpoziomnatadowaniavbudowanegakumulatoraparaturgterujacejjezeli
zainstalujesz zewnetrzny akumulator WB37, jego poziom natadowania réwniez zostanie
wyswietlony. Ikona @ sygnalizuje, ze trwa tadowanie akumulatora.
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Obstuga ekranu

Przesun palcem od lewej Przesun palcem od Przesun palcem od dotu
lub prawej strony do $rodka dotu ekranu w gore, ekranu w gére i przytrzymaj,
ekranu, aby powréci¢ do aby powrdci¢ do aby przejé¢ do ostatnio
poprzedniej strony. strony gtéwnej. otwieranych aplikacji.

Ustawienia skrétéw

1T—= Notifications

1. Powiadomienia (Notifications)
Dotknij, aby sprawdzi¢ powiadomienia systemowe lub z aplikacji.
2. Ostatnie
Dotknij '™, aby przejs¢ do ostatnio otwieranych aplikacji i si¢ miedzy nimi przetaczac.
3. Strona gtéwna
Dotknij #, aby powréci¢ do strony gtéwne;j.
4. Ustawienia systemowe
Dotknij @, aby przejé¢ do ustawien systemowych.
5. Skroty
<7 Dotknij, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ Wi-Fi. Przytrzymaj, aby przejé¢ do ustawien i dodaé nowa
sie¢ Wi-Fi lub potgczy¢ sie z juz istniejaca.
% : Dotknij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ Bluetooth. Dotknij i przytrzymaj, aby przejé¢ do ustawiers
i potgczy¢ sie z urzadzeniami Bluetooth znajdujgcymi sie w poblizu.
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©: Dotknij, aby witaczy¢ tryb NIE przeszkadza¢ (DO NOT Disturb). W tym trybie
powiadomienia systemowe zostang wytgczone.

<o~ : Dotknij, aby wigczy¢ tryb Outdoor. Maksymalna jasnos¢ ekranu zwigkszy sig do 1200
cd/m2.

@® : Dotknij, aby rozpocza¢ nagrywanie ekranu.

X1 Dotknij, aby zrobi¢ zrzut ekranu.

t, : Transmisja danych. Dotknij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ transmisje danych. Dotknij i
przytrzymaj, aby ustawi¢ dane mobilne i sprawdzi¢ status potaczenia sieciowego.

»-: Dotknij, aby wigczy¢ tryb samolotowy (Airplane). Wi-Fi, Bluetooth i dane mobilne zostang
wytgczone.

. Regulacja jasnosci

Przeciagnij pasek, aby dostosowac¢ jasnos¢. Dotknij ikony<é-, aby wiaczy¢ tryb automatycznej
regulacji jasnosci (auto-brightness). Dotknij ikony “®:lub przeciggnij pasek, aby przetgczy¢ sie
z powrotem na reczng regulacje jasnosci.

Regulacja gtosnosci

Przeciggnij pasek, aby dostosowac gtosnos¢ lub dotknij ikony 4x, aby wyciszy¢. Pamietaj, ze
po wyciszeniu wszystkie dzwieki aparatury sterujgcej bedg catkowicie wytgczone, wliczajgc w
to dzwieki alarmoéw. Przy wtaczaniu wyciszenia nalezy zachowac ostroznosc.
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Transmisja obrazu

Drony DJI z serii M30 oferujg O3 Enterprise, dzigki czemu umozliwiajg tréjkanatowg transmisje
wideo 1080p i obstugujg zaréwno tryb Single Operator (jeden operator), jak i Dual Operator
(zaawansowany tryb z dwoma operatorami).

1. W trybie Single Operator aparatura sterujgca obstuguje dwukanatowg transmisje wideo
1080p.

2. W trybie Dual Operator aparatura sterujgca obstuguje tréjkanatowg transmisje wideo
1080p i umozliwia bezproblemowe przetgczanie sie miedzy kanatami wejsciowymi.

Wskazniki LED i alerty aparatury sterujacej

Wskazniki LED aparatury sterujgcej

1 0 0000 2
@

Wskazniki LED statusu sygnalizujg status aparatury sterujgcej, drona i potgczenia miedzy nimi.

1. Wskazniki LED statusu

Wskazniki LED Statusy

Swieca stale na czerwono Aparatura nie jest potaczona z dronem

Migaja na czerwono Niski poziom natadowania akumulatora drona
Swieca stale na zielono Aparatura jest potgczona z dronem

Migaja na niebiesko Aparatura taczy sie z dronem

Swieca stale na zétto Aktualizacja oprogramowania nie powiodta sie
Migaja na z6tto Niski poziom natadowania akumulatora aparatury
Migaja na cyjanowo Drazki sterowania nie sg wysrodkowane

2. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
Wskazujg poziom natadowania akumulatora aparatury sterujacej.

i pozi tad ia akumulatora Poziom natadowania akumulatora
e ) 3] 0] 75%~100%
3] 3] 3] 0 50%~75%
3] 8] 0 0 25%-~50%
e 0 0 0 0%~25%

Alerty aparatury sterujacej

Aparatura sterujgca zacznie wibruje lub dwukrotnie wydaje sygnat dZzwigkowy, aby
zasygnalizowa¢ btad lub ostrzezenie. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, zapoznaj sie z
komunikatami wyswietlanymi w czasie rzeczywistym na ekranie dotykowym aparatury lub w
aplikacji DJI Pilot 2.
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Przeciagnij palcem od goéry ekranu w doét, aby przejs¢ do ustawierr skrétéw i uruchomic tryb
Silent, aby wytgczy¢ wszystkie powiadomienia dzwiekowe.

W trybie Silent wszystkie komunikaty dzwiekowe i alerty bedg wytgczone, wliczajac alerty

podczas RTH i alerty niskiego poziomu natadowania akumulatora aparatury lub drona.
UZzywajac tej funkgji, nalezy zachowac ostroznos¢.

tadowanie i sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora aparatury
sterujacej

Prawidtowy sposéb tadowania

1. Podtacz inteligentng stacje tadowania BS30 do gniazda zasilania za pomoca kabla zasilacza AC.

2. Potacz stacje tadowania z portem USB-C aparatury sterujacej za pomoca kabla USB-C do USB-C.

3. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora zaczng miga¢, sygnalizujac, ze wewnetrzny
akumulator zostat aktywowany.

4. Catkowite natadowania wewnetrznego akumulatora aparatury sterujacej trwa okoto 2 godzin.

« Zaleca sie korzystanie z inteligentnej stacji DJI BS30 w celu tadowania. W przeciwnym
razie nalezy uzy¢ certyfikowanej tadowarki USB-C o maksymalnej mocy znamionowej
65 W i maksymalnym napieciu 20 V, na przyktad przenosnej tadowarki DJI 65W
Portable Charger.

* Nalezy catkowicie roztadowac¢ i natadowac aparature sterujacg raz na trzy miesigce.
Akumulator wyczerpuje sie podczas przechowywania przez dtuzszy okres.

« Jezeli w aparaturze sterujacej znajduje sie akumulator WB37, bedzie on tadowany w
tym samym czasie. W celu natadowania mozna tez wtozy¢ go do stacji BS30.

« Uruchomienie aparatury sterujgcej przed aktywacjag wewnetrznego akumulatora nie
jest mozliwe.

« Aby zapewni¢ sobie optymalng wydajnos$¢ tadowania, zawsze uzywaj wchodzacego w
sktad zestawu kabla USB-C do USB-C.

Sposoby tadowania
A. Wewnetrzny akumulator aparatury sterujgcej mozna natadowac za pomocg urzadzenia
tadujacego lub zewnetrznego akumulatora WB37. Catkowite natadowanie wewnetrznego
akumulatora za pomocg urzadzenia tadujgcego trwa okoto 2 godzin. Przy uzyciu
zewnetrznego akumulatora mozna natadowa¢ wewngtrzny akumulator do 50%.
tadowanie za pomocg zewnetrznego akumulatora nie jest mozliwe, gdy aparatura
sterujaca jest wytaczona.
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B. Catkowite natadowanie akumulatora WB37 od 0% trwa:

a. Okoto 2 godzin z wykorzystaniem aparatury sterujacej, ktérej akumulator wewnetrzny jest
catkowicie roztadowany (0%). W tym czasie zostanie tez natadowany akumulator wewnetrzny.

b. Okoto 1 godziny i 10 minut z wykorzystaniem aparatury sterujgcej, ktérej akumulator
wewnetrzny jest catkowicie natadowany (100%).

c. Okoto 1 godziny i 20 minut z wykorzystaniem stacji BS30.

Q Czas tadowania moze sie r6zni¢ w zaleznosci od temperatury otoczenia.

Mechanizm tadowania

a. Jedli aparatura sterujgca bedzie podtgczona zaréwno do urzadzenia tadujgcego, jak i do
zewnetrznego akumulatora, zostanie natadowana za pomocg urzadzenia tadujacego.

b. Jezeli zamontujesz zewnetrzny akumulator, ale nie podfgczysz urzadzenia tadujacego,
aparatura sterujgca bedzie zasilana za pomocg akumulatora zewnetrznego. Gdy akumulator
zewnetrzny sie roztaduje, aparatura bedzie zasilania za pomocg akumulatora wewnetrznego.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora wewnetrznego
Aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora, nacis$nij przycisk zasilania jeden raz.

5 02

Niski e——— Wysoki

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora zewnetrznego

Naciénij przycisk zasilania akumulatora zewnetrznego, a wskazniki LED zasygnalizujg jego
aktualny poziom natadowania.
=

— Wysoki

]

Q Mozesz tez przejs¢ na strone gtéwng aparatury sterujacej i sprawdzi¢ poziomy
natadowania obu akumulatoréw (wewngetrznego i zewngtrznego) na pasku statuséw.
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Bindowanie aparatury z dronem i wybieranie trybu pracy drazkéw
sterujacych

Bindowanie aparatury sterujgcej

Jezeli aparatura sterujaca i dron zostaty kupione razem (jako zestaw), urzadzenia sg juz ze soba
potaczone. W przeciwnym wypadku wykonaj nastepujgce kroki, aby potgczy¢ aparature sterujaca z
dronem po aktywacji.

Sposéb 1: kombinacja przyciskéw

1. Uruchom aparature sterujacg oraz drona.

2. Nacis$nij jednoczesnie przyciski C1, C2 i Record i przytrzymaj, az wskazniki LED statusu
zamigaja na niebiesko, a aparatura dwukrotnie wyda sygnat dzwiekowy.

3. Naciénij przycisk zasilania drona i przytrzymaj go przynajmniej przez pie¢ sekund. Wskaznik
zasilania drona zamiga i dwukrotnie wyda sygnat dZzwiekowy, wskazujac, ze parowanie zostato
rozpoczete. Gdy tgczenie zakoniczy sie pomysinie, tylne wskazniki drona zamigaja na zielono,
aparatura sterujgca dwukrotnie wyda sygnat dZzwiekowy, a jej wskazniki LED statusu zaswiecq
Swiattem statym na zielono.

Sposéb 2: aplikacja DJI Pilot 2

1. Uruchom drona i aparature sterujaca.

2. Wiacz aplikacje DJI Pilot 2 i dotknij Link Remote Controller, aby rozpocza¢ parowanie.
Wskazniki LED statusu aparatury zamigaja na niebiesko, a aparatura bedzie wydawac sygnaty
dzwiekowe podczas taczenia.

3. Nacis$nij przycisk zasilania na dronie i przytrzymaj przynajmniej przez pie¢ sekund.
Wskaznik zasilania drona zamiga i dwukrotnie wyda sygnat dzwiekowy, wskazujac, ze
parowanie zostato rozpoczete. Gdy faczenie zakonczy sie pomysinie, tylne wskaZzniki drona
zamigaja na zielono, aparatura sterujgca dwukrotnie wyda sygnat dzwiekowy, a jej wskazniki
LED statusu zaswiecg $wiattem statym na zielono.

Q « Upewnij sig, ze podczas taczenia aparatura sterujgca znajduje sie w odlegtosci nie
wigkszej niz 50 cm od drona.

« Logujac sie na konto DJI, upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest potagczona z Internetem.
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Tryby pracy drazkéw sterujacych

Dostepne sg 3 domyslne tryby pracy oraz konfigurowalne tryby, ktére mozna dostosowac w
aplikacji DJI Pilot 2. Dostepne tryby to Tryb 1, Tryb 2 i Tryb 3.

Tryb 1
Lewy drazek W przod i Prawy drazek
| WgG‘
i ! 4
o 1 Q)+
g |
Wyt !
SIS ERCEE
1 Wiewo Wprawo
Skret w lewo Skret w prawo 3 !
Tryb2 Lewy drazek o i Prawy drazek wgd
A i | R
® +~ @ 4
y ! Il
i Wyt
o @ \ )  (Com) [ »
Skret w lewo Skretw prawo | Wiewo Wprawo
Tryb 3

Lewy drazek Wprzéd Prawy drazek

) -
A4 . 3

W dot

€4

Skretw lewo Skret w prawo

®

<om) G »

Lewo Prawo

¢
®
¥
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Domyslnie ustawiony jest tryb 2. Zapoznaj sie z ponizszg tabela, aby sprawdzi¢ funkcje kazdego
drazka w trzech domysinych trybach.

Pozycja srodkowa: drazki sterujace sa wysrodkowane.

Poruszanie drazkiem: przesun drazkiem od srodka.

Aparatura

sterujgca (Tryb 2) Dron Uwagi
. Popchniecie lewego drazka w gore lub w dét
Lewy drazek Wsre zmienia wysoko$¢ drona. Popchnij drazek do

e

W dot

gory, aby sie wznie$¢ lub w dét, aby obnizy¢
lot. Im mocniej popchniesz drazek, odsuwajgc
go od pozycji wysrodkowanej, tym szybciej
dron bedzie zmieniat wysoko$¢. Aby unikngé
nagtych i niespodziewanych zmian wysokosci,
popychaj drazek delikatnie.

5
3
2 e
2

(ow

CA)

Skret w lewo Skretw prawo

Poruszanie drazkiem w lewo lub w prawo
zmienia orientacje drona. Przesun drazek w
lewo, aby obréci¢ drona w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, a w
prawo, aby obréci¢ go w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara. Im mocniej
odsuwasz drgzek od pozycji wysrodkowanej,
tym szybciej dron bedzie sie obracac.

COSH

i

\

W przéd

¥

Wiyt

Poruszanie drazkiem w goére i w dét zmienia
nachylenie drona. Popchnij drazek do gory,
aby polecie¢ do przodu lub w dét, aby polecie¢
do tytu. Im mocniej popchniesz drazek,
odsuwajgc go od pozycji wysrodkowanej, tym
szybciej dron bedzie sie poruszac.

Prawy drazek

(ow

Wlewo W prawo

Poruszanie drazkiem w lewo i w prawo
zmienia boczne pochylenie drona. Popchnij
drazek w lewo, aby polecie¢ w lewo, a w
prawo, aby polecie¢ w prawo. Im mocniej
popchniesz drazek, odsuwajac go od pozycji
wysrodkowanej, tym szybciej dron bedzie sie
poruszac.

A\ - Trzymaj aparature sterujgcg z dala od materiatbw magnetycznych takich jak magnesy i
gtosniki, aby unikng¢ zaktécert magnetycznych.

* Aby unikna¢ uszkodzenia drazkéw sterowania, podczas przenoszenia lub transportu
nalezy przechowywac aparature sterujaca w odpowiednim etui.
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Opis przyciskéw

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura sterujgca dwukrotnie wyda sygnat dzwiekowy.
W ten sposoéb rozpoczniesz procedure RTH. Dron powréci do ostatnio zaktualizowanego punktu
startu (Home Point). Naci$nij przycisk jeszcze raz, aby anulowa¢ RTH i ponownie przejaé
kontrole nad dronem.

/N\ W trybie Dual Operator uzytkownik nie moze rozpocza¢ ani anulowa¢ RTH za pomoca
przycisku RTH, jesli korzysta z aparatury, ktéra nie ma funkgji sterowania dronem.

Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3

Aparatura sterujgca bedzie automatycznie przetacza¢ funkcje tych przyciskow w zaleznosci od
rodzaju kamery zamontowanej na dronie. Opisy funkcji tych przyciskéw znajdziesz po
uruchomieniu aplikacji DJI Pilot 2 (obok przyciskéw L1/1L2/L3/R1/R2/R3).

Dostosowywanie przyciskéw i ich kombinacje

Konfigurowalne przyciski

Przyciski C1, C2, C3 i 5D sa konfigurowalne. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i przejdz do widoku
podgladu z kamery. Dotknij  * ¢, a nastepnie - aby dostosowac funkcje tych przyciskéw. Co
wigcej, mozesz tez dostosowac kombinacje przyciskéw C1, C2 i C3 z przyciskiem 5D.
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Kombinacje przyciskéw

Niektére z najczesciej uzywanych funkcji mozesz aktywowac za pomocg kombinacji przyciskéw.
Aby z nich skorzysta¢, przytrzymaj przycisk Wstecz i naci$nij drugi przycisk z kombinacji.
Podczas rzeczywistego uzytkowania przejdZz na strone gtéwna aparatury sterujgcej i dotknij
ikone Poradnik (Guide), aby szybko sprawdzi¢ wszystkie dostepne kombinacje przyciskow.

Regulacja jasnosci H Regulacja gto$nosci

Nagrywanie ekranu Zrzut ekranu

Nacisnij przycisk Wsteczi &
odpowiedni przycisk, aby

. ! # Strona gléwna
skorzystac ze skrétu.

+ Ustawienia skrétow

« Ostatnio otwierane
aplikacje

Nie ma mozliwosci zmiany domysinych kombinacji przyciskow. W ponizszej tabeli znajdziesz
funkcje wszystkich domyéinych kombinacji. Uzyj przycisku Wstecz i innego przycisku
jednoczeénie, aby skorzystac z okre$lonej funkgji.

Kombinacja przyciskow Funkcja
Przycisk Wstecz + Lewe pokretto Regulacja jasnosci
Przycisk Wstecz + Prawe pokretto Regulacja gtosnosci

Przycisk Wstecz + Przycisk nagrywania  Nagrywanie ekranu
Przycisk Wstecz + Przycisk migawki Zrzut ekranu

Przetgcz w gore - strona gtéwna; Przetgcz w dét - ustawienia

Przycisk Wstecz + Przycisk 5D L ) N L
skrétéw; Przetgcz w lewo - ostatnio otwierane aplikacje;
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Przetacznik trybu lotu (N/S/F)

Przetacz przetacznik, aby wybrac tryb lotu.

Ikona Tryb lotu N
F Tryb F (Function) F
S Tryb S (Sport) Sl e 9
N Tryb N (Normal)

System kontrolera lotu dronéw z serii M30 obstuguje nastepujace tryby:

Tryb N (Normal)

Dron wykorzystuje GNSS oraz system wizyjny, ktéry umozliwia wykrywanie przeszkéd w szedciu
kierunkach, aby automatycznie si¢ stabilizowac. Gdy sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje
GNSS do samolokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest staby, ale o$wietlenie i inne warunki
Srodowiskowe s wystarczajaco dobre, dron wykorzystuje systemy wizyjne do samodzielnej
lokalizacji i stabilizacji. Gdy wtaczone jest wykrywanie przeszkéd, a oswietlenie i inne warunki
Srodowiskowe sg wystarczajgco dobre, maksymalny kat przechylenia drona wynosi 25°. Gdy
sygnat GNSS jest staby, a oswietlenie i inne warunki srodowiskowe nie sg wystarczajgco dobre,
dron nie moze precyzyjnie zawisng¢ i moze utrzymywac wysokos¢ tylko za pomocg barometru.

Tryb S (Sport)

Dron wykorzystuje system GNSS i system wizyjny do precyzyjnego zawisu. Regulujgc ustawienia
wzmocnienia i ekspozycji, mozna zwiekszy¢ maksymalng predkos¢ lotu drona do 23 m/s. W
trybie S wykrywanie przeszkéd w czterech kierunkach poziomych jest wytgczone, a dron nie
moze wykrywac¢ ani omija¢ przeszkéd w tych kierunkach. W trybie S gérne i dolne systemy
wizyjne dziataja normalnie.

Tryb F (Function)

Tryb F moze zostac ustawiony jako tryb T (Tripod) lub A (Attitude) za pomocga aplikacji DJI Pilot 2.
Tryb T opiera sig na trybie N. Predkos$¢ lotu jest ograniczona, aby umozliwi¢ tatwiejszg kontrole
nad dronem. Z trybu Attitude nalezy korzystac¢ ostroznie.

/\ *W trybie S wykrywanie przeszkéd jest wytaczone, co oznacza, ze dron nie moze
automatycznie wykrywac przeszkéd ani hamowac w celu ich uniknigcia. Latajgc w trybie S,
nalezy uwaznie obserwowac otoczenie i przeszkody na trasie lotu drona.

« Pamietaj, ze podczas lotu w trybie S predko$¢ drona znacznie wzrosnie w poréwnaniu z
trybem N (Normal). Odpowiednio zwigkszy sie takze droga hamowania. Podczas lotu w
warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga hamowania 50 m.

Tryb A (Attitude)

1. Nie nalezy przetgcza¢ sie z trybu N na tryb S ani F, jedli nie jest sie wystarczajaco
zaznajomionym z zachowaniem drona w kazdym z trybéw lotu. Przed przetgczeniem sie z
trybu N na inne tryby nalezy wtgczy¢ funkcje Multiple Flight Modes w aplikacji DJI Pilot 2.

2. Unikaj latania w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby oraz waskich, zamknietych
przestrzeniach. W przeciwnym wypadku dron przejdzie w tryb Attitude*, co moze
spowodowac potencjalne zagrozenie podczas lotu. W podobnej sytuacji wyladuj w
bezpiecznym miejscu tak szybko, jak to mozliwe.
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3. Po przetaczeniu systemu GNSS na system pozycjonowania BeiDou w aplikacji DJI Pilot 2 dron
korzysta tylko z jednego systemu pozycjonowania, a jego zdolno$¢ wyszukiwania satelitow
stabnie. Lataj ostroznie.

*W trybie Attitude systemy wizyjne i niektére inteligentne funkcje sq wytgczone. Dron nie moze sie
pozycjonowac ani automatycznie hamowac, tatwo ulega tez oddziatywaniu czynnikéw zewnetrznych,
co moze powodowaé przesunigcia w poziomie. W podobnych sytuacjach korzystaj z aparatury
sterujacej, aby kontrolowac i pozycjonowac drona.
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Kalibracja kompasu

Po korzystaniu z aparatury sterujgcej w miejscach, gdzie wystepujg zaktécenia magnetyczne,
kompas moze wymagac¢ kalibracji. Jezeli kompas lub aparatura sterujgca bedg wymagac
kalibracji, otrzymasz powiadomienie ostrzegawcze. Aby rozpoczg¢ kalibracjg, dotknij
powiadomienia ostrzegawczego. W innych wypadkach wykonaj nastepujgce kroki, aby
skalibrowac aparature sterujaca.

1. Przejdz do strony gtéwnej.

2. Otworz ustawienia, przesun w gore i wybierz Compass.

3. Postepuj zgodnie z diagramem na ekranie, aby skalibrowa¢ aparature sterujaca.

4. Gdy kalibracja zostanie zakoriczona pomysinie, otrzymasz stosowne powiadomienie.

Q Jezeli kompas aparatury sterujacej dziata prawidtowo, po przejsciu do widoku kalibracji
pojawi sie komunikat “Calibration Succes”. W takim wypadku nie ma potrzeby
przeprowadzania kalibracji.

Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy moze by¢ wspoétdzielony z wyswietlaczem za pomocg kabla HDMI. Aby
dostosowac rozdzielczos¢, przejdz do Settings, Display, Advanced i HDMI.

Zaawansowany tryb Dual Operator

Drony DJI z serii M30 obstuguja tryb Dual Operator, ktéry pozwala na jednoczesng obstuge
drona przez dwdch operatoréw za pomocg aparatur sterujgcych A i B. W tym trybie obie
aparatury daja takie same mozliwosci kontroli drona. Role obu aparatur obstugujgcych drona
nie sg z géry przypisane. Zamiast tego, kazdy operator moze przeja¢ kontrole nad dronem lub
kamerg z gimbalem w zaleznosci od potrzeb, co zapewnia znacznie wiekszg elastyczno$¢
podczas pracy.

Kontrola nad dronem jest niezalezna od kontroli nad kamerg z gimbalem. Gdy aparatura
sterujgca przejmie kontrole nad dronem lub kamerg z gimbalem, uzytkownik moze za jej
pomoca odpowiednio obstugiwac drona lub sterowa¢ ruchami kamery z gimbalem.
Konfiguracja trybu Dual Operator

Przed uzyciem trybu Dual Operator nalezy potaczy¢ drona z aparaturami sterujgcymi A i B. Aby
to zrobi¢, wykonaj nastepujace kroki.

. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2.

2. Przejdz do strony gtéwnej i dotknij Remote Controller A/B, aby rozpocza¢ taczenie. Podczas
faczenia wskazniki LED statusu aparatury sterujacej bedg migac na niebiesko, a aparatura
sterujgca bedzie wydawac sygnaty dzwiekowe. Nacisnij przycisk zasilania i przytrzymaj go
przynajmniej przez pie¢ sekund. Wskaznik zasilania drona zamiga i dwukrotnie wyda sygnat
dzwiekowy, wskazujac, ze rozpoczeto sie taczenie. Gdy taczenie zostanie zakoriczone
pomysinie, tylne wskazniki drona zamigajg na zielono, aparatura sterujaca dwukrotnie wyda
sygnat dzwiekowy, a wskazniki LED statusu aparatury sterujacej zaswieca Swiattem statym na
zielono.

Przycisk sterowania na aparaturze sterujgcej, ktéra ma kontrole nad dronem, zmieni kolor na
zielony, a przycisk sterowania na drugiej aparaturze zmieni kolor na biaty. Dotknij & w
prawym, gérnym rogu widoku podgladu z kamery z gimbalem w aplikacji DJI Pilot, aby
przeja¢ kontrole nad kamera z gimbalem.

w

Potacz obie aparatury sterujgce jedng po drugiej. Upewnij sie, aby najpierw potaczy¢
zdronem aparature A, a nastepnie aparature B.
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Korzystanie z trybu Dual Operator

IN

w

~

<3

o v

. Przed rozpoczeciem korzystania z trybu Dual Operator upewnij sie, ze obie aparatury

sterujgce sg sparowane i potgczone z dronem. Domyslnie pierwsza sparowana aparatura
kontroluje drona i kamere z gimbalem, a druga nie ma zadnych mozliwosci kontroli.

. Gdy aparatura ma kontrole nad urzadzeniem, niezaleznie od tego, czy jest to dron, czy

kamera z gimbalem, operator moze nim sterowa¢, popychajgc drazki, obracajgc pokretto,
naciskajgc przyciski skrotéw lub korzystajac z interfejsu uzytkownika w aplikacji. Obstuga jest
taka sama jak w trybie Single Operator. Jednak gdy aparatura sterujgca nie ma kontroli nad
urzadzeniem, operator nie moze nim sterowac. Do uruchomienia lub anulowania RTH mozna
uzy¢ wytgcznie aparatury sterujacej, ktéra ma kontrole nad dronem.

. W razie potrzeby kazdy z operatoréw moze przejg¢ kontrole nad urzadzeniem. Nacisnij

przycisk sterowania, aby przejac kontrole nad dronem. Dotknij (B w prawym, gérnym rogu w
widoku podgladu z kamery z gimbalem w aplikacji DJI Pilot 2, aby przejg¢ kontrole nad
kamerg z gimbalem. Po uzyskaniu kontroli nad dronem, pilot moze go zablokowat,
naciskajac i przytrzymujgc przycisk uprawnien (aircraft authority) na pilocie. Gdy sterowanie
zostanie zablokowane, przycisk uprawnien zmieni kolor na niebieski. Jezeli aparatura ma
kontrole tylko nad kamerg z gimbalem, drazki sterowania stuzg do obstugi gimbala. Gdy
aparatura ma petng kontrole, drazki stuzg do sterowania dronem, a pokretta do obstugi
ruchéw gimbala.

. Jezeli podczas pracy w trybie Dual Operator jedna z aparatur zostanie odtaczona od drona,

zostanie uruchomiony mechanizm przekazywania kontroli. W takim przypadku kontrola
kamery z gimbalem zostanie przeniesiona z odtaczonej aparatury na druga, ktéra nadal jest
potgczona z dronem. Jesli odtagczona aparatura kontroluje réwniez drona, druga aparatura
otrzyma powiadomienie, ze uzytkownik moze recznie przejag¢ nad nim kontrole. Jezeli
operator podtgczonej aparatury nie zdecyduje sie na przejecie kontroli nad dronem, dron
automatycznie przeprowadzi akcje awaryjng. Jezeli operator podtgczonej aparatury nie
wybierze zadnej z opcji w okreslonym czasie, dron réwniez przeprowadzi akcje awaryjng.

. Jezeli roztgczona aparatura ponownie potgczy sie z dronem podczas lotu, nie odzyska

kontroli, ktéra wczedniej utracita i domyslnie nie bedzie mogta sterowa¢ Zzadnym
urzadzeniem. W razie potrzeby operator moze ponownie przeja¢ kontrole nad urzgdzeniami.

. Do regulacji odpowiednich ustawierr gimbala i kamery oraz do pobierania i odtwarzania

plikéw multimedialnych mozna uzywa¢ wytacznie aparatury sterujgcej, ktéra kontroluje
kamere z gimbalem.

. Tylko aparatura sterujgca, ktéra kontroluje gimbala z kamerg, moze wykonywa¢ operacje

pobierania i odtwarzania z kamery z gimbalem.

. W zwyktych okolicznosciach operatorzy obu aparatur sterujgcych mogg dostosowywac

ustawienia zwigzane z lotem takie jak parametry systemu kontrolera lotu, systeméw
wizyjnych, akumulatoréw i transmisji wideo. Jesli jednak sterowanie dronem jest
zablokowane, tylko aparatura kontrolujgca drona pozwala dostosowywac te ustawienia.

. Obie aparatury pozwalajg tez wykonywac inne, niezwigzane z lotem operacje.
. Operator aparatury sterujgcej B nie moze dostosowywac ustawien sieci RTK ani

indywidualnej sieci RTK.

. Aparatura sterujgca A umozliwia aktualizacje¢ oprogramowania sprzetowego wszystkich

modutéw jednoczesnie, gdy jest potgczona z dronem, natomiast aparatura sterujgca B
pozwala aktualizowac tylko oprogramowanie sprzetowe aparatury sterujgcej B.

. Przesytanie logéw za pomoca aplikacji DJI Pilot 2: za pomocg aparatury sterujgcej A operator

moze przesyta¢ zaréwno logi drona, jak i aparatury sterujacej A, natomiast aparatura
sterujgca B umozliwia przesytanie logdéw aparatury sterujgcej B.

. Aparatura sterujaca B nie umozliwia aktualizacji bazy danych stref GEO.
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Inteligentna
stacja tadowania

Ten rozdziat zawiera informacje
dotyczace funkcji inteligentnej
stacji tadowania.
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Inteligentna stacja tadowania

Inteligentna stacja tadowania BS30 zostata wyposazona w osiem portéw na akumulatory TB30,
dwa porty na akumulatory WB37, jeden port serwisowy USB-C, jeden port tadowania USB-A i
jeden port tadowania USB-C. Za jej pomocg mozesz jednocze$nie tadowa¢ dwa akumulatory

TB30 i jeden akumulator WB37.

Opis produktu

1. Pokrywa

2. Porty na akumulatory TB30

3. Port zasilania

4. Port na akumulator WB37

5. Wskazniki LED statusu akumulatora TB30
6. Wskazniki LED statusu akumulatora WB37
7. Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora WB37

8. Wskazniki LED statusu stacji tadowania

9. Przycisk zasilania / wskaznik

10. Port serwisowy USB-C

11. Port tadowania USB-C (zalecany dla
aparatury sterujacej)

12. Port tadowania USB-A

13. Przetacznik trybow tadowania

14. Otwory na ktédke
15. Zatrzaski

16. Uchwyt

17. Zawor cisnieniowy
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Ostrzezenia

1. Trzymaj wszelkie ptyny z dala od wnetrza stacji tadowania.

2. Nie zamykaj pokrywy stacji tadowania podczas tadowania. Upewnij sig, ze urzadzenie jest
dobrze wentylowane i moze efektywnie odprowadzac ciepto.

3. Stacja tadowania jest kompatybilna tylko z akumulatorami TB30 i WB37. Nie nalezy uzywac
jej z innymi modelami akumulatoréw.

4. Podczas uzytkowania stacji umie$¢ jg na ptaskiej, stabilnej powierzchni. Upewnij sie, ze
urzadzenie jest odpowiednio izolowane, aby zapobiec zagrozeniu pozarowemu.

5. Nie nalezy dotyka¢ metalowych stykéw stacji. Jesli po wytgczeniu zasilania pojawi sie
zauwazalny osad, nalezy wyczysci¢ metalowe styki czysta, suchg szmatka.

6. Otwierajgc i zamykajac stacje, nalezy uwazac, aby nie skaleczy¢ palcow.

Obstuga stacji tadowania

tadowanie

1. Podtacz stacje tadowania do gniazda zasilania za pomoca kabla zasilacza AC.

2. Nacisnij przycisk zasilania jeden raz, aby uruchomic stacje.

3. Aby natadowac aparature sterujacg DI RC Plus, potacz jej port USB-C z portem USB-C stacji za
pomocg kabla USB-C do USB-C,

4. W wypadku akumulatoréw TB30 upewnij sie, ze wybrany zostat wymagany tryb tadowania.
Czas tadowania zostat przedstawiony na wykresie.

Tryb Storage: kazda para akumulatoréw jest tadowana sekwencyjnie do 50%, a po
% zakonczeniu fadowania utrzymywany jest poziom natadowania 50%.*
> Tryb Ready-to-Fly: kazda para akumulatoréw jest tadowana sekwencyjnie do 90%, a po

zakonczeniu fadowania utrzymywany jest poziom natadowania 90%.

= Tryb Standard: kazda para akumulatoréw jest tadowana sekwencyjnie do 100%.

*Stacja tadowania powinna by¢ wigczona, aby utrzymac¢ poziom natadowania akumulatoréw w trybie
Storage i w trybie Ready-to-Fly. Po natadowaniu stacje tadowania nalezy wytgczy¢, z wyjatkiem
szczeg6lnych sytuacji takich jak na przyktad pozar. Utrzymywanie wysokiego poziomu mocy w trybie
Ready-to-Fly wptynie na zywotnos¢ baterii.
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Tryb Standard —)l
k——— Tryb Ready-to-Fly ———

k 30 min fe— 12min—)
90% 100%

Poziom natadowania: 20%

5. Aby natadowa¢ akumulatory, wi6z je do odpowiednich portéw stacji.

A. W wypadku akumulatoréw WB37 stacja w pierwszej kolejnosci nataduje akumulator o
najwiekszej mocy.

B. Sekwencja tadowania akumulatoréw TB30 zostata przedstawiona ponizej:

a. W wypadku akumulatoréw pojedynczych i w parach, jako pierwsze zostana natadowane

akumulatory w parach. (Rysunek a)

b. W wypadku kilku par akumulatoréw (kazda para utworzona z gérnego i dolnego akumulatora

w kolejnosci A, B, C, D), jako pierwsza zostanie natadowana para o najwiekszej mocy. (rysunek b)

c. Jedli zaden z akumulatoréw nie ma pary, jako pierwsze zostang natadowane dwa akumulatory

o najwiekszej mocy. (rysunek c)

10% 30% 10%  30% 20%

Rysunek a Rysunek b Rysunek ¢

4 Zostanie natadowany jako pierwszy.

Q « Jezeli w parze znajda sie akumulatory o réznej mocy, jako pierwszy zostanie natadowany
akumulator o mniejszej mocy.
* Podtagcz port serwisowy do portu USB-A aparatury sterujgcej, aby zaktualizowaé
oprogramowanie lub zdiagnozowa¢ btedy stacji tadowania i akumulatoréw.

/\ ¢ Jezeli temperatura wtozonego do stacji akumulatora TB30 bedzie nizsza niz 10°C, stacja
automatycznie ogrzeje go do 18°C przed rozpoczeciem tadowania.
« Jezeli jednoczes$nie tadowany bedzie akumulator WB37, czas tadowania akumulatora
TB30 nieco sie wydtuzy.
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Ogrzewanie i tadowanie akumulatoréw w niskich temperaturach
Jedli temperatura akumulatora wtozonego do stacji bedzie nizsza niz 10°C, stacja ogrzeje go po
wigczeniu zasilania.

/\ Nie nalezy czesto tadowa¢ akumulatoréw w niskich temperaturach. Moze to wydtuzy¢
czas tadowania i skroci¢ zywotnos¢ akumulatora.

Wskazniki LED i alerty stacji tadowania

Opis wskaznikéw LED

Wskazniki LED Opisy
Przycisk zasilania
Swieci stale na zielono Stacja jest wigczona.

Wskazniki LED statusu akumulatoréw s«

Migaja na zielono tadowanie

Swieci stale na zielono tadowanie zakoriczone

Migaja na z6tto Chtodzenie lub ogrzewanie przed tadowaniem
Swieca stale na z6ito Oczekiwanie na tadowanie

. Btad komunikacji z portem akumulatora. Wt6z akumulator

Migaja na czerwono . R
ponownie lub sprébuj uzy¢ innego portu.

Swieca stale na czerwono Btad akumulatora*

Wskazniki LED statusu stacji tadowania A\

Migaja na z6tto Aktualizacja oprogramowania stacji tadowania

Swieca stale na czerwono Btad stacji tadowania

*Podtgcz aparature sterujgcg, uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i dotknij HMS, aby zdiagnozowac bfad.

Opis alertéw dZwigekowych
Alerty dZzwiekowe sygnalizujg nastepujace btedy:

a. Jezeli wskazniki LED statusu akumulatora $wiecg na czerwono i rozlega sie alert dzwiekowy,
to oznacza, ze wystapit btad akumulatora.

b. Jezeli wskazniki LED statusu stacji tadowania $wieca na czerwono i rozlega sie alert
dzwiekowy, to oznacza, ze wystapit btad stacji.
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Inteligentny
akumulator drona

Ten rozdziat zawiera informacje
dotyczace wiasciwosci inteligentnego
akumulatora drona.
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Inteligentny akumulator drona

Wprowadzenie

Inteligentny akumulator TB30 zostat wyposazony w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje
zaawansowany system zarzgdzania akumulatorem, aby =zasila¢ drona. Do tadowania
inteligentnych akumulatoréw nalezy uzywac wytgcznie urzadzen zatwierdzonych przez DJI.
Przed pierwszym uzyciem inteligentnego akumulatora nalezy catkowicie go natadowac.
Oprogramowanie sprzetowe inteligentnego akumulatora jest zawarte w oprogramowaniu
sprzetowym drona. Upewnij sig, ze oprogramowanie sprzetowe wszystkich akumulatoréw jest

zaktualizowane do najnowszej wersji.

Wtasciwosci akumulatora

Inteligentny akumulator drona ma nastepujgce wiasciwosci:

1. Wyswietlanie poziomu natadowania akumulatora: wskazniki LED pokazujg aktualny poziom
natadowania akumulatora.

2. Jezeli poziom natadowania przekroczy 50%, uruchomione zostanie samoroztadowywanie

akumulatora. Roztadowanie akumulatora do 50% moze wydtuzy¢ jego zywotnosc.

Zréwnowazone tadowanie: podczas tadowania napiecia obu ogniw akumulatora s3

automatycznie réwnowazone.

Zabezpieczenie przed przetadowaniem: gdy akumulator zostanie catkowicie natadowany,

fadowanie zostanie automatycznie zatrzymane.

Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniu, akumulator nie bedzie tadowany, gdy

temperatura bedzie nizsza niz -20°C lub wyzsza niz 40°C.

Zabezpieczenie nadprgdowe: akumulator przestanie sie fadowa¢, gdy wykryje zbyt duze

natezenie pradu.

Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: podczas lotu, aby zapewni¢

bezpieczenstwo i da¢ uzytkownikom jak najwiecej czasu na dziatanie w sytuacjach awaryjnych,

ochrona przed nadmiernym roztadowaniem jest wytaczona, aby umozliwi¢ ciggly prace.

Dlatego nalezy zwraca¢ uwage na pozostaty poziom natadowania akumulatora podczas lotu i

wylagdowac lub powréci¢ do punktu startu natychmiast po wyswietleniu odpowiedniego

komunikatu w aplikacji. W przeciwnym razie moze doj$¢ do niebezpiecznego nadmiernego

roztadowania akumulatora. Podczas tadowania nadmiernie roztadowany akumulator moze

stanowi¢ zagrozenie pozarowe. Aby temu zapobiec, akumulator zostanie zablokowany i nie

bedzie mozna go tadowac ani uzywac.

Zabezpieczenie przed zwarciem: w wypadku wykrycia zwarcia zasilanie zostanie

automatycznie odciete.

Ochrona przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: jezeli zostanie wykryte uszkodzone

ogniwo akumulatora, w aplikacji pojawi sie powiadomienie ostrzegawcze.

10. Tryb uspienia: gdy akumulator nie jest uzywany, przechodzi w tryb uspienia w celu
oszczedzania energii.

11. Komunikacja: informacje dotyczace napiecia, poziomu natadowania i natezenia akumulatora
sg przesytane do drona.

12. Ogrzewanie: ta funkcja zapewnia prawidtowe dziatanie akumulatora w niskich temperaturach.
Wiecej informacji znajdziesz w sekcji Wbudowany system ogrzewania akumulatoréw.

13. Wodoodpornos$¢ i pytoszczelnos$¢: po zainstalowaniu w dronie akumulator osigga stopien
ochrony IP55.
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Przed uzyciem zapoznaj sie z instrukcja obstugi, instrukcjami bezpieczenstwa i etykietami
akumulatoréw. Uzytkownik ponosi petng odpowiedzialnos¢ za wszelkie dziatania i uzytkowanie.

« Jezeli po starcie tylko jeden akumulator nadaje sie do uzytku, nalezy niezwtocznie wyladowac i
wymieni¢ akumulatory.

« Port PSDK ma wbudowany czujnik temperatury. Jezeli moc fadunku uzytecznego bedzie zbyt duza,
przyczyniajac sie do przegrzania urzadzenia, dron automatycznie odetnie zasilanie fadunku
uzytecznego.

« Uzywaj tylko akumulatoréw dostarczonych przez DJI. Nie uzywaj innych akumulatoréw.
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Obstuga dwéch akumulatoréw

Przed uzyciem oznacz oba akumulatory za pomocg odpowiednich naklejek. Nalezy tadowac i
roztadowywac oba akumulatory jednoczesnie, aby wydtuzy¢ ich zywotno$¢ i zoptymalizowac
wydajnos¢ lotu. Jezeli po zainstalowaniu akumulatoréw i uruchomieniu drona wystgpi znaczna
réznica miedzy ich czasem pracy, aplikacja wyswietli komunikat ostrzegajacy uzytkownika przed
takim stanem akumulatoréw. W takiej sytuacji zaleca sie zastgpienie ich akumulatorami o
podobnych parametrach.

Wiaczanie/wytaczanie zasilania

Przed wigczeniem lub wytgczeniem zasilania nalezy zainstalowa¢ akumulatory w dronie.
Wigczanie / wytgczanie: nacisnij przycisk zasilania, a
nastepnie nacisnij go ponownie i przytrzymaj przez
dwie sekundy. Gdy dron zostanie wigczony, przycisk
zasilania / wskaznik zaswieci $wiattem statym na
zielono. Gdy dron zostanie wytgczony, przycisk
zasilania /wskaznik réwniez sie wytaczy.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora,

gdy zasilanie jest wytgczone, nacisnij przycisk = Wysoki
poziomu natadowania akumulatora. Po wigczeniu NLle
zasilania mozesz sprawdzi¢ aktualny poziom s
natadowania akumulatora na gérnym pasku w =
aplikacji. E Niski

E[J Wskazniki poziomu natadowania akumulatora pokazuja réwniez aktualny poziom
natadowania akumulatora podczas roztadowywania. Opis wskaznikéw znajdziesz ponize;.

= : Wskaznik LED jest wigczony. —: Wskaznik LED jest wytaczony. s Wskaznik LED miga.

Poziom natadowania akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
= = = = 88%~100%
(=} (=) () =1 75%~88%
= = = — 63%~75%
= =] E 3 (e 50%~63%
= &) — [} 38%~50%
— - =) — 25%~38%
=) — — — 13%~25%
e = = = 0%~13%
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Funkcja wymiany akumulatoréw "Hot Swap"

Po wyladowaniu nie trzeba wytacza¢ drona, aby wymieni¢ akumulatory. Najpierw nalezy
zainstalowa¢ w petni natadowany akumulator, a nastepnie poczekac przez trzy sekundy przed
instalacjg kolejnego.

Wbudowany system ogrzewania akumulatoréw

Akumulator ma wbudowany system ogrzewania, ktéry umozliwia jego prawidtowa prace w
niskich temperaturach:

. Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 18°C, samoogrzewanie rozpocznie sie od razu,
gdy zainstalujesz go w dronie i wigczysz zasilanie. Samoogrzewanie wytaczy sie
automatycznie, gdy dron wystartuje. Jezeli temperatura akumulatora bedzie nizsza niz 10°C,
dron nie wystartuje. Zanim zaczniesz uzywac drona, poczekaj, az akumulator sie ogrzeje.
Jezeli akumulator nie jest zainstalowany w dronie, a chcesz uruchomi¢ samoogrzewanie,
nacisnij przycisk poziomu natadowania i przytrzymaj go przez 5 sekund. Akumulator bedzie
utrzymywac ciepto (temperatura pomiedzy 15°C a 20°C) przez okoto 30 minut. Aby
zakonczy¢ samoogrzewanie, naci$nij przycisk poziomu natadowania akumulatora i
przytrzymaj go przez 5 sekund.
Jezeli temperatura akumulatora bedzie nizsza niz 10°C, zostanie ogrzany przez stacje
tadowania, gdy go w niej umiescisz.
Podczas ogrzewania akumulatora i utrzymywania ciepta wskaZniki LED poziomu
natadowania beda miga¢ w nastepujacy sposéb:
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Uwagi dotyczgce pracy w niskich temperaturach

1. W temperaturze ponizej 10°C wzrasta rezystancja akumulatora i znacznie spada jego

napiecie, co z kolei zmniejsza jego pojemnos¢ i wydajnosc. Przed uzyciem nalezy upewnic sie,
ze akumulator jest w petni natadowany, a napiecie ogniw wynosi 4,4 V.

. Jedli dron znajduje sie w powietrzu po spetnieniu powyzszych warunkéw, a aplikacja DJI Pilot 2
wyswietli ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie natadowania akumulatora, zaleca sie
natychmiastowe przerwanie lotu i wylagdowanie w dogodnym miejscu. Podczas
automatycznego lagdowania uzytkownicy mogg nadal korzysta¢ z aparatury sterujgcej, aby
kontrolowa¢ orientacje drona. Mozna na przyktad uzy¢ przepustnicy, aby unie$¢ drona.

. W ekstremalnie niskich temperaturach temperatura akumulatora moze nie by¢ wystarczajgca
do pracy - nawet po ogrzaniu. W takich sytuacjach nalezy zwiekszy¢ izolacje akumulatora.

Aby zapewni¢ sobie optymalng wydajnos¢, przed lotem nalezy utrzymywac temperature
akumulatoréw powyzej 18°C.

. W niskich temperaturach czas ogrzewania moze by¢ wydtuzony. W celu jego skrdcenia zaleca
sie wczedniejsze zaizolowanie akumulatora.
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Przechowywanie

1. Jezeli poziom natadowania akumulatora przekroczy 50%, rozpocznie sie proces
roztadowywania. Roztadowanie akumulatora do 50% moze wydtuzy¢ jego zywotnos¢. Ponizej
przedstawiono strategie samoroztadowywania sie akumulatora.

Poziom natadowania Mozliwo$¢ ustawienia od 0 do 9 dni w aplikacji DI Pilot 2.

100%

I ey
95% 959
80% ~ -
60% ™~
[~~e s0%
40% Dzien
0051 2 3 4 5 6 7 8 9

2. Przechowywanie energii na odpowiednim poziomie moze wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.
Skorzystaj z trybu Storage inteligentnej stacji tadowania, aby natadowa¢ akumulator do 50% i
utrzymywac jego moc na tym poziomie. W ponizszej tabeli podano maksymalne czasy
przechowywania, gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 50%.

Poziom natadowania Maks. liczba dni Poziom natadowania Maks. liczba dni
akumulatora przechowywania akumulatora przechowywania
0% 12 20% 110

5% 36 30% 160

10% 60 40% 210

15% 86 50% 260

(1) Po przekroczeniu maksymalnego okresu przechowywania akumulator zostanie uszkodzony.
Nie nalezy uzywac uszkodzonego akumulatora.

(2) Rzeczywisty maksymalny okres przechowywania moze sie nieznacznie rézni¢, poniewaz
akumulatory pochodzg z réznych partii produkcyjnych i sg przechowywane w réznych
warunkach.

Konserwacja

Kalibracja pojemnosci
1. Gdy aplikacja DJI Pilot 2 powiadomi Cie o koniecznosci przeprowadzenia kalibracji
pojemnosci, wykonaj nastepujace kroki.

Nataduj do 100%  Poczekaj przez Roztaduj do mniej Poczekaj przez
1 godzine niz 20% 1 godzine

Konserwacja akumulatora

1. Jedli akumulator nie bedzie uzywany przez dituzszy czas, jego wydajnos¢ sie pogorszy.

2. Konserwacje akumulatora nalezy przeprowadza¢ raz na 50 cykli, raz na 3 miesigce lub
aplikacja DJI Pilot 2 wy$le stosowne powiadomienie. Aby to zrobi¢, wykonaj nastepujace kroki:

Nataduj do 100% Poczekaj przez Roztaduj do mniej Poczekaj przez

24 godziny niz 20% 1 godzine
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Po zakonczeniu konserwacji nataduj akumulator do petna lub do poziomu odpowiedniego do
przechowywania.
Jezeli wystapi utrzymujaca sig awaria konserwacji, skontaktuj si¢ z pomoca techniczng DJI.

Oprécz powyzszych czynnosci zalecamy przeprowadzanie nastepujacych kontroli w celu
konserwacji akumulatora:

a. Umies¢ akumulator w dronie i wigcz zasilanie, aby sprawdzi¢ informacje dotyczace
akumulatora w aplikacji DI Pilot 2. Upewnij sie, ze réznice napie¢ miedzy ogniwami nie
przekraczajg 0,1V, a oprogramowanie sprzetowe akumulatora jest zaktualizowane do
najnowszej wersji.

b. Upewnij sie, ze akumulator nie jest spuchniety, cieknacy lub uszkodzony.

c. Upewnij sie, ze styki akumulatora sg czyste.



Aplikacja DJI Pilot 2

Ten rozdziat zawiera informacje
dotyczace gtéwnych funkgji aplikacji DJI
Pilot 2.
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Aplikacja DJI Pilot 2

Aplikacja DJI Pilot 2 zostata stworzona specjalnie do zastosowan przemystowych. Manual Flight
oferuje wiele profesjonalnych funkcji, dzieki ktérym lot staje sie prostszy i bardziej intuicyjny.
Mission Flight umozliwia planowanie lotu i autonomiczng obstuge drona, co znacznie utatwia i
usprawnia prace.

Strona gtéwna
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Dotknij, aby wyswietli¢ zapisy lotéw, pobra¢ mapy offline, zarzadza¢ odblokowywaniem stref
GEO, przeczyta¢ dokumentacje pomocnicza, wybrac jezyk i sprawdzi¢ informacje o aplikacji.

2. Dane i prywatnos$¢

Dotknij, aby zarzadza¢ trybami zabezpieczen sieci, ustawia¢ kody bezpieczenstwa, zarzadzac
pamiecig podreczng aplikacji oraz wyczyscic rejestry urzadzenia DJI.

3. Mapa stref GEO

Dotknij, aby zobaczy¢ mape stref GEO, sprawdzi¢ w trybie offline, czy biezgcy obszar dziatan
znajduje sie w strefie ograniczonego dostepu, czy w strefie objetej zezwoleniem oraz poznaé
aktualng dozwolong wysokos¢ lotu.
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a. Dotknij, aby zaktualizowa¢ baze danych stref GEO drona, jezeli jest dostepna aktualizacja.

b. Dotknij, aby zaktualizowa¢ baze danych stref GEO aparatury sterujgcej, jesli jest dostepna
aktualizacja.

c. Dotknij, aby przej$¢ do certyfikatu odblokowujgcego i zarzadza¢ nim. Jesli dron jest juz
potaczony z aparaturg, uzytkownik moze bezposrednio wybrac certyfikat odblokowujacy, aby
odblokowac drona.

4. Ustuga chmurowa

Dotknij, aby przej$¢ na strone ustugi chmurowej, sprawdzi¢ status potgczenia z ustuga
chmurowa, wybra¢ rodzaj ustugi lub przetgczy¢ sie miedzy aktualnie potaczonym serwerem a
innym serwerem chmurowym.

a. Jezeli konto DJI, na ktére zalogowat sie uzytkownik, ma licencje DJI FlightHub 2, dotknij
ikony ustug chmurowych na stronie gtéwnej w aplikacji, aby automatycznie zalogowac¢ sie
do DJI FlightHub 2. DJI FlightHub 2 to oparta na chmurze, zintegrowana platforma online,
ktéra umozliwia uzytkownikom monitorowanie drona w czasie rzeczywistym, a takze
zarzadzanie sprzetem i cztonkami.

Wiecej informacji na temat DJI FlightHub 2 znajdziesz na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://www.dji.com/flighthub-2

b. Po potaczeniu z ustugg GB28181, GB2818 oraz jej status potgczenia zostang
wyswietlone.

c. Po potaczeniu z ustugg live taka jak RTMP lub RTSP, wyswietlony zostanie odpowiedni
live URL oraz status potgczenia.

Q Jedli ustuga bedzie potgczona, font bedzie wyswietlany w kolorze czarnym; podczas
taczenia komunikat o taczeniu pojawi sie w prawym, gérnym rogu na stronie ustugi
chmurowej; jesli ustuga bedzie offline lub roztgczona, w prawym, gérnym rogu na stronie
ustugi chmurowej pojawi sie¢ pomaranczowa ikona, sygnalizujgc nieprawidtowos¢.

5. Mission Flight

Dotknij, aby przejé¢ do biblioteki Mission Flight. Uzytkownicy mogg tworzy¢ i przegladac
wszystkie loty Mission Flight. Loty Mission Flight moga by¢ importowane i eksportowane w
partiach do aparatury sterujgcej lub innego zewnetrznego mobilnego urzadzenia pamieci
masowej.
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Jesli DJI FlightHub 2 jest podtaczony, mozna réwniez przegladac¢ wszystkie loty Mission Flight
wystane z chmury lub przesyta¢ lokalne zadania do chmury. Wiecej szczegétéw znajduje sie w
sekcji Mission Flight.

6. Album

Dotknij, aby zobaczy¢ wszystkie swoje materiaty w jednym miejscu. Mozesz tez zapisac zdjecia i
filmy w aparaturze sterujacej. Pamietaj, ze ogladanie zdjec i filméw nie bedzie mozliwe, gdy
roztaczysz si¢ z dronem.

7. Akademia

Dotknij, aby zobaczy¢ tutoriale dotyczace korzystania z produktéw enterprise, przewodniki lotu i
przypadki przemystowe. Mozesz tez pobrac instrukcje obstugi produktéw na aparature
sterujaca.

8. Health Management System

Wyswietla status kondycji drona, aparatury sterujacej i tadunku.

€ @m0 @20mim0 o d
a a
Link to Aircraft )
3 ) MATRICE 30T
Tap buttan to link to aircraft
i :‘ it Loy
Dotknij, aby potgczy¢ sie z dronem. L

a. Jesli biezaca aparatura sterujgca nie jest potgczona z dronem, zostanie wyswietlone
zdjecie aparatury. Dotknij, aby potgczy¢ aparature z dronem. Po potfgczeniu zostanie
wyswietlony model i zdjecie drona.

b. Jezeli tadunek bedzie nieprawidtowy, jego nazwa zostanie wyswietlana w kolorze
pomaranczowym lub czerwonym. Dotknij, aby wyswietli¢ informacje o btedzie w
tadunku.

c. Biezaca rola aparatury sterujacej jest wyswietlana jako A lub B (nazwa roli biezacej
aparatury jest wyswietlana w kolorze czarnym). Dotknij, aby wyswietli¢ informacje o
btedzie aparatury lub zmienic jej role.

d. Dotknij, aby uruchomi¢ system Health Management System. W tym miejscu
wyswietlany jest status kondycji drona i aparatury sterujacej. Jedli status jest
wyswietlony na zielono (normal), to oznacza, ze dron jest w dobrym stanie i moze
wystartowac. Jedli jest wyswietlony na pomarariczowo (caution) lub czerwono (warning),
to oznacza, ze wystgpit btgd drona. W takiej sytuacji przed startem nalezy sprawdzi¢
drona i usung¢ btad. Wiecej szczegétéw znajdziesz w sekcji Health Management System
(HMS).

e. W tym miejscu wyswietlane sg informacje dotyczace konserwacji biezgcego drona.
Jesli dron ma ustuge DJI Care, wyswietlony zostanie réwniez okres jej waznosci. Dotknij,
aby wyswietli¢ informacje o urzadzeniu, w tym liczbe cykli, czas trwania lotu, historie
lotéw, czas aktywacji oraz przebieg lotu.
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9. Skrot

do aktualizacji oprogramowania sprzetowego

Jedli konieczna bedzie aktualizacja, zostanie wyswietlony komunikat informujacy uzytkownika, ze
dostepna jest nowa wersja oprogramowania sprzetowego lub niezbedna jest jednolita
aktualizacja oprogramowania sprzetowego drona i aparatury sterujace;j.

Niejednolite wersje oprogramowania sprzetowego majg negatywny wptyw na bezpieczenstwo
lotu, dlatego aplikacja bedzie traktowa¢ aktualizacje priorytetowo. Dotknij powiadomienia, aby
przejs¢ do strony aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

BE

Jednolita aktualizacja oprogramowania sprzetowego jest wymagana, gdy wersje
oprogramowania sprzetowego niektérych modutéw drona s3 niezgodne z
kompatybilng wersjg systemu. Zazwyczaj w takiej sytuacji dron i aparatura s3
aktualizowane do najnowszej wersji, z wyjatkiem dodatkowych akumulatoréw. W
przypadku uzycia tych akumulatoréw pojawi sie komunikat informujacy o
koniecznosci  aktualizacji oprogramowania sprzetowego w celu zapewnienia
bezpieczeristwa lotu.

10. Podglad z kamery

Dotknij, aby przejs¢ do widoku listy kontrolnej przed lotem i widoku z kamery FPV, a takze aby
przetaczy¢ sie na widok kamery z gimbalem. Wiecej szczegétéw znajdziesz w sekcjach Lista

kontroln
gimbalu.

a przed wykonaniem lotu, Podglad z kamery FPV i Podglad z kamery zainstalowanej na
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Lista kontrolna przed wykonaniem lotu

Dotknij Enter Camera View na stronie gtéwnej w aplikacji DJI Pilot 2, aby przejs¢ do listy
kontrolnej przed lotem.

Prafiight Check *
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1. Sprawdz informacje dotyczace kondycji drona, tryb lotu, poziom natadowania inteligentnego
akumulatora, role aparatury sterujgcej, poziomy natadowania wewnetrznego i zewnetrznego
akumulatora aparatury sterujacej, statusu Home Point, status RTK oraz informacje dotyczace
pamieci karty microSD kamery.

2. Ustaw wysokos$¢ RTH, dziatanie poza kontrolg, maksymalng wysoko$¢ i maksymalny zasieg
lotu, zaktualizuj Home Point, wybierz tryb drazkéw sterowania i ustaw prog ostrzegawczy
akumulatora, przetaczniki wykrywania przeszkéd oraz zasiegi wykrywania przeszkéd.

Q « Zaleca sie, aby przed startem starannie przeprowadzi¢ kontrole przed lotem zgodnie z
planowanym scenariuszem i wymaganiami.

« Przed rozpoczeciem lotu Mission Flight przeprowadz kontrole przed lotem i sprawdz
podstawowe informacje o jego parametrach. Wigcej szczegétéw znajdziesz w sekgji
Funkcja Mission Flight.
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Podglad z kamery FPV

Obstuga kamery FPV
Gdy dotkniesz Enter Camera View na stronie gtéwnej w aplikacji DJI Pilot 2 i przeprowadzisz
kontrole przed lotem, zostaniesz domysinie przekierowany do podgladu z kamery FPV.

1. Goérny pasek: wyswietla status drona, tryb lotu, jako$¢ sygnatu itp. Wiecej szczegétow
znajdziesz w sekcji Gorny pasek.

2. Przetgcznik trybu Discreet: dotknij, aby wytaczy¢ tylne i przednie wskazniki drona, Swiatta
ostrzegawcze, oswietlenie pomocnicze i wskazniki akumulatoréw. Po wigczeniu trybu Discreet
odwietlenie pomocnicze nie witaczy sie podczas ladowania, co moze wigza¢ sie z pewnym
ryzykiem. Korzystajac z trybu Discreet, nalezy zachowac ostroznos¢.

3. Przetacznik $wiatet ostrzegawczych: nacisnij przycisk L1 na aparaturze sterujacej, aby wtgczy¢
lub wytaczy¢ Swiatta ostrzegawcze.

4. Przetaczanie sie na widok mapy: nacisnij przycisk L3 na aparaturze sterujgcej, aby przetgczy¢
sie na widok mapy.

5. Widok mapy: uzytkownicy mogg maksymalizowa¢ lub minimalizowa¢ mape. Widok mapy
umozliwia przyblizanie i oddalanie.

6. Podglad z kamery zainstalowanej na gimbalu: dotknij, aby przetaczy¢ si¢ na podglad z kamery
z gimbalem. Kamera z gimbalem obstuguje przyblizanie i oddalanie.

7. Przetaczanie sie na podglad z kamery zainstalowanej na gimbalu: nacisnij przycisk R3 na
aparaturze sterujacej, aby przetaczy¢ sie na podglad z kamery z gimbalem.

8. Wyswietlanie AR: wyswietla informacje dotyczace miedzy innymi Pinpoints, waypoints oraz
Home Point w podgladzie z kamery FPV i kamery z gimbalem w celu poprawienia percepcji lotu.
Wiecej szczeg6tow znajdziesz w sekcji Wyswietlanie AR.

9. Gtéwny ekran lotniczy (PFD): pokazuje parametry takie jak orientacja, predkos¢, wysokos¢ i
predkos¢ wiatru podczas lotu. Wiecej szczegdtéw znajdziesz w sekcji Gtéwny ekran lotniczy
(PFD).
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Gtéwny ekran lotniczy (PFD)

Gtéwny ekran lotniczy (PFD) sprawia, ze lot staje sie prostszy i bardziej intuicyjny. Dzieki niemu
uzytkownicy mogg widzie¢ przeszkody wokét drona i ich unika¢, a takze zatrzymywac sie i
zmieniac trajektorie lotu, jesli zajdzie taka potrzeba.

Gtéwny ekran lotniczy (PFD) moze wyswietla¢ sie na rézne sposoby w zaleznosci od tego, czy
gtéwny podglad jest z kamery FPV czy z kamery zainstalowanej na gimbalu (kamera z zoomem /
kamera szerokokatna / kamera termowizyjna).

1. Predkos$ciomierz.

2. Predkos¢ i kierunek wiatru. Kierunek wiatru jest wzgledny w stosunku do drona.

3. Predkos$¢ pozioma drona.

4. Domyslnie ustawiona predkos¢ trasy lotu podczas lotu Mission Flight.

5. Sztuczny horyzont: odzwierciedla potozenie drona, ktére jest przeciwne do jego kata
nachylenia.

6. Wskaznik kursu drona: zawsze na srodku podgladu z kamery.

7. Wektor Sciezki lotu: pozycja, ktérg ma osiggna¢ dron.

8. Limit wysokosci (LIM): konfigurowalny za pomoca ustawien kontrolera lotu.

9. DomysInie ustawiona wysokos¢ trasy lotu podczas lotéw Mission Flight.

10. Pionowy wskaznik przeszkéd: wyswietla informacje o przeszkodach pionowych na drodze
drona. Gdy nad lub pod dronem znajduje sie przeszkoda, informacje te mozna poréwnac z
wysokoscig przeszkody, aby zapobiec ewentualnej kolizji i unikng¢ wypadku. Po wytaczeniu
gornego i dolnego wykrywania przeszkéd na wyswietlaczu pojawi sie komunikat OFF, ktéry
przypomina uzytkownikowi, ze wykrywanie przeszkéd pionowych jest wytgczone.

11. Predkos$¢ pionowa: wyswietla predkos¢ pionowa drona podczas wznoszenia lub opadania.
Biata linia pokazuje pozycje drona w ciggu trzech sekund. Im wieksza jest predko$¢ pionowa,
tym dtuzsza jest biata linia.

12. Wysokos¢ (ALT): wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu.
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13. Wysoko$¢ RTH (RTH): wyswietla wysoko$¢ RTH skonfigurowang za pomocg ustawien
kontrolera lotu.

14. Wysokos$¢ absolutna (ASL): wyswietla wysoko$¢ absolutng drona.

15. Ekran nawigacyjny: pokazuje orientacje drona i gimbala, a takze informacje dotyczace
unikania przeszkdd z perspektywy odgérnej.

Ekran nawigacyjny

WSI5.0N

11126, 6/ASL

Ekran nawigacyjny pokazuje predko$¢, wysokosc¢ i inne informacje tylko po lewej i prawej
stronie widoku podgladu z kamery z gimbalem. W widoku podgladu z kamery FPV podobne
informacje sg wyswietlane w postaci Gtéwnego ekranu lotniczego.

1. Dron: ekran nawigacyjny obraca sie wraz z dronem.

2. Wektor predkosci poziomej drona: biata linia oznacza kierunek lotu i predko$¢ drona.

3. Orientacja drona: wys$wietla aktualng orientacje drona. Wyswietlany stopien jest liczony
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara od pétnocy, przy czym za pétnoc przyjmuje sie 0°, a
dtugos¢ kroku wynosi 30°. Na przyktad liczba 24 na kompasie wskazuje kurs drona po
obrocie 0 240° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara od 0°.

4. Orientacja gimbala: wyswietla orientacje gimbala wzgledem drona w czasie
rzeczywistym. Ikona obraca sie wraz z gimbalem.

5. Orientacje Home Point i aparatury sterujgcej:

a. Wyswietla punkt startu wzgledem drona. Jezeli odlegtos¢ od Home Point w poziomie
przekroczy 16 m, ikona Home Point pozostanie przy krawedzi ekranu nawigacyjnego.

b. Gdy odlegto$¢ wzgledna miedzy Home Point a aparaturg nie przekracza 5 metréw, na
ekranie nawigacyjnym wyswietlany jest tylko Home Point. Gdy odlegto$¢ wzgledna jest
wieksza niz 5 metréw, aparatura bedzie wyswietlana jako niebieska kropka wskazujaca jej
potozenie. Gdy odlegto$¢ pozioma miedzy aparaturg a dronem przekracza 16 metréw,
ikona potozenia aparatury pozostanie przy krawedzi ekranu nawigacyjnego.

c. Gdy kompas aparatury sterujgcej dziata prawidtowo, niebieska kropka pokazuje
kierunek aparatury. Jedli podczas lotu sygnat jest staby, skieruj strzatke aparatury na
ekranie nawigacyjnym w kierunku drona.
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6. Odlegtos¢ Home Point: wyswietla odlegto$¢ poziomg miedzy dronem a punktem Home Point.
7. Informacje dotyczace funkgcji PinPoint: wyswietla nazwe punktu PinPoint i pozioma odlegtos¢
miedzy nim a dronem (gdy funkcja PinPoint jest wigczona).

8. Informacje dotyczace funkcji Waypoint: wyswietla nazwe punktu Waypoint, poziomg odlegtos¢
miedzy nim a dronem, a takze trajektorie wznoszenia i opadania trasy lotu podczas lotéw
Mission Flight.

9. Informacje dotyczace punktéw celu RNG: wyswietla pozioma odlegtos¢ miedzy dronem a
punktem celu (gdy dalmierz laserowy RNG jest wigczony).

10. Informacje dotyczace pionowego wykrywania przeszkdd: po wykryciu przeszkody w kierunku
pionowym, pojawi sie ikona paska przeszkéd. Gdy dron osiggnie odlegto$¢ ostrzegawczg, ikona
zacznie $wieci¢ na czerwono i pomaranczowo, a aparatura sterujgca wyda dtugi sygnat
dzwiekowy. Gdy dron osiggnie odlegto$¢ hamowania przed przeszkoda, ikona zacznie $wieci¢ na
czerwono, a aparatura wyemituje krotkie sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegtos¢ hamowania
przed przeszkoda, jak i odlegto$¢ ostrzegawcza moga by¢ ustawione w aplikacji DJI Pilot 2. Aby je
ustawi¢, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji.

205NS

1126.6/ASL

Informacje dotyczace poziomego wykrywania przeszkéd: Jasne obszary to obszary wykrywania
przeszkéd przez drona, a ciemne obszary to martwe pola. Podczas lotu linia wektora predkosci
drona powinna znajdowac sie poza obszarem martwych pél wykrywania przeszkéd.

a. Jedli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona w aplikacji wynosi od 16 m do 33 m, po wykryciu
przeszkody zostanie wyswietlony zielony tuk skierowany w jej strone; gdy przeszkoda osiggnie
odlegtos¢ ostrzegawcza, tuk zmieni kolor na pomaranczowy; gdy przeszkoda zblizy sie do
odlegtosci hamowania, tuk zmieni sie w czerwong ramke.
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b. Jesli odlegto$¢ ostrzegawcza ustawiona w aplikacji jest mniejsza niz 16 m, a przeszkoda
znajduje sie w odlegtosci 16 m, ale nie osiggneta odlegtosci ostrzegawczej, przeszkoda
zostanie oznaczona zielong ramka; gdy przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci 16 m i osiggnie
odlegtosc¢ ostrzegawcza, ramka zmieni kolor na pomararnczowy; gdy przeszkoda zblizy sie do
odlegtosci hamowania, ramka zmieni kolor na czerwony.

c. Gdy wykrywanie przeszkéd jest wytaczone, wyswietlany jest komunikat OFF; gdy
wykrywanie przeszkdd jest wigczone, systemy wizyjne nie dziataja, ale dostepne sg systemy
wykrywania w podczerwieni, wyswietlany jest komunikat TOF; gdy wykrywanie przeszkéd
jest wigczone, ale nie dziata, wyswietlany jest komunikat NA.

Gorny pasek

1. Wstecz: dotknij, aby powréci¢ do strony gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2.

2. Pasek statusu systemu: wskazuje status lotu drona i wyswietla rézne komunikaty
ostrzegawcze. Jesli podczas lotu pojawi sie nowy alert, réwniez zostanie wyswietlony w
tym miejscu i bedzie migat. Dotknij, aby wyswietli¢ informacje i zatrzyma¢ miganie.

3. Status lotu:

a. Do statuséw lotu naleza: tryb czuwania, przygotowanie do startu, gotowy do lotu,
Manual Flight, Mission Flight, pano w toku, ActiveTrack, RTH, lagdowanie, wymuszone
ladowanie i pozycjonowanie wizyjne.
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b. Gdy status drona to pozycjonowanie wizyjne, tryb czuwania lub Manual Flight, aktualny
tryb lotu (w tym tryb N, tryb S, tryb A i tryb T) zostanie wytgczony.
c. Dotknij, aby wys$wietli¢ liste kontrolng przed lotem.

4. Wskaznik poziomu natadowania inteligentnego akumulatora: pasek wskaznika poziomu
natadowania akumulatora dynamicznie wys$wietla pozostatg moc aktualnie uzywanego
akumulatora oraz pozostaty czasu lotu. Kazdy stan akumulatora jest sygnalizowany innym
kolorem. Gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy od progu ostrzegawczego, ikona po
prawej stronie zmienia kolor na czerwony, przypominajac uzytkownikowi o koniecznosci jak
najszybszego lagdowania i wymiany akumulatora.

5. Status pozycjonowania GNSS: wyswietla liczbe satelitéw GNSS. Kiedy modut RTK drona jest
wytgczony, ikona RTK zmienia kolor na szary, a kiedy jest wtgczony, ikona zmienia kolor na biaty.
Dotknij ikony statusu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢ status trybu RTK i pozycjonowania
GNSS.

6. Sita sygnatu: obejmuje jakos¢ potaczenia wideo HD i jako$¢ potaczenia z aparaturg sterujaca.
Trzy zielone kropki wskazuja silny sygnat, dwie zétte kropki wskazujg $rednig site sygnatu, a
jedna czerwona kropka wskazuje stabg jako$¢ sygnatu. Jesli sygnat zostanie utracony, ikona
wyswietli status roztgczenia w kolorze czerwonym.

7. Poziom natadowania inteligentnego akumulatora: wyswietla pozostaly poziom natadowania
akumulatora drona. Dotknij, aby wyswietli¢ informacje dotyczace poziomu natadowania
akumulatora, jego napiecia i temperatury.

8. Ustawienia: dotknij, aby rozwinag¢ menu ustawien i dostosowac parametry kazdego modutu:

a. & Ustawienia systemu kontroli lotu: obejmujg przetaczanie trybéw lotu, ustawienia Home
Point, RTH, maksymalnej wysokosci, limitu odlegtosci, statusu czujnikéw, dziatari poza kontrola,
koordynowanych obrotéw i GNSS.

b. () Ustawienia systemu kontroli lotu: obejmuja przetaczanie trybéw lotu, ustawienia Home
Point, RTH, maksymalnej wysokosci, limitu odlegtosci, statusu czujnikéw, dziatart poza kontrolg,
koordynowanych obrotéw i GNSS.

C. @ Ustawienia aparatury sterujacej: obejmuja tryby pracy drazkéw, konfigurowanie
funkcji przyciskéw, kalibracje aparatury oraz taczenie.

d. @ Ustawienia transmisji wideo: obejmujg czestotliwo$¢ robocza, tryb kanatu i rodzaj
sygnatu wyjsciowego wideo.

e. [ Ustawienia inteligentnego akumulatora: obejmujg informacje dotyczace akumulatora,
inteligentne RTH, progi ostrzegawcze niskiego poziomu natadowania i liczbe dni
wymaganych do samoroztadowania.

f. @ Ustawienia gimbala: obejmuja ustawienia nachylenia (osi pitch) i osi pan, a takze
automatyczng kalibracje gimbala.

g. Ustawienia RTK: obejmujg funkcje pozycjonowania RTK, rodzaj ustugi RTK oraz
odpowiadajgce im ustawienia i wyswietlane statusy.

h. ==« Ustawienia ogolne: obejmuja wybdr map, wyswietlanie trasy, ustawienia urzadzenia
oraz ustawienia Swiatet.

94



Wyswietlanie AR

Aplikacja DJI Pilot 2 obstuguje wyswietlanie AR, ktére obejmuije:

a. Home Point: jedli Home Point znajduje sie poza biezacym widokiem, zostanie wyswietlony
przy jego krawedzi. Mozna obréci¢ drona w kierunku punktu Home Point, sugerujac sie strzatka.
b. PinPoints: PinPoint wydaje sie wiekszy, gdy znajduje sie blisko drona, a mniejszy, gdy jest
daleko. Dzieki temu uzytkownik moze oceni¢ odlegto$¢ miedzy punktem PinPoint a dronem na
podstawie wielkosci punktu. Jesli wybrany PinPoint znajduje sie¢ poza biezgcym widokiem,
zostanie wyswietlony przy jego krawedzi. Mozna obréci¢ drona w kierunku punktu PinPoint,
sugerujac sie strzatka.

c. Waypoints: podczas lotéw Mission Flight dwa punkty Waypoints, do ktérych dron ma dotrze¢,
bedg wyswietlane na podgladzie z kamery FPV lub kamery z gimbalem. Nastepny punkt
Waypoint, ktéry ma zosta¢ osiagniety, bedzie wyswietlany jako jednolity tréjkat z numerem
seryjnym, natomiast kolejny punkt Waypoint bedzie wyswietlany jako trdjkat z kropkami i
numerem seryjnym.

d. Samoloty zatogowe z ADS-B: gdy w poblizu zostanie wykryty samolot zatogowy, zostanie on
wyswietlony na podgladzie z kamery FPV i kamery z gimbalem. Wznies$ sie lub zniz lot drona tak
szybko, jak to mozliwe, aby omina¢ samolot zatogowy, postepujac zgodnie z wyswietlanymi
instrukcjami.

95



Podglad z kamery zainstalowanej na gimbalu

Obstuga gimbala z kamerg
Podglad z kamery z gimbalem zostanie wyswietlony po przetgczeniu widoku gtéwnego na widok
podgladu z kamery zainstalowanej na gimbalu. Ponizej przedstawiono ilustracje, na ktérej jako
gtéwnego widoku uzyto kamery z zoomem drona M30T.

24 25 26 2 3 45 6 7

1. Ekran nawigacyjny: wiecej informacji znajdziesz w sekcji Ekran nawigacyjny. Zauwaz, ze w
widoku podgladu z kamery z gimbalem po lewej stronie wyswietlane s predko$¢ pozioma,
predkos$¢ wiatru, kat nachylenia gimbala i skala nachylenia, a takze nachylenie gimbala
wzgledem podtoza. Gdy gimbal znajduje sie pod kluczowym katem, np. -90°, 0° lub -45°, liczba
zostanie podéwietlona. Po prawej stronie ekranu nawigacyjnego wyswietlana jest wysokos¢ nad
poziomem morza, wysoko$¢ wzgledna, informacje o pionowym wykrywaniu przeszkéd oraz
pionowy pasek predkosci.

2. Rodzaj kamery: wy$wietla rodzaj kamery dla biezagcego widoku gtéwnego.

3. Parametry kamery: wyswietla aktualne parametry kamery podczas nagrywania / robienia
zdjec.

4. Automatyczna blokada ekspozycji: dotknij, aby zablokowa¢ biezacg wartos¢ ekspozycji.

5. Tryb regulacji ostrodci: dotknij, aby wybra¢ tryb regulacji ostrosci (MF - reczna regulacja
ostrosci, AFC - ciggta automatyczna regulacja ostrosci, AFS - pojedyncza automatyczna regulacja
ostrosci).

6. Tryb przechowywania: wyswietla pozostate miejsce w pamieci karty microSD drona. Dotknij,
aby zmienic¢ tryb wyswietlania, wyswietli¢ pozostatg liczbe zdje¢, ktére mozna zrobi¢ w trybie
photo lub sprawdzi¢ pozostaty czas nagrywania w trybie video.

7. Przetaczanie tryboéw ekspozycji (Auto / Manual): kamera z zoomem obstuguje tryby Auto i M.
W trybie Auto mozliwe jest dostosowanie EV, a w trybie M mozna ustawic¢ ISO oraz migawke.

8. Ustawienia kamery: dotknij, aby przej$¢ do menu ustawiert kamery. Menu ustawier kamery
moze sie rézni¢ w zaleznosci od rodzaju kamery. Wybierz rodzaj kamery, aby wyswietli¢ jej
parametry.
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9. Przetgcznik Photo / Video: dotknij, aby przetaczac sie miedzy trybami photo i video. Mozesz tez
wybierac rézne tryby robienia zdje¢ i nagrywania.

a. Dostepne tryby Photo to: Single, Smart, Timed, High-Res Grid shooting, Panorama itp.

b. W trybie Video mozna wybiera¢ sposréd réznych rozdzielczodci. Kamera z zoomem i kamera
szerokokatna obstugujg rozdzielczosci 3840x2160 oraz 1920x1080. W wypadku kamery
termowizyjnej rozdzielczo$¢ wynosi 1280x1024, gdy funkcja infrared super-resolution jest
wigczona, a 640x512, gdy jest wytgczona.

10. Przycisk migawki / nagrywania: dotknij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpoczg¢ nagrywanie.

11. Odtwarzanie: dotknij, aby przej$¢ do albumu i obejrze¢ lub pobrac zdjecia / filmy zapisane na
karcie pamieci microSD drona.

12. Potgczenie z zoomem (tylko M30T): dotknij, aby potaczy¢ obiektywy kamery termowizyjnej i
kamery z zoomem w celu uzyskania efektu zblizenia. Uzytkownik moze zobaczy¢ potaczony efekt
zoomu, naciskajgc przycisk SBS na podgladzie z kamery termowizyjnej.

13. Nacis$nij przycisk R1 na aparaturze sterujacej, a obiektyw kamery przyblizy obraz.

14. Nacisnij przycisk R2 na aparaturze sterujacej, a obiektyw kamery oddali obraz.

15. Nacisnij przycisk R3 na aparaturze sterujgcej, aby przetgczy¢ sie na podglad z kamery FPV.
16. Podglad z kamery FPV: dotknij, aby przetaczy¢ sie na podglad z kamery FPV. Kamera FPV
obstuguje przyblizanie i oddalanie obrazu.

17. Widok mapy: dotknij, aby przejé¢ do widoku mapy. Widok mapy obstuguje przyblizanie i
oddalanie obrazu.

18. PinPoint: nacisnij przycisk L3 na aparaturze sterujacej, aby doda¢ punkt PinPoint na $rodku
ekranu. Nacisnij i przytrzymaj przycisk L3 na aparaturze sterujacej, aby rozwing¢ panel ustawieri
PinPoint, ktéry pozwala wybrac kolor punktu PinPoint, wyswietli¢ wszystkie punkty celu, a takze
wigczy¢ domysine wyswietlanie punktéw celu w widoku transmisji wideo. Wiecej szczegdtow
znajdziesz w sekgji funkcja PinPoint.

19. Wybdr obiektywu kamery szerokokatnej / kamery z zoomem: naci$nij przycisk L2 na
aparaturze sterujgcej, aby przetaczy¢ sie miedzy kamera szerokokgtna a kamerg z zoomem.

20. Wyb6r kamery Swiatta widzialnego / kamery termowizyjnej (tylko M30T): nacisnij przycisk L1
na aparaturze sterujgcej, aby przetgczy¢ sie miedzy kamerg sSwiatta widzialnego (kamera
szerokokatna lub kamera z zoomem) a kamera termowizyjna.

21. Tryb gimbala: wyswietla aktualny status gimbala jako tryb $ledzenia. Dotknij, aby wybrac
sposréd dostepnych opcji takich jak ponowne ustawienie gimbala, pochylenie osi tilt gimbala w
dot, obnizenie gimbala lub przejécie do trybu swobodnego dziatania gimbala (tryb Gimbal Free).
Szczegbtowe opisy kazdego z trybéw znajduja sie w sekcjach dotyczacych trybéw pracy gimbala
drona.

22. Smart Track: po wiaczeniu trybu Smart Track kamera z gimbalem drona moze $ledzi¢
wskazany obiekt (osobe / pojazd / t6dZ). Wiecej szczegétéw znajdziesz w sekcji Funkcja Smart
Track.

23. Dalmierz laserowy RNG: odlegtos¢ w linii prostej miedzy dronem a celem, jak réwniez
wysoko$¢ celu mozna zmierzy¢ za pomocg dalmierza laserowego RNG. Wiecej informacji
znajdziesz w sekcji Dalmierz laserowy (RNG).

24. Look At: po wskazaniu punktu PinPoint uzytkownik moze dotkna¢ ikony Look At, aby obrdci¢
gimbala, umozliwiajgc kamerze skierowanie sie w strone celu.

25. Status zapisywania zdje¢ / filméw w chmurze: wyswietla status przesytania zdjec / filméw z
DJI Pilot 2 do DJI FlightHub 2 lub status potaczenia transmisji na zywo; dotknij, aby wyswietli¢
szczegOty. Jesli korzystasz z ustugi chmurowej DI FlightHub 2, mozesz szybko skonfigurowac jej
ustawienia przesytania plikéw multimedialnych.
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26. Status / kontrola lotu Mission Flight: wyswietla postep lotu Mission Flight w widoku
podgladu z kamery. Dotknij przycisku Pauza / Wznowienie, aby zatrzymac / wznowi¢ zadanie.
Mozesz tez dotkng¢ panelu, aby wyswietli¢ nazwe lotu Mission Flight oraz dziatania.

| zoem
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Kamera szerokokatna
W tej czesci opisano przede wszystkim réznice w stosunku do kamery z zoomem. Wiecej
informacji znajdziesz w sekcji Podglad z kamery zainstalowanej na gimbalu.

sewanl light

Ramka powiekszenia (zoomu): po ustawieniu kamery szerokokatnej jako gtéwnego widoku w
ramce powiekszenia wyswietlane beda pole widzenia i stopien zblizenia (zoom) kamery.

Kamera termowizyjna (wytacznie w modelu Matrice 30T)
W tej czesci opisano przede wszystkim réznice w stosunku do kamery z zoomem. Wiecej
szczegbtow znajdziesz w sekcji Podglad z kamery zainstalowanej na gimbalu.
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1. Paleta/Izoterma: wyswietla najwyzsze i najnizsze wartosci pomiaru temperatury w biezgcym
widoku. Dotknij, aby wybra¢ migdzy ré6znymi paletami pomiaru temperatury w podczerwieni lub
wigcz izoterme, aby ustawi¢ odstepy miedzy pomiarami temperatury. izoterme, aby ustawi¢
odstepy miedzy pomiarami temperatury. Nalezy pamigtac, ze jedli mierzony obszar przekracza
maksymalne lub minimalne wartosci pomiaru temperatury w biezacym widoku, ustawienie nie
bedzie skuteczne.

2. Tryby wzmocnienia: tryb wysokiego wzmocnienia (High Gain) zapewnia dokfadniejsze pomiary
temperatury w zakresie -20°C - 150°C, a tryb niskiego wzmocnienia (Low Gain) zapewnia szerszy
zakres pomiaru temperatury 0°C - 500°C. Nalezy pamieta¢, ze podany zakres jest tylko
teoretyczng wartoscig i nawet jedli kamera termowizyjna moze mierzy¢ temperatury poza
zakresem, uzyskane warto$ci moga znacznie si¢ réznic.

3. Tryb wyswietlania: ekran podczerwieni jest domysinie ustawiony jako pojedynczy widok
podczerwieni. Dotknij, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ widok sasiadujacy (side-by-side). Jesli wigczysz te
opcje, materiaty zarejestrowane przez kamere termowizyjng na podczerwien i kamere z
zoomem beda wyswietlane obok siebie.

4. Kalibracja FCC: dotknij, aby przeprowadzi¢ kalibracje FCC. Kalibracja FCC to funkcja kamery
termowizyjnej, ktéra optymalizuje jakos¢ obrazu, utatwiajac obserwacje zmian temperatury.

5. Zoom (kamera termowizyjna): dotknij, aby ustawi¢ zoom cyfrowy kamery termowizyjnej o
maksymalnej zdolnosci powiekszania do 20x. Dotknij i przytrzymaj, aby bezposrednio
powiekszy¢ obraz do 2x.

Dalmierz laserowy (RNG)

1. Dotknij, aby wtgczy¢ dalmierz laserowy RNG.

2. Krzyzyk w centrum obiektywu zmieni kolor na czerwony, co oznacza, ze dalmierz laserowy
celuje w obiekt i mierzy jego wysoko$¢ nad poziomem morza oraz odlegto$¢ miedzy nim a
samolotem. Szerokos$¢ i dtugos¢ geograficzng celu mozna uzyskac po utworzeniu na nim punktu
PinPoint.

3. Odlegto$¢ liniowa miedzy celem a dronem.

4. Wysokos¢ miedzy celem a dronem.

5. Odlegtos$¢ pozioma miedzy celem a dronem.
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{5+ Pozycjonowanie RNG jest ograniczone przez czynniki takie jak doktadnos¢
pozycjonowania GNSS i doktadno$¢ ustawienia gimbala. Pozycja GNSS, odlegtos¢
pozioma, ekran nawigacyjny i wyswietlanie AR sa podane wytacznie orientacyjnie.

« Podczas celowania kamerg z zoomem krzyzyk bedzie miat ksztatt pionowy, natomiast w
przypadku kamery szerokokatnej lub termowizyjnej zmieni sie w znak X.

Funkcja Smart Track

Wprowadzenie

Podczas korzystania z kamery z gimbalem operator moze uzywa¢ funkcji Smart Track do
identyfikowania, blokowania i $ledzenia celéw, takich jak ludzie, pojazdy, todzie lub inne obiekty.
Po rozpoznaniu i zablokowaniu celu urzadzenie automatycznie obréci gimbal, aby umiesci¢ cel
na $rodku ekranu oraz dostosuje ogniskowa kamery do odpowiedniego wspoétczynnika ostrosci,
aby $ledzi¢ i ogladac cel.

Q - Jesli $ledzony cel jest ustawiony jako obiekt, efekt $ledzenia bedzie ograniczony.

/N * Funkcji Smart Track nalezy uzywac na otwartej przestrzeni, aby unikna¢ blokowania celu.

» Gdy dron powraca do punktu Home Point, laduje lub pracuje w trybie T, funkcja Smart
Track nie bedzie dostepna. W kazdej z powyzszych sytuacji urzgdzenie natychmiast
zakonczy prace funkcji Smart Track.

Identyfikacja i blokowanie celu
Aby wigczy¢ funkcje Smart Track, przejdz do widoku zoomu w aplikacji.

1. Dotknij, aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ funkcje Smart Track.
2. Funkcja zidentyfikuje osobe, pojazd lub t6dz jako cel. Mozesz tez wskaza¢ inny obiekt,
wykonujac odpowiednie gesty na ekranie.
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Q * Gdy funkcja Smart Track jest wigczona, na ekranie pojawi sie ramka $ledzenia i zostanie
wybrany cel, a krzyzyk na $rodku obiektywu kamery z zoomem zmieni kolor na zielony,
wskazujac, ze trwa $ledzenie. Jesli zaden cel nie zostanie potwierdzony, ramka $ledzenia nie
pojawi sie, a w aplikacji zostanie wy$wietlony komunikat "Searching for
targets..."("Wyszukiwanie celéw...”). Jedli cel zostanie zablokowany lub zgubiony, przed
wznowieniem $ledzenia urzgdzenie bedzie przewidywac i wyszukiwac trajektorie celu, az
zostanie on ponownie wykryty. W przeciwnym razie urzadzenie wytaczy funkcje Smart Track.

A\ - Jedii uzytkownik wybiera inne rodzaje celéw, wykonujac gesty na ekranie, kazda osoba,
pojazd lub t6dz, ktéra pojawi sie w kadrze, zostanie wybrana jako cel i bedzie $ledzona.
* Jedli cechy obiektu nie sg wyrazne, nie mozna wybra¢ go za pomocg gestow.

Sledzenie obiektu

Po wiaczeniu funkcji Smart Track tryb gimbala zostanie domysinie ustawiony jako Follow
(Sledzenie), a tryb zostanie domyslnie ustawiony jako AFC.

Gdy gimbal pracuje w trybie Follow, orientacja drona jest zawsze zgodna z orientacjg gimbala,
przy czym oba urzadzenia s skierowane na cel. Potozenie gimbala zostanie automatycznie
skorygowane, aby umiescic¢ cel na $rodku, a kamera dostosuje swoje powigkszenie (zoom), aby
zmieni¢ jego rozmiar. Uzytkownik moze precyzyjnie dostosowa¢ rozmiar celu w polu widzenia
za pomocg prawego pokretta aparatury sterujacej.

Przewidywanie toru ruchu celu: jesli cel zostanie zgubiony, urzadzenie przewidzi jego tor ruchu,
a gimbal bedzie automatycznie sig obraca¢, aby go wyszukac.

Wyszukiwanie celu: jesli cel zostanie zgubiony, urzadzenie automatycznie go wyszuka, opierajgc
sie na jego przewidywanej pozycji. Uzytkownik moze tez recznie kontrolowac¢ obroty gimbala i
zoom kamery, aby wyszukac cel.

Focus Tracking: ostro$¢ kamery bedzie regulowana w zaleznodci od odlegtosci od obiektu
docelowego.

W trybie Follow gimbala podczas $ledzenia na gérnym pasku bedzie wyswietlony napis
“Smart Track”. Tryb sterowania dronem bedzie nieco sie rézni¢ od normalnego trybu lotu.
Nalezy zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami sterowania i lata¢ ostroznie.

Obstuga za pomoca

e Wykonywane dziatanie Przypomnienia
aparatury sterujacej
Nacisniecie i. Zakonczenie pracy funkcji /
przytrzymanie Smart Track
przycisku Pauzy (Pause)
Drazek Yaw R?EU|5C13 ruch6w osi yaw Podczas s’I.edzenia zakres regulacji
gimbala jest ograniczony.
Drazek Pitch Zblizanie sie do obiektu lub Gdy dron znajdzie sig blisko celu w

oddalanie sie od niego.
Maksymalna predkos¢ lotu
wynosi mniej niz 17 m/s.
Nalezy kontynuowac
operowanie drazkiem, aby
$ledzi¢ cel. a. Odlegtos¢ miedzy dronem a celem
jest mniejsza niz 5 m.
b. Cel znajduje sie pod dronem, a
nachylenie gimbala musi by¢
wieksze niz 80°.

poziomie, jego predkos¢ lotu w
kierunku zblizania sie do celu bedzie
ograniczona. Dron nie moze zblizyc¢ sie
do celu w nastepujacych warunkach:
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Drazek Roll

Okrazenie celu w poziomie.

Maksymalna predkos¢ lotu
wynosi mniej niz 17 m/s.

Gdy dron znajdzie sie w poblizu celu w
poziomie, jego predkos¢ orbitalna
bedzie ograniczona.

Przepustnica

Kontrola wysokosci drona

/

Lewe pokretto

Regulacja osi Tilt gimbala

Podczas $ledzenia zakres regulacji
jest ograniczony.

Prawe pokretto

Regulacja zoomu kamery

Podczas $ledzenia zakres regulacji
jest ograniczony.

Przetaczanie
trybéw lotu

Zakonczenie pracy funkdji
Smart Track.

/

Q * Aby zapewni¢ optymalne nagrywanie poruszajgcych sie obiektéw, robienie zdje¢ podczas
$ledzenia celu nie bedzie blokowa¢ gimbala. Ze wzgledu na statyczne tto moze wystgpic

rozmycie ruchu.

A W nastepujacych scenariuszach moze wystapic efekt stabego rozpoznania lub $ledzenia:

oo

]

w czasie deszczu, mgly lub zamglenia.

a

duzych skupiskach podobnych obiektéw.

. Zdolno$¢ rozpoznawania obiektéw moze sie zmniejszy¢ w nocy.

. Efekt $ledzenia moze ulec pogorszeniu, gdy tadunek uzyteczny pracuje przy duzym
powiekszeniu.

Efekt $ledzenia moze ulec pogorszeniu w warunkach stabej widocznosci, na przyktad

Sledzony obiekt / cel moze sie zmienia¢ przy duzym natezeniu ruchu, w ttumie lub w
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Podglad mapy

1. Dotknij, aby rysowac linie na mapie.

2. Dotknij, aby narysowac obszar na mapie.

3. Dotknij, aby wyczysci¢ wszystkie punkty, linie i adnotacje w biezagcym widoku. Jesli uzytkownik
jest zalogowany do DJI FlightHub 2, wykonanie tej czynnosci nie spowoduje wyczyszczenia
adnotacji przestanych przez DJI FlightHub 2.

4. PinPoint: naci$nij przycisk L1 na aparaturze sterujacej, aby doda¢ punkt PinPoint na $rodku
widoku. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk L1, aby rozwing¢ panel ustawien PinPoint, ktéry pozwala
zmieni¢ kolor punktu PinPoint, wyswietli¢ wszystkie punkty docelowe lub ustawi¢ domysine
wyswietlanie punktéw docelowych w widoku transmisji wideo.

5. Wybér podgladu z kamery FPV: nacisnij przycisk L3 na aparaturze sterujacej, aby przetgczy¢
sie na widok podgladu z kamery FPV.

6. Wybér podgladu z kamery z gimbalem: naciénij przycisk R3 na aparaturze sterujgcej, aby
przetgczy¢ sie na widok podgladu z kamery z gimbalem.

7. Dotknij, aby wyczysci¢ tor lotu drona.

8. Wybor warstwy mapy: dotknij, aby wybra¢ mape satelitarng lub uliczng (tryb Standard) w
zaleznosci od wymagan operacji.

9. Blokada mapy: jesli jest wigczona, mapy nie mozna obracac. Jesli jest wytaczona, mape mozna
swobodnie obracac.

10. Przycisk wysrodkowania: dotknij, aby szybko wysrodkowac aparature sterujgcg w widoku.

11. Zarzadzanie warstwami stref GEO: dotknij, aby wyswietli¢ informacje dotyczgce wszystkich
warstw stref GEO oraz aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ wybrang warstwe stref GEO.
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Zarzadzanie i synchronizacja adnotacji

Funkcja PinPoint

Wprowadzenie do funkcji PinPoint

Za pomocg funkgji PinPoint mozesz ustawi¢ punkt lokalizacji celu w widoku podgladu z kamery z
gimbalem lub w widoku mapy, co umozliwia szybkg obserwacje i synchronizacje informacji.

1. Aby stworzy¢ punkt PinPoint, wykonaj nastepujace kroki: dostosuj potozenie drona i gimbala,
aby przesuna¢ cel na $rodek biezgcego widoku. Nastepnie nacisnij przycisk L3 na aparaturze
sterujacej, aby przypia¢ cel na $rodku. Funkcja PinPoint moze rejestrowac szerokos¢, dtugosc¢ i
wysokos$¢ geograficzng celu.

2. W widoku podgladu z kamery FPV lub kamery z gimbalem utworzone zostanie wyswietlanie AR
dla celu. Bedzie ono stawac sie wigksze lub mniejsze w zaleznosci od odlegtosci miedzy dronem a
punktem PinPoint (im blizej, tym wieksze, a im dalej, tym mniejsze).

3. Wybieranie punktéw PinPoint:

a. Wokét wybranego punktu PinPoint pojawi sie mata ramka.

b. W lewym, dolnym rogu ekranu nawigacyjnego wyswietlana jest odlegto$¢ pozioma miedzy celem
a dronem oraz nazwa punktu. c. Jesli wybrany punkt PinPoint znajduje sie poza widokiem
transmisji wideo, ikona punktu PinPoint pozostanie przy krawedzi, wskazujac jego orientacje
wzgledem $rodka widoku.

d. Po wyborze punktu PinPoint uzytkownik moze edytowac jego nazwe oraz wysokos¢, szerokos¢ i
dtugos¢ geograficzng celu. Moze tez przeciggac punkt PinPoint na ekranie.

4. Dotknij  « +, a nastepnie dotknij ﬁ, aby zmieni¢ niestandardowe ustawienia aparatury sterujacej,

usung¢ wybrany punkt PinPoint lub wybra¢ poprzedni / nastepny punkt PinPoint. Uzytkownicy
mogg szybko generowac i wybiera¢ punkty PinPoint za pomoca przyciskow.
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5. Dotknij, aby przetaczy¢ sie na widok mapy:

a. Na mapie zostanie wyswietlony odpowiednio punkt PinPoint i jego nazwa.

b. W widoku mapy mozesz tez ustawi¢ punkt PinPoint, dotykajac wybranego obiektu. Punkt
znajduje sie na krzyzyku w Srodku mapy, a wysokos¢ jest aktualng wysokoscig lotu drona.

c. Dotknij, aby wybra¢ punkt PinPoint na mapie i wyswietli¢ jego twoérce, odlegtos¢ miedzy
punktem celu a dronem, a takze wysokos$¢, szerokos¢ i dtugos¢ geograficzng punktu celu.
Mozesz tez ustawi¢ punkt PinPoint jako Home Point, edytowac¢ go lub usung¢.

Q « Pozycjonowanie PinPoint jest ograniczone przez takie czynniki jak doktadnosc¢
pozycjonowania GNSS oraz doktadno$¢ ustawienia gimbala. Szerokos$¢ i dtugosc
geograficzna, odlegtos¢ pozioma, ekran nawigacyjny i wyswietlanie AR sg podane
wytacznie orientacyjnie.

Edycja punktéw PinPoint

al Right

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk L3 na aparaturze sterujacej, aby otworzy¢ panel ustawieri
funkgji PinPoint. Dostepnych jest 5 opcji kolorystycznych dla punktu PinPoint. Zaleca sie
ustawienie koloru dla kazdego rodzaju celu zgodnie z wymaganiami danego scenariusza.
2. Dotknij, aby rozwing¢ liste punktéw PinPoints i wyswietli¢ wszystkie punkty celu.

3. Zdecyduj, czy nowo utworzone punkty PinPoint majg by¢ wyswietlane w widoku
transmisji wideo.
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o ubw

1. Dotknij, aby eksportowa¢ wszystkie punkty PinPoints do folderu lokalnego aparatury
sterujacej.

2. Dotknij, aby zamkna¢ biezgcy panel.

3. Filtruj punkty PinPoint wedtug koloru. Po wyborze koloru wyswietlone zostang tylko punkty
PinPoint w tym kolorze.

4. Filtruj punkty PinPoint wedtug widocznosci w widoku transmisji wideo. Punkty PinPoint
moga by¢ filtrowane wedtug nastepujgcych trzech kryteriéw: pokaz wszystkie punkty PinPoint
na tej liscie, pokaz tylko te punkty PinPoint na tej liscie, ktére sg widoczne w widoku
transmisji wideo lub pokaz tylko te punkty PinPoint na tej liscie, ktére nie sa widoczne w
widoku transmisji wideo.

5. Dotknij, aby posortowa¢ punkty PinPoint rosngco lub malejaco w porzadku
chronologicznym lub w porzadku alfabetycznym (wedtug ich nazw).

6. Dotknij, aby usuna¢ punkt PinPoint.

7. Dotknij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ wyswietlanie AR dla punktéw PinPoint w widoku
transmisji wideo.
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Zarzadzanie adnotacjami dotyczacymi potozenia i obszaru
Uzytkownicy mogg rysowa¢ na mapie linie oraz obszary w celu synchronizacji kluczowych

informacji o drogach i terenie.

1. Dotknij, aby wyswietli¢ widok edycji linii (Edit Line).

2. Dotknij, aby wyswietli¢ widok edycji obszaru (Edit Area).

3. Na mapie mozna wyswietli¢ wszystkie punkty, linie i obszary. Dotknij tej ikony, aby
usuna¢ informacje.
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Udostepnianie adnotacji

Lokalizacja punktu docelowego zidentyfikowanego przez PinPoint moze by¢ zsynchronizowana
z widokiem z kamery, ekranem nawigacyjnym, widokiem mapy oraz ustugg DJI FlightHub 2 w
celu udostepnienia informacji o lokalizacji. Moze by¢ ona wys$wietlana zaréwno na widoku
transmisji wideo jak i na widoku mapy.

W trybie Dual Operator wszystkie adnotacje dotyczace punktéw, linii i obszaréw mozna
zsynchronizowac z drugg aparaturg sterujaca.

Po potaczeniu z DI FlightHub 2 aplikacja DJI Pilot 2 oraz adnotacje dotyczgce punktéw, linii i
obszaréw z DJI FlightHub 2 moga zosta¢ ze sobg zsynchronizowane. Mozesz je wyswietla¢ za
pomocg aparatury sterujacej i innych urzadzen zalogowanych do DJI FlightHub 2 w celu
synchronizacji lokalizacji i adnotacji w czasie rzeczywistym.

109



Przejdz do strony gtéwnej w aplikacji DJI Pilot 2, aby otworzy¢ biblioteke misji. Uzytkownik moze
wyswietli¢ utworzony trasy lotéw Mission Flight oraz nowo utworzone misje Waypoint, Mapping,
Oblique i Linear Flight. Wyzej wymienione rodzaje misji s3 generowane przez aplikacje. Loty
Waypoint mozna tez stworzy¢ za pomoca funkgji Live Mission Recording.

|11 a| A

Mapping Oblique Linear Flight

Waypoint

Wprowadzenie
Ponizej przedstawiono funkcje Mission Flight na przyktadzie lotu Waypoint..

Set Waypionts Live Mission
Recording

Loty Waypoint mozna zaplanowa¢ na dwa sposoby: przy uzyciu funkcji Set Waypoint lub Live
Mission Recording. Set Waypoint pozwala stworzy¢ trase poprzez dodawanie edytowalnych
punktéw na mapie. Live Mission Recording pozwala stworzy¢ trase poprzez dodawanie
punktéw Waypoint i edytowanie celéw na zdjeciach uchwyconych na trasie.
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Ustawianie punktéw trasy

Aby stworzy¢ nowa trase lotu, dotknij Create a Route, Waypoint flight, a nastepnie Set
Waypoints. Dotknij w wybranym miejscu na mapie, aby doda¢ punkt Waypoint, a nastepnie
dostosuj trase i ustawienia punktéw Waypoints.

2
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1. Point of Interest (POI): dotknij, aby wiaczy¢ funkcje POI, a punkt POI zostanie wyswietlony na
mapie. Przeciggnij, aby dostosowa¢ jego potozenie. Po dodaniu POI, mozesz ustawi¢ 0$ yaw
drona w taki sposéb, aby byta skierowana w strone POI, co sprawi, ze podczas misji dziéb drona
bedzie skierowany w strone POI. Dotknij ikony jeszcze raz, aby wytgczy¢ funkcje POI.

2. Odwrd¢ trase: dotknij, aby zamieni¢ miejscami punkt poczatkowy i koncowy w celu
odwrdcenia trasy lotu. S oznacza punkt poczatkowy.

3. Wyczy$¢ punkty Waypoints: dotknij, aby usungé wszystkie dodane punkty Waypoints.

4. Usur wybrany punkt Waypoint: dotknij, aby usung¢ wybrany punkt Waypoint.

5. Lista parametréw: edytuj nazwe trasy, zmieniaj zaawansowane ustawienia trasy lotu i trybu
Altitude, a takze ustaw rodzaj drona jako M30 lub M30T.

6. Ustawienia trasy: ustawienia s stosowane do catej trasy i obejmujg bezpieczng wysokos¢
startu, wznoszenie do punktu startu, predko$¢ drona, wysoko$¢ drona, o$ yaw drona,
sterowanie gimbalem, typ punktu Waypoint oraz czynnosci kornczace. Parametry te bedg
obowigzywac dla wszystkich punktéw Waypoints na danej trasie. Wigcej informacji dotyczacych
ustawiania odpowiednich parametréw dla poszczegélinych punktéw Waypoints znajdziesz w
nastepnym opisie.

7. Ustaw indywidualne punkty Waypoints: wybierz punkt Waypoint i ustaw jego parametry.
Dotknij “<” lub “>", aby przetaczy¢ sie na poprzedni lub kolejny punkt Waypoint. Do wybranych
punktéw beda stosowane ustawienia takie jak predkos¢ drona, wysokos¢ drona, tryb yaw drona,
rodzaj punktu Waypoint, obrét drona, o$ tilt gimbala, dziatania punktéw Waypoints, dtugos¢ i
szeroko$¢ geograficzna.

8. Zapisz: dotknij, aby zapisac biezgce ustawienia.

9. Start: dotknij przycisku, a nastepnie sprawdZz ustawienia i status drona za pomocg
wyskakujgcej listy kontrolnej. Dotknij przycisku Start Flight, aby rozpocza¢ misje.

10. Informacje dotyczace trasy lotu: wyswietla dtugos¢ lotu, szacowany czas lotu, liczbe punktéw
Waypoints i liczbe zdjec.
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Nagrywanie na zywo
Dotknij Create a Route, Waypoint Flight i Live Mission Recording, aby zebra¢ informacje
dotyczace zrobionych zdje¢ lub potozenia drona w celu utworzenia punktu Waypoint.

1. Kontroluj gimbala, dostosuj zoom kamery i wyceluj w wybrany obiekt, a nastepnie dotknij, aby
zrobic zdjecie bezposrednio lub nacisnij przycisk C1 na aparaturze sterujacej, aby ustawi¢ punkt
Waypoint. Liczba punktéw Waypoints i zdje¢ bedzie odpowiednio zwigkszana.

2. Liczba planowanych punktéw Waypoints.

3. Liczba planowanych zdjec.

4. Dotknij, aby przetgczy¢ sie na widok mapy w celu edycji lub przegladania.
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Edycja podczas lotu
Przejdz do biblioteki misji i wybierz utworzong trase lotu, aby jg obejrze¢ lub edytowac.

N made:

1. Dotknij, aby przeprowadzi¢ biezacg misje.
2. Dotknij, aby przej$¢ do widoku edycji podczas lotu. Po zapisaniu dokonane zmiany

zostang potaczone z oryginalng trasa.
3. Dotknij, aby przej$¢ na strone Set Waypoints.
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Health Management System (HMS)

System HMS obejmuje DJI Maintenance Program, DJI Care Enterprise, aktualizacje
oprogramowania, zarzagdzanie logami, rejestr btedéw i diagnozowanie btedéw.

1

2 —— gl Maintenarce Program ¥ . i Hars
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1. Diagnozowanie btedéw: pozwala sprawdzi¢ aktualny status kondycji kazdego z modutéw
drona. Uzytkownicy moga rozwigzywac btedy, postepujac zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie.

Kolor Status
Zielony Normalny
Pomaranczowy Uwaga
Czerwony Ostrzezenie

2. DJI Maintenance Program: uzytkownicy moga przegladac historig lotéw i sprawdzac instrukcje
konserwacji w celu ustalenia, czy wymagane sg czynnosci konserwacyjne.

3. DJI Care: jedli urzadzenie jest powigzane z ustugg DI Care, w tym miejscu mozesz sprawdzi¢
zwigzane z nig informacje.

4. Aktualizacja oprogramowania: dotknij, aby przej$¢ do widoku aktualizacji oprogramowania.

5. Zarzadzanie logami: wyswietla dane zwigzane z logami drona i aparatury sterujacej dotyczace
ostatnich lotéw. Uzytkownik moze wyodrebnia¢ odpowiednie logi do lokalnej pamieci masowej
lub przesyta¢ je bezposrednio do chmury DJI Support, aby utatwi¢ rozwigzywanie probleméw
przez DJI Support.

6. Rejestr btedow: zapisy dotyczace historii drona, ktére stuzg do okreslenia, czy podczas jego
eksploatacji wystgpit jakikolwiek powazny problem. Pozwala to uzytkownikom oceni¢ stabilnos¢
drona i pomaga D)l Support w przeprowadzaniu analiz posprzedazowych.

£ * Rejestry btedow sg tez dostepne dla akumulatoréw i stacji tadowania (stacja tadowania

musi by¢ podigczona do aparatury sterujgcej za pomocg kabla USB-C).

« Zarzadzanie logami jest dostepne réwniez dla akumulatoréw i stacji tadowania (stacja
tadowania musi by¢ podtaczona do aparatury sterujgcej za pomoca kabla USB-C).
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Inteligentna stacja tadowania - zarzadzanie statusami i rejestrami

Aby sprawdzic¢ status stacji tadowania w HMS w aplikacji D)I Pilot 2, podtacz stacje tadowania do
aparatury sterujgcej za pomoca kabla USB-C. Uzytkownik moze réwniez aktualizowac
oprogramowanie sprzetowe stacji tadowania i akumulatora, a takze eksportowac logi stacji
tadowania i akumulatora w partiach.

tE- - Bim—r——m) =,

Sprawdzanie statusu stacji tadowania

Wiacz aplikacje DJI Pilot 2 i dotknij HMS, aby sprawdzi¢ status stacji tadowania i akumulatoréw.
Jezeli pojawi sie ostrzezenie, dotknij go, aby zobaczy¢ bardziej szczegétowe informacje i
postepuj zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, aby rozwigza¢ problem.

Eksportowanie logéw stacji tadowania

1. Wiacz aplikacje DJI Pilot 2, dotknij HMS, a nastepnie Manage Logs i wybierz Battery Station
Logs.

2. Sprawdz logi stacji tadowania i wszystkich akumulatoréw.

3. Dotknij Upload Log i postepuj zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, aby przesta¢ wybrane
logi.

DJI FlightHub 2

W potgczeniu z platformg chmurowg DJI FlightHub 2 seria M30 oferuje zintegrowanga obstuge w
powietrzu i na ziemi, a takze efektywne zarzadzanie praca. Potgczone funkcje obu produktéw
umozliwiajg szeroki zakres dziatar w czasie rzeczywistym takich jak chmura punktéw, adnotacje
dotyczace punktéw, linii i obszaréw, synchronizacja informacji dotyczacych lotu, podglad na
2ywo, przesytanie lub pobieranie plikéw multimedialnych, wzajemny dostep do statuséw wielu
dronéw, synchronizacja lotéw Mission Flight i kontrola za pomocg urzgdzers mobilnych w czasie
rzeczywistym.

Wiecej szczegdtow mozna znalezé w podreczniku DJI FlightHub 2 User Guide, ktéry jest

dostepny do pobrania na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Aktualizacja oprogramowania

W tym rozdziale znajdziesz informacje dotyczace sposobéw
aktualizacji oprogramowania sprzetowego urzadzenia.
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Aktualizacja oprogramowania

Aby zaktualizowa¢ aparature sterujgca, drona lub inne potgczone urzadzenia DJI, uzyj aplikacji
DJI Pilot 2 lub programu DJI Assistant 2 (seria Enterprise).

Obstuga aplikacji DJI Pilot 2

Dron i aparatura sterujgca

1. Uruchom drona i aparature sterujgcg. Upewnij sie, ze dron zostat poprawnie sparowany z
aparaturg, a poziom natadowania akumulatoréw obu urzadzen jest wyzszy niz 25%. Nalezy tez
sprawdzi¢, czy aparatura sterujgca ma potaczenie z Internetem.

2. Wiacz aplikacje DJI Pilot 2. Jesli dostepna bedzie nowa wersja oprogramowania, na stronie
gtéwnej pojawi sie stosowny komunikat. Dotknij, aby przejs¢ do widoku aktualizacji
oprogramowania.

3. Dotknij Update All, a aplikacja DJI Pilot 2 pobierze oprogramowanie i zaktualizuje drona oraz
aparature sterujaca.

4. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania dron i aparatura sterujgca zostang
automatycznie uruchomione ponownie.

/N - Przed aktualizacja upewnij sig, ze poziom natadowania aparatury sterujacej jest wyzszy
niz 25%. Aktualizacja trwa okoto 15 minut (w zaleznosci od sity sygnatu). Upewnij sie, ze
podczas catego procesu aktualizacji aparatura sterujaca jest podtgczona do Internetu.

« Inteligentne akumulatory TB30 zainstalowane w dronie réwniez zostang zaktualizowane
do najnowszej wersji oprogramowania.

Stacja tadowania i akumulatory TB30

Za pomocg aplikacji DI Pilot 2 mozesz zaktualizowa¢ zaréwno stacje tadowania, jak i do o$miu
akumulatoréw TB30 w tym samym czasie.

1. Umie$¢ akumulatory TB30 w odpowiednich portach i uruchom stacje tadowania.

2. Potacz port serwisowy USB-C stacji tadowania z portem USB-A aparatury sterujgcej za pomocg
kabla USB-C.

3. Uruchom aparature sterujgca i upewnij sie, ze jest podtaczona do Internetu.

4. Wtacz aplikacje DJI Pilot 2. Jedli dostepna bedzie nowa wersja oprogramowania, na stronie
gtébwnej pojawi sie komunikat informujgcy, ze wymagana jest aktualizacja stacji tadowania.
Dotknij, aby przejs¢ do strony aktualizacji stacji tadowania.

5. Dotknij przycisku Update All, aby rozpocza¢ aktualizacje, ktéra potrwa okoto 10 minut. Gdy
pojawi sie komunikat informujagcy o pomysinym zakoriczeniu aktualizacji, to oznacza, ze
aktualizacja przebiegta poprawnie i zostata zakoriczona.
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* Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy wktada¢ ani wyjmowac¢ akumulatoréw.
W przeciwnym wypadku moze wystgpi¢ awaria aktualizacji.

* Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy odtacza¢ kabla USB-C. W przeciwnym
razie moze wystapi¢ awaria aktualizacji.

Aktualizacja w trybie offline

Pakiet oprogramowania sprzetowego offline moze zosta¢ pobrany z oficjalnej strony DJI i
zapisany w pamieci zewnetrznej, na przyktad na karcie microSD lub na dysku USB. Wiacz
aplikacje DJI Pilot 2, dotknij HMS, a nastepnie Firmware Update. Dotknij Offline Update, aby
wybraé¢ zapisany na urzadzeniu zewnetrznym pakiet oprogramowania aparatury sterujacej,
drona lub stacji tadowania, a nastepnie dotknij Update All, aby zaktualizowac.

Obstuga programu D]l Assistant 2 (seria Enterprise)

DJI Assistant 2 (seria Enterprise) umozliwia aktualizowanie aparatury sterujacej i drona, ale nie
pozwala aktualizowa¢ stacji tadowania BS30. Aby zaktualizowac¢ stacje tadowania, nalezy
skorzystac z aplikacji DI Pilot 2.

Dron i aparatura sterujaca

1. Nalezy pojedynczo podtgcza¢ aparature sterujgca lub drona do komputera, poniewaz
oprogramowanie nie obstuguje aktualizacji kilku urzadzen DJI jednoczesnie.

2. Upewnij sie, ze komputer jest podtaczony do Internetu, urzadzenie D)l jest wigczone, a jego
poziom natadowania jest wyzszy niz 25%.

3. Wigcz program DJI Assistant 2, zaloguj sie na swoje konto DJI i przejdz do gtéwnego interfejsu.
4. Kliknij przycisk aktualizacji oprogramowania po lewej stronie gtéwnego interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania i kliknij, aby zaktualizowa¢. DJI Assistant 2 automatycznie
pobierze i zaktualizuje oprogramowanie.

6. Gdy pojawi sie komunikat “Update successful” (“Aktualizacja zakoriczona pomysinie”), to
oznacza, ze aktualizacja przebiegta prawidtowo i zostata zakoriczona. Urzadzenie D)l
automatycznie uruchomi sie¢ ponownie.

/\ + Oprogramowanie akumulatora jest zawarte w oprogramowaniu drona. Pamietaj, aby
zaktualizowac oprogramowanie wszystkich akumulatoréw.

* Aby mozna byto przeprowadzi¢ proces aktualizacji oprogramowania sprzetowego, poziom
natadowania akumulatora drona i aparatury sterujgcej musi by¢ wyzszy niz 25%.

« Upewnij sig, ze podczas aktualizacji wszystkie urzadzenia DJI sg prawidtowo podtgczone
do komputera.

« Podczas procesu aktualizacji normalnym zjawiskiem jest zawieszanie sie gimbala, miganie
wskaznikéw statusu drona oraz ponowne uruchamianie sie drona. Nalezy cierpliwie
poczekac¢ na zakonczenie aktualizacji.

« Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego, kalibracji systemu lub konfiguracji
parametréw nalezy trzymac drona z dala od ludzi i zwierzat.

*Ze wzgledéw bezpieczestwa upewnij sie, ze korzystasz z najnowszej wersji
oprogramowania sprzetowego.

« Po zakonczeniu aktualizacji dron i aparatura sterujgca moga zostac roztgczone. Jesli
zajdzie taka potrzeba, nalezy potgczy¢ je ponownie.
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Zatacznik

Ten rozdziat zawiera specyfikacje.
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Zatacznik
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1. Kable i $ruby

2. Inteligentny akumulator TB30
3. Rezerwa

4. Dron

5. Smigta

6. Aparatura sterujaca i instrukcje



Specyfikacja

Dron

Ogélne

Wymiary (po roztozeniu,
bez $migief)

Wymiary (po ztozeniu)

Rozstaw osi przekatnej

Waga (z dwoma akumulatorami)
Maks. masa startowa

Czestotliwo$¢ robocza [1]

Moc nadajnika (EIRP)

Doktadnos$¢ zawisu
(bezwietrznie lub
delikatny wiatr)

Doktadnos$¢ pozycjonowania

RTK (RTK FIX)

Maks. predkos¢ katowa

Maks. kat pochylenia

Maks. predkos$¢ wznoszenia /opadania
Maks. predkos¢ opadania w przechyle
Maks. predkos¢ lotu w poziomie
Maks. putap roboczy n.p.m. (bez
obcigzenia uzytkowego)

Maks. odporno$¢ na wiatr

Maks. czas zawisu [2]
Maks. czas lotu [2]
Model silnika

Model $migta
Stopien ochrony [3]

GNSS

Temperatura pracy
Gimbal

Zakres wibracji kgtowych
Zakres kontrolowany

Zakres mechaniczny

470%x585%215 mm (D x S x W)

365%215x195 mm (D x S x W)

668 mm

3770£10g

3998 g

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRQ);
<14 dBm (CE)

Pionowo: £0,1 m (wkaczony system wizyjny); £0,5 m
(tryb N z GPS); +0,1 m (RTK)
Poziomo: +0,3 m (wtaczony system wizyjny); £1,5 m
(tryb N z GPS); +0,1 m (RTK)

1.cm + 1 ppm (poziomo)
1,5cm + 1 ppm (pionowo)

05 Pitch: 150°/s; O$ Yaw: 100°/s;

35° (tryb N i wigczony przedni system wizyjny: 25°)
6 m/s; 5m/s;

7m/s

23 m/s

5000 m (ze $migtami 1671)
7 000 m (ze $migtami 1676)

15m/s
12 m/s podczas startu i lgdowania

36 min
41 min
3511

1671
1676 do lotéw na duzej wysokosci (brak w zestawie)

IP55

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS jest
obstugiwany tylko wtedy, gdy wigczony jest modut RTK)

-20°C - 50°C (-4°F - 122°F)
+0.01°
0O$ Pan: £90°; O$ Tilt: -120° - +45°;

0O$ Pan: £105°; O$ Tilt: -135° - +60°; O$ Roll: +45°
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Kamera zzoomem
Matryca

Obiektyw

Kompensacja ekspozycji

Migawka elektroniczna

Zakres ISO

Maks. rozdzielczo$¢ wideo
Maks. rozdzielczos¢ zdjec
Kamera szerokokatna

Matryca

Obiektyw

Kompensacja ekspozycji

Migawka elektroniczna

Zakres ISO

Maks. rozdzielczo$¢ wideo
Rozdzielczos¢ zdjec
Kamera termowizyjna

Sensor

Obiektyw

Doktadno$¢ pomiaru temperatury

w podczerwieni [4]

Rozdzielczo$¢ wideo

Rozdzielczos¢ zdjec

Rozstaw pikseli

122

1/2" CMOS, efektywna liczba pikseli: 48 M

Ogniskowa: 21-75 mm (odpowiednik: 113-405 mm)

Przystona: f/2,8-f/4,2
Ostros¢: od 5 m do «

+3 ev (stosujac 1/3 ev jako dtugos¢ kroku)

Tryb Auto:

Zdjecia: 1/8000-1/2 s
Filmy: 1/8000-1/30 s
Tryb M:

Zdjecia: 1/8000-8 s
Filmy: 1/8000-1/30 s

100-25600

3840x2160
8000x6000

1/2" CMOS, efektywna liczba pikseli: 12 M
DFOV: 84°

Ogniskowa: 4,5 mm (odpowiednik: 24 mm)
Przystona: /2,8

Ostros$¢: od 1 mdo «

+3 ev (stosujac 1/3 ev jako dtugos¢ kroku)

Tryb Auto:

Zdjecia: 1/8000-1/2 s
Filmy: 1/8000-1/30 s
Tryb M:

Zdjecia: 1/8000-8 s
Zdjecia: 1/8000-1/30 s

100-25600

3840x2160
4000%3000

Uncooled VOx Microbolometer

DFOV: 61°

Ogniskowa: 9,1 mm ( ekwiwalent: 40 mm)
Przystona: f/1,0

Ostros¢: od 5 m do

+2°C lub +2% (przy uzyciu wiekszych wartosci)

Tryb Super-resolution: 1280x1024
Tryb Normal: 640x512

Tryb Super-resolution: 1280x1024
Tryb Normal: 640x512
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Sposéb pomiaru temperatury
Zakres pomiaru temperatury
Alert temperatury

Paleta

FPV Camera

Rozdzielczos¢

DFOV

Liczba klatek na sekunde
Dalmierz laserowy

Dtugosc fali

Maks. moc lasera

Szeroko$¢ pojedynczego impulsu

Doktadno$¢ pomiaru

Zakres pomiaru

Systemy wizyjne

Zasieg wykrywania przeszkéd

FOV
Srodowisko pracy

System czujnikéw podczerwieni

Zasieg wykrywania przeszkod

Fov

Srodowisko pracy

Inteligentny akumulator TB30
Pojemnos$¢

Napiecie

Typ ogniwa

Energia

Waga netto

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Temperatura fadowania

Sktad chemiczny ogniwa

Pomiar punktowy, pomiar obszarowy

Tryb High Gain: -20° - 150° C (-4° - 302° F)
Tryb Low Gain: 0° - 500° C (32° - 932° F)

Obstugiwany

White Hot / Black Hot / Tint / Iron Red / Hot Iron / Arctic /
Medical / Fulgurite / Rainbow 1 / Rainbow 2

1920%x1080
161°
30 fps

905 nm
3.5mw

6ns

+ (0,2 m + Dx0,15%)
D oznacza odlegto$¢ do powierzchni pionowej

3-1 200 m (powierzchnia pionowa 0,5 x 12 m z 20% wsp6tczynnikiem odbicia)

Do przodu: 0,6-38 m
Do géry / do dotu / do tytu / na boki: 0,5-33 m

65° (H), 50° (V)

Powierzchnie z wyraznymi wzorami i odp 1 08

M (>15 lukséw)

0.1-10m
30°

Duze, rozproszone i odbijajace $wiatto przeszkody (wspétczynnik odbicia >10%)

5880 mAh

26.1V

Li-ion 6S

131.6 Wh

Ok. 685 g

-20°C-50°C (-4°F - 122°F)

-20°-30° C (68° - 86° F)

-20°C - 40°C (-4°F - 104°F)

Gdy temperatura jest nizsza niz 10°C (50°F), automatycznie
wigcza sie funkcja samonagrzewania.

tadowanie w niskiej temperaturze moze skroci¢ zywotnos¢
akumulatora

LiNiMnCo0O2

123



Oswietlenie pomocnicze
Efektywna odlegtos¢ odwietlania

Typ o$wietlenia

5m

60 Hz, zarzenie ciggte

Aparatura sterujaca

Ogélne

Ekran

Wbudowany akumulator

Akumulator zewnetrzny
WB37

Czas pracy [5]

Stopien ochrony [3]
GNSS

Temperatura pracy

03 Enterprise
Czestotliwos¢ robocza [1]

Maks. odlegtos¢ transmisji
(bez przeszkéd, bez zaktdcen)

Maks. odlegtos¢ transmisji
(z zaktéceniami)

Moc nadajnika (EIRP)
Wi-Fi
Protokot

Czestotliwos¢ robocza [1]

Moc nadajnika (EIRP)
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Ekran dotykowy LCD o przekatnej 7,02 cala, rozdzielczosci
1920%1200 pikseli i wysokiej jasnosci 1200 cd/m2

Typ: Li-ion (6500 mAh @ 7,2 V)

Sposéb tadowania: za pomocg stacji tadowania Battery Station
BS30 lub tadowarki USB-C o maksymalnej mocy znamionowej 65
W (maks. napiecie 20 V)

Czas tadowania: 2 godziny

Sktad chemiczny: LiNiCoAlO2

Pojemnos¢: 4920 mAh

Napiecie: 7,6 V

Typ akumulatora: Li-ion

Energia: 37,39 Wh

Sktad chemiczny: LiCoO2

Whbudowany akumulator: Ok. 3h 18 min.

Whbudowany akumulator + zewnetrzny akumulator: Ok. 6 h
P54

GPS+Galileo+BeiDou

-20°C-50°C (-4°F - 122°F)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
15 km (FCC); 8 km (CE / SRRC / MIC)

Silne zaktdcenia (teren miejski, ograniczona widoczno$¢, wiele
konkurujgcych sygnatéw): 1,5-3 km (FCC / CE / SRRC / MIC)
Srednie zaktcenia (teren podmiejski, czyste pole widzenia, kilka
konkurujgcych sygnatéw): 3-9 km (FCC), 3-6 km (CE / SRRC / MIC)
Stabe zaktdcenia (otwarty krajobraz, dobra widocznos$¢, niewiele
konkurujgcych sygnatéwy): 9-15 km (FCC), 6-8 km (CE / SRRC / MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;

5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC) 5.1
GHz: <26 dBm (FCC); <23 dBm (CE/SRRC/MIC) 5.8
GHz: <26 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm (CE)



Bluetooth
Protokét

Czestotliwo$c¢ robocza

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP) <10 dBm
Inteligentny akumulator

Model CSX320-550
Wymiary 353%x267%148 mm
Waga netto 3.95kg

Kompatybilne akumulatory

Wejscie

Wyjscie

Moc wyjsciowa

Inteligentny akumulator TB30

Inteligentny akumulator WB37

100-240 VAC, 50/60 Hz

Port akumulatora TB30: 26,1V, 8,9 A (obstuga do dwéch
wyjs¢ jednoczesnie)

Port akumulatora WB37: 8,7V, 6 A

525 W

Port USB-C Maks. moc wyjsciowa 65 W
Port USB-A Maks. moc wyjsciowa 10 W (5V, 2 A)
Pobér mocy (bez tadowania
<8W
akumulatora)
Moc wyjsciowa (podczas Ok.30W

ogrzewania akumulatora)

Temperatura pracy -20°C - 40°C (-4°F - 104°F)

Stopien ochrony IP55

Ok. 30 min. (fadowanie dwoch akumulatoréw TB30 od 20% do 90%)
Ok. 50 min. (fadowanie dwoéch akumulatoréw TB30 od 0% do 100%)

Czas tadowania [6]
Zabezpieczenie przed przeptywem zwrotnym
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe
Zabezpieczenie przepieciowe
Zabezpieczenie przed nadmiernym pradem
Zabezpieczenie temperaturowe

Funkcje ochronne

[1] Czestotliwosci 5,8 i 5,1 GHz sg zabronione w niektérych krajach. W niektérych krajach czestotliwosc¢
5,1 GHz jest dozwolona tylko do uzytku w pomieszczeniach.

[2] Maksymalny czas lotu i czas zawisu zostaty przetestowane w warunkach laboratoryjnych i majg
charakter wytacznie pogladowy.

[3] Ten stopien ochrony nie jest staty i moze ulec obnizeniu po dtuzszym czasie uzytkowania.

[4] Doktadno$¢ pomiaru temperatury w podczerwieni zostata sprawdzona w warunkach
laboratoryjnych i ma charakter wytacznie pogladowy.

[5]1 Maksymalny czas pracy zostat zmierzony w warunkach laboratoryjnych i ma charakter wytgcznie
pogladowy.

[6] Czas tadowania zostat zmierzony w warunkach laboratoryjnych, w temperaturze pokojowej. Podana
warto$¢ ma charakter wytgcznie pogladowy.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI Dl

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District, henzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmoéwi¢
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmujg miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwiacymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczeg6lnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczeristwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtfasciwa instalacja urzadzen, wspotpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu

lub burzach piaskowych itp.)

« Uszkodzer spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

- zaktocenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,

przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktdcenia

z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

« Uszkodzer spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,

ktora okreslono w instrukcji uzytkowania.

« Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sa zuzyte lub uszkodzone.

« Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscig podczas korzystania

z nieautoryzowanych czesci.

Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-

lator ze.

Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

- Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢

lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

« Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-

cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,

trudno do usunigcia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

« Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

« Uszkodzer powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne

w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub

oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-

noscig czesdci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza si¢ okresu, kiedy Gwarant nie moze

podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI

samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas

transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-

dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczna podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odmowi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sig na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usuniecie

wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-

wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.
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14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostana one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

- Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

- Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriow,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-

nych wad.

Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

Etykiety produktow, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.

Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepisow
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRO$
INNPRO

ul. Rudzka 65¢
44-200 Rybnik
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Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega
on selektywnej zbidrce i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac
jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczacymi usuwania odpaddw. Szczegétowe informacje
na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub
sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania,
ochrong zdrowia i ochrong S$rodowiska, okreslajacych zagrozenia, ktdre
powinny zostaé wykryte i wyeliminowane.



Skontaktuj sie
z DJI Support

Zawarto$¢ niniejszego dokumentu moze ulec zmianie bez
uprzedniego powiadomienia.
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;&" ﬁ . Pobierz najnowsza wersje z

https://www.dji.com/matrice-30/downloads

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace tego dokumentu, skontaktuj
sie 2 DJI, wysylajac wiadomos¢ e-mail na adres docsupport@diji.com.
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